Pinzas eléctricas
Facil ajuste

Los datos se pueden ajustar con sélo 2 elementos: T
posicion y fuerza. ((

Datos Eje 1
N¢ paso 0
Posic. 12.00 mm
Fuerza 40%

+ Pantalla de la consola de programacion

Funcién de prevencion de caidas integrada. Funcion de comprobacion del amarre integrada.
(Mecanismo de bloqueo automatico integrado en todas las series) Identifica la piezas de trabajo con diferentes dimensiones y detecta el
La fuerza de amarre de las piezas de trabajo se mantiene cuando se detiene o reinicia. ~ Mmontaje y retirada de las piezas de trabajo.

Las piezas de trabajo se pueden retirar manualmente. Posibilidad de ajustar la posicic’m la
H

Ahorro energético velocidad y la fuerza. (64 puntos)
Consumo eléctrico reducido gracias al mecanismo de bloqueo automatico c €

Cuerpos compactos y opciones de carrera larga
Permiten conseguir una fuerza de amarre equivalente a la de las pinzas neumaticas mas utilizadas.

Ca ligeras’ fargalcarrerajjpermite,agarrar;
fm%@@ﬂamjmi@ variositiposideipiezas,de trabajor

...............................................

(2 dedos)

Serie LEHZ

= Carrera/ F d N 3 _ Carrera /
Tamatio del |, py05 ladc et L] Tamano del | ampos lados| Fuerza de amarre [N]
cuerpo [mm] Mod. basico| Compacta cuerpo [mm]
10 4 2a6 10 16 (32) 3a7
6al4
16 6 20 24 (48) 11a28
20 10 32 32 (64) 48 a 120
16 a 40
25 14 40 40 (80) 722180
32 22 522130 — | ( ): Carrera larga
40 84 a 210
L odelofdef3ldedostanadido!!
Permite agarrar piezas de trabajo esféricas.
= Carrera /
Tamafio didmetro Fuerza de amarre [N]
del cuerpo [mm] Mod. basico| Compacta
----------------------- 10 4 2.2 a 5.5 1.4 a 3.5

20 6 9a22 7a17

32 8 36 a 90 —

40 12 52a 130 —
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Pinza eléctrica de 2 dedos

Serie LEHZ | Tamaiio del cuerpo: 10, 16, 20, 25, 32, 40
Serie LEHF | Tamano del cuerpo: 10, 20, 32, 40

® Compactas y ligeras ® Larga carrera, permite agarrar
Diversas fuerzas de amarre varios tipos de piezas de trabajo.

Peso: 1 65 g Peso: 1 35 g Carrera: Max. 40 mm  Carrera: Max. 80 mm

(LEHZ10) (LEHZ10L)

Serie LEHZ Serie LEHF
Tornillo de ajuste del Tornillo de ajuste del accionamiento Husillo trapecial
accionamiento manual manual / Ambos lados Reducida resistencia a la friccién

Para abrir y cerrar los dedos Para abrir y cerrar los dedos gracias a un tratamiento especial
¥ (cuando la alimentacion esta desactivada) (cuando la alimentacion esta desactivada)

Ll Hh il

q i
LD
. Husillo trapecial
Taladro pasante en la direc. ; ; i | L
de apertura/cierre Reducida resistencia a | i
la friccién gracias a un i T
tratamiento especial

Prevencion del defecto de alineacion de la guia lineal

El defecto de alineacion de la guia lineal se
RO EETEERIT A ERENEEY  evita con 2 pasadores de posicionamiento.

Dedos planos El defecto de alineacion de la guia lineal se

evita con 2 pasadores de posicionamiento.

Variaciones de montaje============="====s===smssssssssssssssssssssssssssseee
Serie LEHZ Serie LEHF

u Cuando se usa la rosca E Cuando se usa la rosca Cuando se usa la rosca de ﬂ Cuando se usa la E Cuando se usa la rosca Cuando se usa la
del lateral del cuerpo ! de la placa de montaje ! la parte posterior del cuerpo rosca del cuerpo ' de la placa de montaje ! rosca de la parte

posterior del cuerpo
Direccién
Pasador de 1 .
posicionamiento de montaje

Pasador de T
Pasador de posicionamiento
posicionamiento Direccion Direccién
_ de montaje de montaje
Direccién Direccién ) @ # — -
de montaje | de montaje : Pasadorde Pasador de
: T : posicionamignto : posicionamiento

Caracteristicas 1
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Pinza eléctrica de 3 dedos

Serie LEHS / Tamaiio del cuerpo: 10, 20, 32, 40

® Aplicable a piezas
de trabajo esféricas

Peso: 1 85 g Peso: 1 50 g

(LEHS10) (LEHS10L)

Se puede seleccionar la direccion de

Serie LEHS montaje del cable del motor.
Tornillo de ajuste del .
serie LEHZ

Para abrir y cerrar los dedos Entrad I lado izquierd
y (cuando la alimentacion esta desactivada) nirada en ef lado izquierdo

7

Cable del motor Fepdi
Cubierta del conector % Entrada en el lado delantero

Husillo trapecial

Reducida resistencia a
la friccién gracias a un
tratamiento especial Entrada en el ladoizq.  Entrada en el lado derecho

e (

Cable del motor

Serie LEHF

Se emplea una estructura de cuia deslizante

Se puede obtener un tamafio compacto y una gran fuerza de
amarre gracias a su mecanismo de guiado por cufa deslizante.

Serie LEHS

Serie LEHS | )
u Cuando se usa la rosca E Cuando se usa la rosca de (
de la placa de montaje : la parte posterior del cuerpo | \/ J
Pasador de i
Pasador de posicionamiento
Direccion posicionamiento Direccion
de montaje de montaje

Entrada en el lado delantero
\\ J
SvVC Caracteristicas 2
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Ejemplos de aplicacion

4<Amarre de componentes que se deforman y danan fécilmente>7

Junta térica

Tubo de ensayo

Posicionamiento y control de la velocidad y la fuerza de amarre

Amarre en
espacios reducidos

Alineacion y seleccion de piezas
colocadas aleatoriamente

\_%/

Identificacion de las
piezas de trabajo con
diferentes dimensiones

o

QOrif. profundos
" f]\\

Suave toque /
Alta frecuencia

o
Control de velocidad “®
y posicionamiento
(carrera minima)

-
\

Amarre de piezas cilindricas y esféricas

\_/

T,

Control de la velocidad y la fuerza de amarre

Caracteristicas 3
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Diseno del sistema

@ Pinza eléctrica

-
‘. ;
- -

-

Cable del actuador™ @--------

(cable mavil)
Pég. 56

Ref.: LE-CP-O

Alimentacion del controlador“/

Los componentes marcados con un * se incluyen
o no dependiendo del modelo seleccionado.

@ Controlador del
motor paso a paso” L&l

- ACN1

@ Enchufe de alimenta. (accesorio)
<Tamano de cable aplicable>
AWG20 (0.5 mm?)

Aliment. para
las senales E/S
24 VDC

® Cable E/S*
Ref.: LEC-CN5-0J

(con cable de 3 m)
Ref.: LEC-T1-3EGO

@ Consola de programacion LB

Yem T | \

l.
|
'I

USB incluidos).
Ref.: LEC-W1

@ Software de configuracién del controlador [&!El
(cable de comunicacion, unidad de conversion y cable

Unidad de conversion @

--------- @ Cable USB
(Tipo A-miniB)

O
z

Caracteristicas 4



Ajuste sencillo para un uso inmediato
con reducido tiempo de arranque

M El controlador ya dispone de los datos del actuador. | Paamayoriomacio acerca gl conoldor, éase a  pg 50

Los parametros iniciales ya estan configurados cuando el controlador se envia de fabrica.
Posibilidad de arrancar el controlador rapidamente con el modo sencillo.

-
El actuador y el controlador se venden como un paquete.

Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador.

<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso> Controlador

(D Compruebe que la etiqueta del n® de referencia del actuador coincide con el controlador.
(2) Compruebe que la configuracién de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP).

Actuador

AX. 6N -
SMCAPAN =1 =y
D ® )

-

Modo de ajuste sencillo

Facil manejo y sencillo ajuste

<Cuando se usa una consola de programacion> @GEEREE LI
El menu de iconos permite seleccionar
las funciones.

Permite ajustar y visualizar los datos de
paso del actuador como son la posicién,
la velocidad, la fuerza, etc.

En la segunda pantalla se pueden

Ejemp. de comprobacion del estado de funcionamiento

12 pantalla 12 pantalla
TAR

realizar el ajuste de posicion, etc. y la _ i pz_ima"a 4 b o 2a pé.mta"a
monitorizacion de la operacion. E&O:T.MEJS_] ° Wﬂ
. [ —— - s N i

LGst:rl}gllls?n | . Posic.  /123.45 mm\ Posic. ~ 12.34 mm
P . — Fuerza ¢ 30% | Fuerza 50%
desplazamiento pom \ \ /
facilita ain mas ' -"". < p

| aiust | i?ﬁ . et Posibilidad de comprobar
El ERIE Y & *‘_"!'! v el estado de la operacion.
funcionamiento. o Puede registrarse pulsando el botén

i o "SET" después de introducir los valores.
Pantalla de la consola de programacion | Datos Eje 1 Datos Eje 1
Los datos se pueden ajustar con N® pasos 0 N® pasos 0
sélo 2 elementos (el resto de las DA T e AN : ‘Bacin  EOO mm !
condiciones ya estéan configuradas). | Posic. 12.00 mm | |||||||||II’ i Posic. 5.00 mm i
\Fuerza . 40% j Fuerza | 60% ;

<Cuando se usa un PC> [T BEE

Software de configuracion del controlador [» "

.............................. g n - = Jﬂ BIMORIG Sion m
Permite ajustar y visualizar los datos de paso del actuador | ss r. Fosiizn Speed s ==
como son la posicién, la velocidad, la fuerza, etc. ek ARy Gh hze f— Yo e

El ajuste de los datos de paso y la comprobacion del Btetus FREE | <—> -
/ P Y P | ALARM mJ BUSY mm: e | - i Test DRV E—- Iniciar prueba

accionamiento se pueden realizar en la misma pagina. —
e . . 3
Puede utilizarse para el control manual y el movimiento a R TR E AT
. i i, m H H
velocidad constante. :

s n
0 Absolute 100 5.00 [}

I 0
1 dbsolute 100 10,00 [ 0
12 Absolute 100 20.00 [ 0
[E—— T ) ) — Ajuste de
) 200 s D738 1 4
i s 1| bselute 300 50,00 ] 0 los datos de
|| s [ 00 | || 6 Absolute 300 B0.00 ] 0 .. .
il ] 260 1|7 absolute 400 70,00 [} 0 posicionamiento
TS I - i 6 Absolute 0o 50,00 ] 0
|8 absolute ] 0

Ajuste del control
manual y de la
velocidad constante

- i |/ Movera
____________________________ 1] \_velocidad constante

Ready =100.00 ~ 300,00

Caracteristicas 5 2 SNC



Modo normal de ajuste detallado

Seleccione el modo normal cuando se requiera un ajuste detallado.

Los datos de cada paso se pueden ajustar en detalle. Posibilidad de ajustar los parametros.
Posibilidad de monitorizar el estado del terminal y las sefales. ® Posibilidad de realizar un movimiento con control manual y velocidad constante,
retorno al origen, operacion y prueba y comprobacion de la salida obligatoria.

<Cuando se usa un PC>
Software de conf. del controlador

Cada una de las funciones se
muestra en una ventana diferente.
Las ventanas de funciones se
pueden colocar en la posicion

deseada de la pantalla. Ventana de configuracion i =
me e me |
de los datos de paso e o oo | e |
Ventana de configuracion LTI [T T
de los pardmetros = o
.I;I ;‘I.l i
:: : I Spd ﬂ.:-md =

Ventana de monitorizacién ..
Ventana de aprendizaje

<Cuando se usa una consola de programacion> "mena Eje 1
Pantalla de la consola de programacion . :
.................................................. Parametro Menu Eje 1
Los datos de paso y los pardmetros se Prueba N¢ pasos A
pueden guardar/reenviar en esta casilla. 0 Menu Eje 1
Se puede realizar una pra—— Pantalla del menti principal | Tipo de operacion¥| N2 pasos 1
ggsgiﬁizgfdggxgﬁtggs I-' Pantalla de configuracién POSW 2545 mT/Ionitorizacién desalida Eje 1
de los datos de paso. \ de los datos de paso Larads BUSY[ 1] JA
Sg pueden mo,d.ificar los Pantalla de prueba SVRE[@]
ajustes especificos de la SETON[ ] v
consola de
programacion. Pantalla de monitorizacion
Elementos de configuracion T, Comaals db aroromacign 2e! controtador
Funcién Contenido Modo sencillojModo normal
PC B PC, TB
Speed Puede ajustarse en unidades de 1 mm/s. Es la velocidad entre los dedos. O O O
Position Puede ajust. en unid. de 0.01 mm/s. Es la posicion entre los dedos. (Durante el empuije: Posicion inicial de empuje) | O O @)
Acceleration/Deceleration | Puede ajustarse en unidades de 1 mm/s2. Es el Acc/Dec entre los dedos. O O O
Ajuste de |Pushing force Puede ajust. en unid. de 1% entre 40% y 100%. Operacién de posicionamiento: Ajustar a 0%. O O O
los datos | Trigger LV Disparador LV de fuerza obj. durante la operacién de empuje: Puede ajust. en unid. de 1% entre 40% y 100%.| O X O
(iitf::t?)) Pushing speed Puede ajustarse en unidades de 1 mm/s. Es la velocidad de empuje entre los dedos. O X O
Positioning force Puede ajust. en unid. de 1% entre 40% y 150%. La fuerza de posicionamiento debe ajustar al 150% en la desconexion. O X O
In position Durante la operaciéq fie posicionar.nifentoz,Anchura hasta la posicién de destino.lDebe ajustar en 0.5 0 mas. o % o
Durante la operacién de empuje: Cuénto se desplaza durante el empuje
Stroke (+) Limite de posicion del lado + (Unidad: 0.01 mm) X X O
’:)J;f:r’n‘ifn')": Stroke (-) Limite de posicion del lado — (Unidad: 0.01 mm) X X O
(extracto) ORIG speed Permite ajustar la velocidad durante el retorno a la posicién de origen. X X O
ORIG ACC Permite ajustar la aceleracién durante el retorno a la posicién de origen. X X O
JOG Permite probar el funcionamiento continuo a la velocidad de ajuste mientras se mantiene pulsado el interruptor. | O O O
MOVE Permite comprobar el movimiento a la distancia y velocidad ajustadas desde la posicién actual.| O X O
Prucba |Retum to ORIG Permite comprobar el retorno a la posicion de origen. O O O
Test drive Permite comprobar el funcionamiento de los datos de paso especificados. O O (Func. gntinuo)
Compulsory output Permite comprobar la activacién/desactivacion del terminal de salida. X X O
Monitoizacion DRV mon Permite monitorizar la posicién actual, velocidad actual, fuerza actual y el n® de datos de paso especificados. | O O O
In/Out mon Permite comprobar el estado actual de activacion/desactivacion del terminal de entrada y de salida. X X @)
ALARMA Active ALM Permite confirmar la alarma que se esta generando actualmente. O O O
ALM Log record Permite confirmar la alarma generada en el pasado. X X O
Archivado | Save/Load Permite guardar, reenviar y eliminar los datos de paso y los parametros del controlador objetivg. X X O
Otros |Language Se puede cambiar a japonés o inglés. O3 O O3

+1 Todos los pardametros se configuran al valor recomendado antes de ser enviados de fabrica. Modifique el ajuste de aquellos elementos que asi lo requieran.
*2 Consola de programacion: En estado normal, la consola de programacion se puede configurar para trabajar en inglés o japonés.
+3 Software de configuracion del controlador: Se puede instalar seleccionando la version en inglés o japonés.
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Pinza eléctrica de 2 dedos /Serie LEHZ/LEHF
Pinza eléctrica de 3 dedos /Serie LEHS

Variaciones de la serie

Modelo de 2 dedos

Carrera de .
. Tamafio apertura y cierre / sl IN] elcckiadide Peso [g] Pagina de
ESES del cuerpo o Ambos lados .apertura y referencia
(mm) Modelo bésico | Compacta | cierre (mm/s)| Modelo basico| Compacta
10 4 2a6 165 135
6ait4 5a80
16 6 3a8 220 190
20 10 430 365
16a40 | 11a28 | 5a100 Pag. 2
25 14 585 520
32 22 52a 130 — 1120 —
5a120
40 30 84 a 210 — 1760 —
Carrera de Velocidad
. Tamano apertura y cierre / de apertura Pagina de
=D del cuerpo D Ambos lados FEEEICDEGETR 1Y) y cierre Peso [g] referencia
(mm) (mm/s)
10 16 (32) 3a7 5a80 340 (370)
20 24 (48) 11a28 610 (750)
Pag. 19
32 32 (64) 48 a 120 5a100 1625 (1970)
40 40 (80) 72a180 1980 (2500)
( ): Carrera larga
Modelo de 3 dedos
Carrera de Velocidad
Serie Tamano Foto apertura y cierre / Fuerza de amarre [N] de apertura Peso [g] Pagina de
del cuerpo Didmetro Modelo basico| C t y cierre Modelo bisico | C ¢ referencia
(mm) odelo bisico| Compacta| (/) |Modelobésico| Compacta
10 4 22a55|14a35| 5a70 185 150
20 6 9a22 7a17 5a80 410 345
ag. 34
32 8 36 a 90 — 5a100 975 —
40 12 52a 130 — 5a120 1265 —
Controlador del motor paso a pa
Aliment. E/S en paralelo Puntos del Pacina de
Serie Foto nominal patron de refgerencia
Entrada Salida posicionamiento
. 24 VDC 11 entradas 13 salidas .
- +10% (aislamiento (aislamiento 64 puntos| Pag. 49
fotoacoplador) fotoacoplador)
ZSNC 1
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Serie LEHZ
Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

Confirme la fuerza
de amarre.

' Confirme el punto de } Confirme la fuerza
amarre/voladizo. externa sobre los dedos.

m Confirmacion de la fuerza de amarre

Confirmacion Calculo de la fuerza - Seleccion del modelo adecuado a partir Seleccion de la
de condiciones de amarre requerida de la gréfica de la fuerza de amarre velocidad de empuje
Ejemplo Directrices para la seleccion de la pinza en LEHZ20
Masa de a pieza de trabajo: 0.1 kg | “»| funcién de la masa de la pieza de trabajo 4 50 | | |
® Aunque las cpndiciones vgn’an en funqic’?n de la z Fuerza de empuje 100%
forma de la pieza de trabajo y del coeficiente de w 40
friccion entre los adaptadores y la pieza, g
seleccione un modelo que pueda proporcionar una g 29 70%
fuerza de amarre 10 a 20 veces superior % a| Y I
peso de la pieza, como minimo. ° 20 40%
Nota) Para mas detalles, consulte el calculo de la fuerza de g 10
amarre requerida. T
@ Si durante el movimiento se producen fuertes 0
aceleraciones o impactos, sera necesario prever 0 203040 60 80 100 120 140
un margen suplementario de seguridad. Punto de amarre L [mm]
Ejemplo) Cuando se desea establecer una fuerza de
amarre de al menos 20 veces superior al peso .
de la pieza. P P En el caso de que se seleccione LEHZ20:
Fuerza de amarre requerida @ El punto de interseccion entre la distancia al punto
=0.1kgx 20 x 9.8 m/sz2~ 19.6 N 0 mas de amarre L = 30 mm y la fuerza de empuje del

Fuerza de empuje: 70%

La fuerza de empuje es uno de los valores de los datos de paso que se introducen en el controlador.

Distancia al punto de amarre: 30 mm

Velocidad de empuje: 30 mm/s

70% proporciona una fuerza de amarre de 27 N.

— ® La fuerza de amarre es 27.6 veces supetrior

al peso de la pieza y, por tanto, satisface el
valor de ajuste de fuerza de amarre de "20
veces 0 superior".

l

LEHZ20

-
-
o

100 Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo

90
80
70
60
50
40
30

0 10 20 30 40 50 60
Velocidad de empuje [mm/s]

Fuerza de empuje / Umbral de disparo [%)]

@ La velocidad de empuje es suficiente en el punto
en el que la fuerza de empuje del 70% se cruza
con la velocidad de empuje de 30 mm/s.

O
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Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

Calculo de la fuerza de amarre requerida

o ©
ollllii o Dedo
Adaptador
|
F | F
N
T ! T Pieza de trabajo
uF | uF
mg

"Fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces el peso
de la pieza"

e Las "10 a 20 veces el peso de la pieza como minimo" recomendadas por
SMC se calculan con un margen de seguridad de a = 4, que permite
soportar los impactos que se producen durante un transporte normal, etc.

Cuando . = 0.2 Cuando p = 0.1
=-_M9 4 L B
F_2x0_2x4_10xmg F_2x0.1x4_20xmg

[10 x Peso de la pieza de trabajcﬂ [20 x Peso de la pieza de trabajoj

Cuando se sujeta una pieza de trabajo como la de la figura
de la izquierda, y de acuerdo con las siguientes definiciones,

F: Fuerza de amarre (N)

u: Coeficiente de friccion entre los
adaptadores y la pieza de trabajo

m: Masa de la pieza de trabajo (kg)
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?)
mg : Peso de la pieza de trabajo (N),
las condiciones bajo las cuales la pieza de
trabajo no se caera son:
2xuF>mg
Numero de dedos
mg

y, en consecuencia, F >2—xu

Como “a” representa el margen de seguridad,
"F" viene determinado por la siguiente férmula:
mg
= 2x u

Xa

(Referencia) El coeficiente de friccién 1 depende del entorno
de trabajo, la presion de contacto, etc.

Coeficiente de friccion p | Adaptador — Material de las piezas de trabajo (guia)
0.1 Metal (rugosidad de superficie = Rz3.2 0 menos)
0.2 Metal
0.2 0 mas Goma, resina, etc.

Nota) e Incluso si el coeficiente de friccion es superior a u = 0.2, por
motivos de seguridad, seleccione una fuerza de amarre que
sea al menos de 10 a 20 veces superior al peso de la pieza
de trabajo, conforme a las recomendaciones de SMC.

« Si durante el movimiento se producen fuertes aceleraciones
o0 impactos, serd necesario prever un margen suplementario
de seguridad.

O
2
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Serie LEHZ

Seleccion del modelo

m Confirmacion de la fuerza de amarre: Serie LEHZ

® Indicacién de la fuerza de amarre
La fuerza de amarre mostrada en las siguientes graficas se
expresa como "F", que es el empuje de un dedo cuando ambos
dedos y adaptadores estan en contacto con la pieza de trabajo,
tal como se muestra en la figura a continuacion.

Estado de amarre externo

e®Ajuste el punto de amarre de la pieza de trabajo "L" de forma
que esté dentro del rango mostrado en la siguiente figura.

Estado de amarre interno

M | ma)
& &
ol o Dedo
| i
Adaptador 4
L: Punto
F— —F de amarre
Piezatrabajo F: Fuerza
de amarre

™ ]
& &
ol o Dedo
Adaptador 7
-
; F L: Punto
— - de amarre
Pieza trabajo F: I(:gl;earzmaarre

+ La fuerza de empuije es uno de los valores de los

* La fuerza de empuije es uno de los valores de los

Mod. basico datos de paso que se introducen en el controlador. Com pacta datos de paso que se introducen en el controlador.
LEHZ10 LEHZ10L
20 Precision de la fuerza de amarre: £30% (fondo de escala) 8 Precision de la fuerza de amarre: +30% (fondo de escala)
z . z
w P w
Fuerza de empuje 100% 6 ——
% i — % [~ Fuerza de empuje 100%
5 70% N T
IS L2 | @ T f—— [ 70% o
(0] 8 (0] \
o° . e —
g S § = l40%
() 4 ()
> >
L L
0 0
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 100
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHZ16 LEHZ16L
20 Precision de la fuerza de amarre: £30% (fondo de escala) 0 Precision de la fuerza de amarre: +30% (fondo de escala)
=3 =3
T 16 w 8 \\
< — i 9 < .
= Fuerza de empuje 100% SR ~_ Fuerza de empuje 100%
2 g 1 70% @ 4 H— 70% ~
© ‘\ ©
© \N (o] — \\
N — 0, N (-)
5 4 40% 8, T~ | 40%
> >
(s [Ins
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 0 20 40 60 80 100 120 140
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]

O
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Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

* La fuerza de empuije es uno de los valores de los
Mod. basico datos de paso que se introducen en el controlador.

Compacta

+ La fuerza de empuje es uno de los valores de los
datos de paso que se introducen en el controlador.

LEHZ20

LEHZ20L

50 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala) 35 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala)
% 40 Fuerza de empuje 100% % 30 Fuerza de emruje 100%
o o 25
g 30 5]
g LO% % 20 —_— 70%
= 40% = 0
g g 10 40%
e 10 o e
> > 5
I8 (s
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 0 20 40 60 80 100 120 140
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHZ25 LEHZ25L
50 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala) 35 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala)
£ 4 F ‘ d je 100% £ 30
I 40 e w ————.__ Fuerza de empuje 100%
s 30 5 8
§ 0% § — 70%
3 20 . g "
g — thig g 10 40%
o 10 )
Z L 5
0 0
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHZ32
160 Precision de la fuerza de amarre: £20% (fondo de escala) ’ Seleccidon de la velocidad de empuje ‘
= ® Configure la [Fuerza de empuje] y el [Disparador LV]
= Fuerza de empuje 100% PP :
T \\ Puj ° dentro del rango mostrado en la siguiente figura.
[0)
5 Modelo basico
€ — o, <3
g 80 ‘ﬂ’ °§ 1(1)8 Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
© =4
© 40% 2 90
8 40 8 80
Z (O
0 > 60
0 50 100 150 200 250 % 50
Punto de amarre L [mm] 5 40
€ 30
LEHZ40 g8 0 10 20 30 40 50 60
250 Precisién de la fuerza de amarre: +20% (fondo de escala) = Velocidad de empuje [mm/s]
= | Compacta
Z 200 Fuerza de empuje 100% — 1?0
._; T % 100 Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
= s
T 150 _— = 2 90
: — 7% | S 0
8 100 £ 70
© 5 _g
g 40% L |
o 50 = 50
o £ 40
0 S 30
0 50 100 150 200 250 g 0 10 20 30 40 50 60
Punto de amarre L [mm] I Velocidad de empuje [mm/s]

O

:
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto




Serie LEHZ

Seleccion del modelo

m Confirmacidn del punto de amarre y del voladizo: Serie LEHZ

@ Elija la posicion de amarre de la pieza de trabajo de forma que la cantidad de voladizo "H" permanezca dentro del rango mostrado en la siguiente figura.
@ Si la posicién de amarre esta fuera de los limites, puede reducirse la vida Util de la pinza eléctrica.

Estado de amarre externo

Estado de amarre interno

oo = i
T oo |l ]
Posicion
de amarre L H: Voladizo
- L: Punto de amarre

00 = ’T
T | ©e° | = ’*‘
T
Posicién
de amarre L H: Voladizo
- - L: Punto de amarre

* La fuerza de empuije es uno de los valores de los

* La fuerza de empuje es uno de los valores de los

Mod. basico datos de paso que se introducen en el controlador. Com pacta datos de paso que se introducen en el controlador.
LEHZ10 LEHZ10L
100 100
T 80 T 80
1S £
T 60 \\ r ™ 205
o D o 3, 4,
N NS N A 05
T 40 T 40— g °
ks N kS 29
o 200 \ o e
> 20 [ 3 = 20 g
Yo 1~
,000/0,89/” | Iooo
o2 A 0 % TN
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHZ16 LEHZ16L
140 140
120 120
E 100 € 100
£ \\ £ \\/eaer
T 80 200 T 80 \?a o
2 A =00 2 NSe
N 60 U % N g0 M,
S 2 2 % 7
S 40 % S 40 N\,
> . N > NG
20 Yo N 20 N0
U 0p 3 400/0
0 2 0

0 20 40 60 80 100 120 140
Punto de amarre L [mm]

0 20 40 60 80 100 120 140
Punto de amarre L [mm]

0 20 40 60 80 100 120 140

LEHZ20 LEHZ20L
140 140
120 120
E €
£ 100 E 100
T 80 05, T 80 0o,
o o 2
N g0 N N g0 A, o°/o
=] BN S Yey.
R . S NI
o 40 Nq 95 S 40 %
> e, > N,
20 \%% P 20 N2 7
. N . X

Punto de amarre L [mm]

0 20 40 60 80 100 120 140

Punto de amarre L [mm]

O




Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

* La fuerza de empuje es uno de los valores de los « La fuerza de empuje es uno de los valores de los

Mod. basico datos de paso que se introducen en el controlador. Com pacta datos de paso que se introducen en el controlador.
LEHZ25 LEHZ25L
250 250
— 200 — 200
£ £
£ 150 £ 150 20
5 5 %
I I o,
S 205 s DN N
T 100 A 5 100 L
3 "erea\ }oo © < % T8
S O NI% o Nr,, I
> 8, > %Wy,
50 o] 50 Y w
Ye 70,
70, (1 -l
% °
0 2 0
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHZ32
250
— 200
= £
£ L
T~ 150 -l
[®)
N
5 100
<
(o)
= 50
\ g
0 2
0 50 100 150 200 250 g
Punto de amarre L [mm] s
w
@
2
LEHZ40 g
o
250 3
3
S
— 200 S
£ g
= 150 =
T 90,
2 A D S
5 100 U, %
8 29 %
= 5 Ly,
2 10 o
0°/° \ o
0 o
0 50 100 150 200 250 [TT]
Punto de amarre L [mm] -
2
o
g
(=5
3
g
:‘5
3
3
3
s
s
8
o.

O




Serie LEHZ

Seleccion del modelo

m Confirmacion de fuerza externa sobre los dedos: Serie LEHZ

!

Fv
Fv:

Carga vertical admisible

My

@ ©
o o olile o o
© © © ©
-l -]
|+ |
] B
V\_/ V\_/
Mp Mr
Mp: Mr: My:

Momento flector Momento flector transversor Momento torsor

H, L: Distancia al punto en el que se aplica la carga (mm)

. Carga vertical admisible Momento estatico admisible
Fv (N) Momento flector: Mp (N-m) Momento torsor: My (N-m) | Momento flector transversor: Mr (N-m)
LEHZ10(L)K2-4 58 0.26 0.26 0.53
LEHZ16(L)K2-6 98 0.68 0.68 1.36
LEHZ20(L)K2-10 147 1.32 1.32 2.65
LEHZ25(L)K2-14 255 1.94 1.94 3.88
LEHZ32(L)K2-22 343 3 3 6
LEHZ40(L)K2-30 490 45 4.5 9

Nota) Los valores de carga de la tabla son valores estaticos.

Célculo de la fuerza externa admisible (cuando se aplica la carga de momento)

Ejemplo de calculo

Cuando existe una carga estatica de f = 10 N, que aplica un
momento flector en el punto L = 30 mm desde la guia LEHZ16K2-6.
Por lo tanto, la carga resulta valida.

‘o _ M (Momento estatico admisible) (N-m) 0.68
Carga admisible F (N) = Lxi03" Carga admisible F = 30x10%
(*constante para la conversion de unidad) =227 (N)
Carga f =10 (N) < 22.7 (N)
8 ZS\VC



Pinza eléctrica de 2 dedos

Serie LEHZ

LEHZ10, 16, 20, 25, 32, 40

Forma de pedido

C€

LEHZ[10 4

Ri1

6N| 1

Tamafio del cuerpo -—I

10

16

:(5) Dimensiones del motor
— Basico

32

20 L Nota) |  Compacto

Nota) Tamano del cuerpo:
sélo 10, 16, 20, 25

Opciones de dedos

-1 Bésico (roscado en la direccion
de apertura/cierre)

Paso de husillo ¢

[ K[ Basico |

lMontaje del controlador
— | Montaje con tornillo
D Nota) | Montaje en rail DIN

Nota) El rail DIN no esta incluido.
Pidalo por separado.
(Véase la pag. 51)

——— e ongitud del cable E/S
Tipo de controlador N2

Sin cable

Sin controlador

1.5m

6N

Con controlador (NPN)

1
3 3m

LL
I
L
-l

6P

Con controlador (PNP) 5

5m

Nota) Consulte la pag. 50 para obtener detalles acerca de las
caracteristicas del controlador en si mismo.

¢Longitud del cable del actuador

Sin

cable

8 m Nota)

1

Sm

10 m Nota)

3m

15 m Nota)

1
3
5

5m

O W >| o

20 m Nota)

Nota) Bajo demanda.

*Tipo de cable del actuador

Sin cable

R Cable robdético (cable flexible)

Entrada del cable del motor

Modelo de 2 dedos ¢
Carrera ¢
Carrera / ambos
lados (mm)

4 10 4

6 16

10 20

14 25
B: Taladro pasante en la 22 32 —

direc. de apertura/cierre 30 40

Bésico (entrada en el lado izquierdo)

Plano de referencia de montaje

J

? E% )
+ &
2
©
T

J Plano de referencia

I\ de montaje

Cable del motor

Cubierta del conector

Opcion de dedos ¢
Basico (roscado en la
direccién de apertura/cierre)
Montaje con orificios roscados laterales

Taladro pasante en la
direccién de apertura/cierre

Dedos planos

0O m >

Entrada en el lado delantero

Plano de referencia de montaje

J Plano de referencia

de montaje
& I‘%’

Cable del motor
Cubierta del conector

B
El actuador y el controlador se venden como un paquete. (Controlador — Pégina 50) |
Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador. T =
<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso> mlm'.'4
(1 Compruebe que la etiqueta del n® de referencia del actuador coincide con el controlador. m
(2) Compruebe que la configuracion de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP). @ @
J
* Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http:/www.smcworld.com/
9
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto




Serie LEHZ

Montaje

Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas del actuador

Modelo LEHZ10|LEHZ16|LEHZ20|LEHZ25|LEHZ32|LEHZ40
Carrera / ambos lados (mm) 4 6 10 14 22 30
Fuerza de amarre Basico 6ai4 16a40 52a130 | 84 a210
(N) M=) | Compacto| 2a6 3a8 11a28 — —
Velocidad de apertura y cierre
Nelocidad de empuje (mm/s) Nota 2) 5a80/5a50 5a 100/5 a 50 5a 120/5 a 50

Método de accionamiento Husillo trapecial + Leva deslizante

Tipo de guiado de los dedos Guia lineal (no circulante)

Repetibilidad (mm) Nota 3) +0.02

Precision en la determinacion +0.05

repetida de la longitud (mm) Nota 4) _'

Efecto de contragolpe de los

dedos / ambos lados (mm) Noia5 0.5 0 menos 1.0 o menos
Resistencia a impactos /

Resistencia a vibraciones (m/s?) Neta6) 150/30

Frecuencia max. de trabajo (C.P.M) 60

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin congelacion ni condensacion)

Rango de humedad de trabajo (%) 35 a 85 (sin congelacion ni condensacion)

Basico 165 220 430 585 1120 1760
Peso (9)

Compacto| 135 190 365 520 — —
" Dimensiones del motor 020 028 042
§ Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
:§ Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
3 Tensién nominal (V) 24 VDC £10%
S| G oo | Basico 11/7 28/15 34/13 | 36/13
B | e o (wyian| Compacto 8/7 22/12 — —
-§ 5%%?355‘5;2 Bésico 19 51 57 61
g (W) Nota 8) Compacto 14 42 — —

Peso del controlador (g) 150 (Montaje con tornillo)

Nota 1

Nota 2)
Nota 3
Nota 4)
Nota 5)

Nota 6

Nota 7)

Nota 8)

La fuerza de amarre debe ser de 10 a 20 veces el peso del objeto a transportar. La fuerza de posicionamiento debe ser del 150%

cuando se libera la pieza de trabajo. La precision de la fuerza de amarre debe ser: +30% (fondo de escala) para LEHZ10/16
125% (fondo de escala) para LEHZ20/25
+20% (fondo de escala) para LEHZ32/40

La velocidad de empuije debe fijarse dentro del rango durante la operacién de empuje (amarre). En caso contrario, podria

ocasionar un funcionamiento defectuoso.

La repetibilidad es la variacion en la posicion de amarre (posicion de la pieza de trabajo) cuando la operacién de amarre se lleva a

cabo de forma repetida siguiendo la misma secuencia para la pieza de trabajo.

La precision en la determinacion repetida de la longitud es la dispersion (valor del monitor del controlador) cuando la pieza de

trabajo se sujeta de forma repetida en la misma posicion.

La operacién de empuje (amarre) no se vera afectada por el efecto de contragolpe. Realice una carrera mas larga para compensar

el efecto de contragolpe generado durante la apertura.

Resistencia a impactos: La pinza supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La

prueba se llevd a cabo con la pinza en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizd tanto en

direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con la pinza en el estado inicial).

El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la

posicion de ajuste, incluyendo cuando se encuentra en el modo de ahorro energético durante el amarre.

El consumo maximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta

funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

a) Cuando se usa la rosca

del lateral del cuerpo

Pasador de posicionamiento

Direccién de montaje

b) Cuando se usa la rosca
de la placa de montaje

c¢) Cuando se usa la rosca de la parte
posterior del cuerpo

Direccion
de montaje

Direccion
de montaje

a&%ﬁ

T
|

2 ©©
[} [0}
o] o]

Pasador de posicionamiento Pasador de posicionamiento

[



Disenho

Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

Serie LEHZ

\

O—__| © |

L//
RiEE e g@—\@
e \@
Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado
2 Placa del motor Aleacion de aluminio Anodizado
3 | Anillo guia Aleacion de aluminio
4 | Tuerca trapecial Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
5 Husillo trapecial Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
6 Rodillo del tornillo Acero al cromo extraduro
7 Rodillo del tornillo Acero al cromo extraduro
8 Conjunto de dedos —
9 Palanca Acero inoxidable especial
10 | Motor paso a paso (Servo/24 VDC) —

Lista de repuestos (8) Conjunto de dedos

Basico (- Montaje con orificios Taladro pasante en la Ded | c
roscados laterales (A) | direccién de apertura/cierre (B) B ElEes ()
Tamafo
del cuerpo
10 MHZ-A1002 MHZ-A1002-1 MHZ-A1002-2 MHZ-A1002-3
16 MHZ-A1602 MHZ-A1602-1 MHZ-A1602-2 MHZ-A1602-3
20 MHZ-A2002 MHZ-A2002-1 MHZ-A2002-2 MHZ-A2002-3
25 MHZ-A2502 MHZ-A2502-1 MHZ-A2502-2 MHZ-A2502-3
32 MHZ-A3202 MHZ-A3202-1 MHZ-A3202-2 MHZ-A3202-3
40 MHZ-A4002 MHZ-A4002-1 MHZ-A4002-2 MHZ-A4002-3

ZS\VC
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto




Serie LEHZ

Dimensiones

LEHZ10(L)K2-4

Modelo L (L1)
LEHZ10K2-400 | 103.8 | (59.7)
LEHZ10LK2-4[1| 87.2 | (43.1)

22.5H9 (*39%%)
prof. 2.5

Plano de referencia de montaje

Longitud del cable del motor =~ 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

3_\__,_c n
4 ~
wn
]
H—H Lo
i o |
| 55
- N i N
~ o 35 3
5 . ° o L N
~ 1
© i
2 ——
(oY}
ol N /
Posicion de referencia
del punto de amarre X MAXO0.7 X6
2 x 93.3 pasante
Cerrado: 11792
48, Abierto: 15 *32
19
29

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

= 7

=N

82.5H9 (3%°)

o~
N
=3
co
T|©
o |N
I |
w Qo
Aq | a

prof. 2.5

(2]
va—

0
54).05

—

| ——

5.7

2xM3x0.5x6

12

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

20.5
10.5

Plano de referencia de montaje

12

20

20

\ mE 20\ 2x 05

20

O
2

4 x M2.5 x 0.45



Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

Dimensiones
LEHZ16(L)K2-6

Modelo L (L1)
LEHZ16K2-600 | 112.8 | (59.7)
LEHZ16LK2-601| 96.2 | (43.1)

2.5H9 (*5%9)

prof. 2.5

Plano de referencia de montaje

Longitud del cable del motor ~ 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

) | :
=
) —_
~ Tel
S
oo
Tl
o |N
i I |
- ; ] wlo
. \ ol a
N
wn H e}
) 3.5 d ©
ol v
| < [\
— - ) o
[s2]
©l o
N~
£ — T
[e2]
~| v
~ R

Posicion de referencia
del punto de amarre

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

2xM4x0.7x6

2 x 3.3 pasante

Cerrado: 14.6 *33
Abierto: 20.6 152

24

38

2.5H9 (*29%5)
prof. 2.5

=

22.5H9 (*3%%%)

prof. 2.5

10
16

3.5

0
8_0.05

C R

2xM4x0.7x6

o e
®

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

2 x o5

237

12.1

Plano de referencia de montaje

20

35

O
2

4xM3x0.5

13
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto



Serie LEHZ

Dimensiones
LEHZ20(L)K2-10

Modelo L (L1)
LEHZ20K2-100] 129.6 | (61.8)
LEHZ20LK2-10C1 | 115.6 | (47.8)

23H9 (*59%)

Longitud del cable del motor =~ 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

prof. 3
- - J/
:l: Plano de =
referencia
de montaje
rv( /
N
N N
e
[Te) = N g
@ Clo i
Q| © > VAR N
o |u2
? © g\ 3
© »|a
N~
©
n
o
4
0
&
] sl 2xM5x0.8x8
. +0.
o ) Cerrado: 16 3 2 x g4.2 pasante
Posicion de referencia /g 9, Abierto: 26 33

del punto de amarre

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

30
50

3Hg ( *99%5)
prof. 3

03H9 (*0.925)
prof. 3

65
N

J“\HEJ E'}’

W
oD

13.5
22,5

10 8os

L] N

2xM5x0.8x8

ool
&

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

28.5

145

\

2

2x 05

) T €

Plano de referencia de montaje

14

\\II L

20

20

O
2

4xM4x0.7



Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

Dimensiones
LEHZ25(L)K2-14

Modelo L (L1)
LEHZ25K2-140 139.8 | (61.8)
LEHZ25LK2-1401 | 125.8 | (47.8)

o4H9 (+g,030 )

prof. 3 \

Longitud del cable del motor = 300
(Entrada del cable del motor: Basica)

F* 7 w
ST QU NS \ T
1T}
—| Planode — 7 —
| referencia L -
de montaje
5 o
- ] 8 0.030
lﬁ ;o 24H9 (+0 ) s
0 . —| @ prof. 3
(s
= o
- A — ~
A\ \ S
o g 8 N e (72
] 2% L\ 5 D \V e I
Qq - —»—A— 0l |.u
o % <] )
J|a - -l
[eo]
) J
4 P | E— 7
2xM6x1.0x10
- q .
& & o E
2xM6x1.0x10 D) e
€Z{\ © =
L 2 x 5.2 pasante ]
. 0.3 [7]
Posicion de referencia Cerrado: 19 g5 12 s AxM _E
del punto de amarre 10 9, Abierto: 33 33 20 x M5 x 0.8 g
7]
38 b
3
63 s
3
8
o

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

LECP6

33.7

17.1

Plano de referencia de montaje

9 £
< 3
o [ 2
©

S & 8

(]

2

=

(=]

D

(=3

]

]

8

20 g

8

(=3

=

@«

[+3

[

e

o

15

O
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Serie LEHZ

Dimensiones

LEHZ32K2-22

@4H9 (+8.030 )

Longitud del cable del motor =~ 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

prof. 3
! '3 7
= | | iy \
<
Q3| Planode
referencia
de montaje
g
] [T1 So
N 1 t_|m
\ g
<t | Q
~
) ;{
D
W \J
Q 5
(] e
<
8 O O
[o0)
[«>)
N
| I 1 Ji
<
| o
[aV)
Cerrado: 26 ¢
123, Abierto: 48 3
48
97

Posicion de referencia
del punto de amarre

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

L

)

+0.030
0

4H9 (
prof. 3

04H9 ( *09%0)
prof. 3

&

17
29

2xM6x1.0x10 15 305

S 4N

2xM6x1.0x10

14

A A S

2 x 95.2 pasante

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

42

2 x5

—

42.5

215

Plano de referencia de montaje

16

20

4xM6x1.0



Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE HZ

@
9

Dimensiones
LEHZ40K2-30 Longitud del cable del motor ~ 300
(Entrada del cable del motor: Basica)
| Ii= 7 | |
B ~\
<
8 @5H9 ( +g.030)
prof. 4
Plano de i
referencia
de montaje I L | 6 T8
8 ' T
[T m// ., E - w
N -~
\Q\ ?j < @5H9 (+8.030)
2|5 f. 4
o v " I|S pro
8 B K 1= 7 rb(/
& g T -
5 Y fan)
= Z NP N 0
¢ o o : 0
9 el o I
N >l : 1]
. 2| -
0 w|la
_ Salad
fH 1 | i Yy
2xM8x1.25x14
2xM8x1.25x 14 {
s Q 2 X 6.8 pasante ~
)

Cerrado: 30_8_5
14 3, Abierto: 60 3 18 005
60 28

119

4 x M8 x1.25

Posicién de referencia
del punto de amarre

Precauciones especificas del producto

Entrada del cable del motor: Entrada en el lado delantero

LECP6

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

o
] ]
x =4

[aV)
o < =1
]
o
- I g
[ee) (3
< - 3
(s2] y— g
) ]
< d-\
N 3
=
=3
=3
=
<
o
<]
o — o

Plano de referencia de montaje 80
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Serie LEHZ
Opciones de dedos

Montaje con orificios roscados laterales (A) Taladro pasante en direccion de apertura/cierre (B)

oM b
\

===

4 x MM pasante & Fo &
* Roscado para G- © © é
montaje de o
adaptadores ° © s
= T =1
%
< C < ‘ 4 x gH pasante
+ Orificio para montaje
de adaptadores
Unidad: mm Unidad: mm
Modelo A B C MM Modelo A B H
LEHZ10(L)K2-4AC 3 5.7 2 M2.5 x 0.45 LEHZ10(L)K2-4B] 3 5.7 2.9
LEHZ16(L)K2-6AC 4 7 25 M3 x 0.5 LEHZ16(L)K2-6BC 4 7 3.4
LEHZ20(L)K2-10AC] 5 9 4 M4 x 0.7 LEHZ20(L)K2-10BCJ 5 9 4.5
LEHZ25(L)K2-14AC] 6 12 5 M5 x 0.8 LEHZ25(L)K2-14B] 6 12 5.5
LEHZ32K2-22A[] 7 14 6 M6 x 1 LEHZ32K2-22B[] 7 14 6.6
LEHZ40K2-30A[] 9 17 7 M8 x 1.25 LEHZ40K2-30BL] 9 17 9
Dedos planos (C)
4 x MM Longitud de rosca L
* Roscado para montaje de
adaptadores |
Q__ © EEEEEE ‘
& 3 ¢ ¢ Lol
[© 6 Nt ‘
B[| A
ﬁ e W My
[ ‘ m | m
Si-& sl
[ © ©
o ]
i K J L
D G
Unidad: mm
G Peso
Modelo A g8 c D F Abierto Cerrado J K MM L W (9)
LEHZ10K2-4CJ 0 0 +0.025 0 165
LEHZ10LK2-4CL] 2.45 6 5.2 10.9 2 54 5o | 1.4 52 4.45 | 2H9%, M2.5 x 0.45 5 5 005 135
LEHZ16K2-6C] 0 0 +0.025 0 220
LEHZ16LK2-6CC] 3.05 8 8.3 141 2.5 74 oo | 1.4 42 5.8 | 25H9% M3 x 0.5 6 8 005 190
LEHZ20K2-10C 0 0 +0.025 0 430
LEHZ20LK2-10C] 3.95 10 10.5 17.9 3 11.6 52| 1.6 o2 7.45 | 3H9 g M4 x 0.7 8 10 005 365
LEHZ25K2-14CO 0 0 +0.030 0 575
LEHZ25LK2-14c] | +° 12 | 181 | 218 | 4 165> | 222 89 | 4H9 * M5 x 0.8 10 | 12 s 10
LEHZ32K2-22C[] 7.3 20 |18 346 | 5 253, 3.9, 14.8 5H9 *3%° M6 x 1 12 15 805 | 1145
LEHZ40K2-30C] 8.7 24 | 22 414 | 6 339, 332 17.7 | 6H9 3°° | M8x1.25 16 | 18505 | 1820
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Serie LEHF
Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion
Confirme la fuerza ’ Confirme el punto de } Confirme la fuerza
de amarre. amarre/voladizo. externa sobre los dedos.

m Confirmacion de la fuerza de amarre

Confirmacion de - Célculo de la - Selec.del mod. adecuado a partir de Seleccion de la
condiciones fuerza de amarre requerida la grafica de la fuerza de amarre velocidad de empuje
Ejemplo Directrices para la seleccion de la pinza LEHF20
Masa de la pieza de trabajo: 0.1 ky| " p»| en funcion de la masa de la pieza de trabajo > 35
@ Aunque las condiciones varian en funcién de la forma de la pieza 30 ! ! !
de trabajo y del coeficiente de friccion entre los adaptadores y la > 2 — Fuerza de empuje 100%
pieza, seleccione un modelo que pueda proporcionar una fuerza o 25
dg amarre 10 a 20 veces superior N al peso de la pieza, como o 20
minimo. 5 B 70%
Nota) Para mas detalles, véase el dibujo de seleccion del modelo. g 15
) - ' 409
@ Si durante el movimiento se producen fuertes aceleraciones o g 10 0%
impactos, seré necesario prever un margen suplementario de g
seguridad. § 0
Ejemplo) Cuando se desea establecer una fuerza de amarre de al w 0 20 30 40 60 80 100
menos 20 veces superior al peso de la pieza.
Punto de amarre L [mm]

Fuerza de amarre requerida

=0.1kgx 20 x 9.8 m/s?~19.6 N 0 mas En el caso de que se seleccione LEHF20:

@ El punto de interseccion entre la distancia al punto
de amarre L = 30 mm y la fuerza de empuje del
100% proporciona una fuerza de amarre de 26 N.

® La fuerza de amarre es 26.5 veces superior al peso
de la pieza y, por tanto, satisface el valor de ajuste
de fuerza de amarre de "20 veces o superior".

Fuerza de empuije: 100%

Distancia al punto de amarre: 30 mm

L 1

Velocidad de empuje: 20 mm/s LO\TE|1'|1|;20
) 100 Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
Calculo de la fuerza Cuando se sujeta una pieza de trabajo como la de la figura § 90
. de la izquierda, y de acuerdo con las siguientes definiciones, 3
de amarre requerida F: Fuerza de amarre (N) 8 &0
u: Coeficiente de friccion entre los E 70
q adaptadores y la pieza de trabajo % 60
? m: Masa de la pieza de trabajo (kg) 3 50
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?) % 40
mg: Peso de la pieza (N) g 300 10 20 30 40
o) o) D las condiciones bajo las cuales la pieza no ) ) )
se caera son: Z Velocidad de empuje [mm/s]
{ ﬁ 2 x uF>mg @ La velocidad de empuje es suficiente en el punto en
- [} Numero de dedos el que la fuerza de empuje del 100% se cruza con la
- ] mg velocidad de empuje de 20 mm/s.
F y, en consecuencia, F > 2
Xu
Piezade  Como “a” representa el margen de seguridad,

uF  trabajo "F" viene determinado por la siguiente férmula:
mg (Referencia) Coeficiente de friccion u depende del entorno de
F= 2xu xa trabajo, la presion de contacto, etc.
"Fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces el peso de la pieza” Coeflment; d1e friccion /’\\Adaptador Materlal de las Pl'ezas de trabajo (guia)
. etal (rugosidad de superficie = Rz3.2 0 menos)
¢ Las "10 a 20 veces el peso de la pieza como minimo" recomendadas por SMC se calculan con
un margen de seguridad de a = 4, que permite soportar los impactos que se producen durante 0.2 Metal
un transporte normal, etc. 0.2 0 mas Goma, resina, etc.
Cuando p = 0.2 Cuando p = 0.1 Nota) e Incluso si el coeficiente de friccion es superior a 1 = 0.2, por
motivos de seguridad, seleccione una fuerza de amarre que
F= Lx 4=10xmg F= &x 4=20xmg sea al menos de 10 a 20 veces superior al peso de la pieza
2x0.2 2x0.1 de trabajo, conforme a las recomendaciones de SMC.

* Si durante el movimiento se producen fuertes aceleraciones o
impactos, sera necesario prever un margen suplementario de
[10 x Peso de la pieza de trabajoj [20 x Peso de la pieza de trabajoj seguridad.
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto




Serie LEHF

Seleccion del modelo

m Confirmacion de la fuerza de amarre: Serie LEHF

o Indicacion de la fuerza de amarre

Estado de amarre externo

Estado de amarre interno

La fuerza de amarre mostrada en las

siguientes graficas se expresa como q ﬁ {
"F", que es el empuje de un dedo
cuando ambos dedos y adaptadores
estan en contacto con la pieza de
trabajo, tal como se muestra en la
figura a continuacion. o D (6] o
® Ajuste el punto de amarre de la pieza  Dedo d Y Dedo
de trabajo "L" de forma que esté
dentro del rango mostrado en la = <
siguiente figura. 2 |
-
: Punto de [ I | L: Punto de
amarre Fali— |o-7 |—F amarre
Adaptador Piezadetrabojo F: Fuerza de Adaptador [[ Pieza de trabajo F: Fuerzade
amarre amarre
LEHF10 LEHF40
0 Precision de la fuerza de amarre: £30% (fondo de escala) 200 Precision de la fuerza de amarre: +20% (fondo de escala)
I
= = —_| Fuerza de empuje 100%
L 8 L 160 —
% 6 \\ Fuerza de empuje 100% % 120 —_ | 70%
© ©
pY A \\70% o 80 o
) ——— ° 40%
pus \\ ©
t‘ \ 40% t‘
Q 2 == o 40
(IS (s
0 0
0 20 40 60 80 100 0 30 60 90 120
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHF20
35 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala) ’ Seleccidon de la velocidad de empuje ‘
Z 30 - " ® Configure la [Fuerza de empuje] y el [Disparador LV]
L g ———+—_Fuerza de empuje 100% dentro del rango mostrado en la siguiente figura.
g 20 — 70% = 110
© o~ T T T
o 15 T — o Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
= 40% g 100
©
N 10 K]
= © 90
£ 5 3
w = 80
0 € 70
0 20 40 60 80 100 >
Punto de amarre L [mm] > 60
2 50
LEHF32 § 40
150 Precision de la fuerza de amarre: 20% (fondo de escala) § 30
_ ‘ 8 T 10 20 30 40
Z =] . .
T 120 ~—1— Fuerza de empuje 100% = Velocidad de empuje [mm/s]
[0
S 90
IS —70%
& \\
8 60 40%
N ——=0 |
g 30
L
0
0 20 40 60 80 100

Punto de amarre L [mm]

* La fuerza de empuje es uno de los valores de los datos de paso que se introducen en el controlador.

20 %
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Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Seleccion del modelo

m Confirmacidn del punto de amarre y del voladizo: Serie LEHF

@ Elija la posicion de amarre de la pieza de trabajo de forma que la cantidad de voladizo "H" permanezca dentro del rango

mostrado en la siguiente figura. E
@ Si la posicion de amarre esta fuera de los limites, puede reducirse la vida util de la pinza eléctrica. IiIJ
Estado de amarre externo Estado de amarre interno
H: Voladizo H: Voladizo
L: Punto de amarre L: Punto de amarre
11 - -
B | 9]
| — | T
\ -
H Posicién de amarre
‘ Posicién de amarre
H
i
o
=
LEHF10 LEHF20 g
<«
100 100 £
g
]
— 80 — 80 @
g \ g 'g
T NN T 60 200 g
o \ o o & 400 a
N N A 5
T 40Fp 200 S 40 0e,<,
< lle’? /o\ < 9 o
[ Dy,
20 /bp . 20 o7
| "/e} N M
0 LN ~ 0 ©
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 o
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm] 8
=l
LEHF32 LEHF40
100 120
\
100
— 80 —
= = \\ %
E E 80 % 32
T % 205 T % s
o \ o o 60 3
N N N P
T 40 _Fll o Fl/ > \ S
ks o\ S 40 KoK 200, £
° A o ade J N g
> > Q \ 2
20 ye> 3
AN 0 2z, 5
o
40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120 E
D
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm] o
* La fuerza de empuje es uno de los valores de los datos de paso que se introducen en el controlador.
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Serie LEHF

Seleccion del modelo

m Confirmacion de fuerza externa sobre los dedos: Serie LEHF

|

Fv M ~_
Fv: Carga vertical admisible Mp: Momento flector Mr My: Momento torsor
Mr: Momento flector transversor
H, L: Distancia al punto en el que se aplica la carga (mm)
e Carga vertical admisible Momento estatico admisible
Fv(N) Momento flector: Mp (N-m) Momento torsor: My (N-m) | Momento flector transversor: Mr (N-m)

LEHF10K2-OI 58 0.26 0.26 0.53
LEHF20K2-1 98 0.68 0.68 1.4
LEHF32K2-I 176 1.4 1.4 2.8
LEHF40K2-J 294 2 2 4

Nota) Los valores de carga de la tabla son valores estaticos.

Célculo de la fuerza externa admisible (cuando se aplica la carga de momento) Ejemplo de calculo

Cuando existe una carga estatica de f = 10 N, que aplica un
momento flector en el punto L = 30 mm desde la guia LEHF20K2-01 .
Por lo tanto, la carga resulta valida.

- _ M (Momento estatico admisible) (N-m) 0.68
Carga admisible F (N) = Lx102 * Carga admisible F = 30x10°
(*constante para la conversion de unidad) =227 (N)
Carga f =10 (N) < 22.7 (N)
22 ZS\VC



Pinza eléctrica de 2 dedos

Serie LEHF

LEHF10, 20, 32, 40

Forma de pedido

C€

LEHF[10/K2-[16

RI1|[6N|1

Tamafo del cuerpo
10
20
32
40

Paso de husillo ¢

K[ Basico |

Modelo de 2 dedos ¢

Carrera®
Carrera / ambos lados (mm)| Tamario

Basico |Carrera larga | Cuerpo
16 32 10
24 48 20
32 64 32
40 80 40

Entrada del cable del motor ¢

Basico Cable del motor
(Entrada en el lado derecho)
© ©
|
T _F—1__TF

Entrada en el lado izquierdo
Cable del motor

A
I

lMontaje del controlador
— | Montaje con tornillo
D Nota) | Montaje en rail DIN

Nota) El rail DIN no esta incluido.
Pidalo por separado. (Véase
la pag. 51)

¢Longitud del cable E/S
Sin cable
1.5m
3m
5m

ur{e| =] |

bTipo de controlador No2)
= Sin controlador
6N | Con controlador (NPN)
6P | Con controlador (PNP)

Nota) Consulte la pag. 50 para
obtener detalles acerca de las
caracteristicas del controlador

en si mismo.
' Longitud del cable del actuador
— Sin cable 8 8 m Nota)
1 1.5m A 10 m Nota)
3 3m B 15 m Nota)
5 5m C 20 m Nota)

Nota) Bajo demanda.

*Tipo de cable del actuador
— | Sin cable
Cable robdtico (cable flexible)

)

-

El actuador y el controlador se venden como un paquete. (Controlador — Péagina 50)
Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador. ~______occe--m--mmTTTTTTT
<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso> LEH_F“M
(D Compruebe que la etiqueta del n® de referencia del actuador coincide con el controlador
(@ Compruebe que la configuracion de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP). @
J
* Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http:/www.smcworld.com/
ZSNC 23
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Precauciones especificas del producto

LECP6

Precauciones especificas del producto




Serie LEHF

Caracteristicas técnicas

Modelo LEHF10 | LEHF20 | LEHF32 | LEHF40
Carrera/ ambos Basico 16 24 32 40
lados (mm) Carrera larga 32 48 64 80
_ | Fuerza de amarre (N) Nt 1 3a7 11228 | 48a120 | 72a 180
° - -
E Vejocidad ae :&e;f:i':’(%gfs’)’ﬁﬁm , | 5a805a20 52 100/5 a 30
§ Método de accionamiento Husillo trapecial + Correa
E Tipo de guiado de los dedos Guia lineal (no circulante)
§ Repetibilidad (mm) Nota 3) +0.05
g Preci_sién enla detgrminacién 40.05
\0 | repetida de la longitud (mm) Nota 4)
§ Efecto de contragolpe de los dedos / ambos lados (mm) NoS) 1.0 o menos
3| Vibraciones (mish 1ose 150/30
‘g Frecuencia max. de trabajo (C.P.M) 60
g Rango de temperatura de trabajo (°C) | 5 a 40 (sin congelacién ni condensacion)
Rango de humedad de trabajo (%) 35 a 85 (sin congelacion ni condensacion)
Basico 340 610 1625 1980
Peso (9)
Carrera larga 370 750 1970 2500
& | Dimensiones del motor 020 028 042
'.‘_.g, Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
% Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
§ Tensién nominal (V) 24 VDC £10%
B o 17| 2015 | oana | aana
g Consumo de energia max. momenténea (W) Nota &) 19 51 57 61
S| Peso del controlador (9) 150 (Montaje con tornillo)
Nota 1) La fuerza de amarre debe ser de 10 a 20 veces el peso del objeto a transportar. La fuerza de posicionamiento debe ser del 150%

Nota 2

Nota 3

Nota 4

Nota 5

Nota 6

Nota 7

Nota 8

Montaje

cuando se libera la pieza de trabajo. La precision de la fuerza de amarre debe ser: +30% (fondo de escala) para LEHF10
1+25% (fondo de escala) para LEHF20
1+20% (fondo de escala) para LEHF32/40

La velocidad de empuije debe fijarse dentro del rango durante la operacion de empuje (amarre). En caso contrario, podria

ocasionar un funcionamiento defectuoso.

La repetibilidad es la variacién en la posicion de amarre (posicion de la pieza de trabajo) cuando la operacién de amarre

se lleva a cabo de forma repetida siguiendo la misma secuencia para la pieza de trabajo.

La precision en la determinacién repetida de la longitud es la dispersion (valor del monitor del controlador) cuando la

pieza de trabajo se sujeta de forma repetida en la misma posicion.

La operacién de empuje (amarre) no se vera afectada por el efecto de contragolpe. Realice una carrera mas larga para

compensar el efecto de contragolpe generado durante la apertura.

Resistencia a impactos. La pinza supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo.

(La prueba se llevé a cabo con la pinza en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto

en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con la pinza en el estado inicial).

El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento corresponde al momento en el que el actuador esta

detenido en la posicion de ajuste, incluyendo cuando se encuentra en el modo de ahorro energético durante el amarre.

El consumo méximo de energia momenténea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador

estd funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la seleccién del suministro eléctrico.

a) Cuando se usa la rosca del cuerpo b) Cuando se usa la rosca de la placa de montaje  ¢) Cuando se usa la rosca de la parte

Direccion de montaje

Pasador de posicionamiento

00 | ©¢ | I:>

Direccion

de montaje

24

posterior del cuerpo

Pasador de posicionamiento Pasador de
posicionamiento

= ! <:|

Direccion
de montaje

O @A
%%§H\@



Diseno

Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Serie LEHF

ANAY

.
2

@ = l %
2
Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota
1 Cuerpo Aleacién de aluminio Anodizado
2 Placa lateral A Aleacion de aluminio Anodizado
3 Placa lateral B Aleacion de aluminio Anodizado
4 Eje deslizante Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
5 Conjunto de casquillo deslizante Acero inoxidable
6 | Tuerca trapecial Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
7 | Tuerca trapecial Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
8 Placa fija Acero inoxidable
9 Placa del motor Acero al carbono
10 | Polea A Aleacion de aluminio
11 | PoleaB Aleacion de aluminio
12 | Tope de cojinete Aleacion de aluminio
13 | Casquillo elastico NBR
14 | Cojinete —
15 | Correa —
16 | Brida —
17 | Conjunto de dedos —
18 | Motor paso a paso (Servo/24 VDC) —

O
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Serie LEHF

Dimensiones

LEHF10K2-16 / Modelo basico

Plano de referencia de montaje

Tornillo de ajuste del
accionamiento manual

(ambos lados)

26

20

27
LN
F
0
| S5
0| ol
) ©
O
17

prof. 2

0.8 0.8
0.8 14 14 0.8
4xM2.5x0.45x3
:
) | i
I — Il (\l¢
) I T } I i
i i Y
T 0
(=]
<
2 x @2H9 (*5°%°) 7 7 p
11 11
|| ||
=~ 230
=290 (Entrada del cable del motor:
(Entrada del cable del motor: Basica 40 Entrada en el lado izquierdo)
65 25

2 X 25

y

H
prof. 3

2xM5x0.8x10
2 x 94.2 pasante

AV
£l AN
]
@3H9 (*59%)
prof. 3
Cerrado: 0 *"!
Abierto: 16 +1
(38.2) 36.4
74.6 1.7

4xM4x0.7x7

30

3Hg (*29%5)
prof. 3

17

O
2

@3H9 (*59%5)
prof. 3




Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Dimensiones
LEHF10K2-32 / Modelo de carrera larga

N
I
L
|
8xM2.5x0.45x3 0.8 18 .08 0.8 18 0.8
|
o ) — 1 o — m¢
o ) LI [ ) =
t 1o}
(=1
B
0
2 x @2H9 (*59%) 8/|5 5|8 @
prof. 2
~ 230
=~ 280 (Entrada del cable del motor:
(Entrada del cable del motor: Bésica 40 Entrada en el lado izquierdo)
65 25
4
Plano de referencia de montaje 27
9 (/2]
S i
a
- 1= W _ -l
® ® [\ )
0
e ;
' (23] A4
H o5
(o] S| © o | /\I \ 0
g 3 £
£ 2%l i I 32
. . : +0.025 o
Tormillo de ajuste del 25 o3H9 (o) =
accionamiento manual ®la prof. 3 3
(ambos lados) 17 Cerrado: 0% 2
2x M5 x 0.8 x 10 Abierto: 32 «1 5
2 x @4.2 pasante (37.5) 45.9 §
1.7 83.4 1.7 8
2
o
s
g
o
30 g
+0.025
3H9 (*39%) O
4xM4x07x7 prof. 3 IiIJ
<
I M : : ,\I
B e -
' g
S
@3H9 (+g.025) g
prof. 3 =
o
v
S
2
2
v
2
S
=3
s
8
a
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Serie LEHF

Dimensiones

LEHF20K2-24 / Modelo basico

Plano de referencia de montaje

20

Tornillo de ajuste del
accionamiento manual

20

57.8
72.8
75.8
83

(ambos lados)

28

O
2

1 1 21 1
8xM3x0.5x4
W I —1 S )
) I 7 = -
{ 8
2
2 x @2.5H9 (*39%%) 2
prof. 2.5 45 45|12
=230
=270 (Entrada del cable del motor:
(Entrada del cable del motor: Bésica) 50 Entrada en el lado izquierdo)
65 5 30
v
Q
x
< X [ R A
2xM6x1x12 s T
2 X 95.2 pasante N>
5 .
2%/ ©
25 I
< |
Cerrado: 0 01 0,050
Abierto: 24 «1 @4H9 (™)
45.7 prof. 3
2 81.5 2
40
4H9 (+8.030)
4xM5x0.8x8 prof. 3
N [Te)
1 B
—S\I_I_IJ_: ' i
U [
—J/I_I_t 1 N
© % o
A\
@4H9 (*3%%0)
prof. 3



Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Dimensiones
LEHF20K2-48 / Modelo de carrera larga

¥
40 1T
4H9 (*09%) |
prof. 3
4xM5x0.8x8
| 0
\s{‘ ! yiany ==
D N e = — 4
- I N
) — ' -
O—% O
T
@4H9 (3930
prof. 3
~ 230
=240 (Entrada del cable del motor:
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Serie LEHF

Dimensiones

LEHF32K2-32 / Modelo basico
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Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Dimensiones
LEHF32K2-64 / Modelo de carrera larga
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Serie LEHF

Dimensiones

LEHF40K2-40 / Modelo basico
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Pinza eléctrica de 2 dedos Serie LE H F

Dimensiones
LEHF40K2-80 / Modelo de carrera larga
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Serie LEHS
Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

m Confirmacion de la fuerza de amarre

Confirmacién de - Calculo de la - Selec. del mod. adecuado a partir Seleccién de la
condiciones fuerza de amarre requerida de la grafica de la fuerza de amarre velocidad de empuje
Ejemplo Directrices para la seleccién de la pinza LEHS20
Masa de la pieza de trabajo: 0.1 kg| *»| en funcién de la masa de la pieza de trabajo 4 25 T T
@ Aunque las condiciones varian en funcion de la forma de la = —_— Fuerza de empuje 100%
pieza de trabajo y del coeficiente de friccion entre los o 20
adaptadores y la pieza, seleccione un modelo que pueda o
proporcionar una fuerza de amarre 7 a 13 veces superior No@ g 3 15 — 70%
peso de la pieza, como minimo. % 14 B 2
Nota) Para mas detalles, consulte el célculo de la fuerza de amarre 3 10
requerida. © — 40%
N e —
@ Si durante el movimiento se producen fuertes aceleraciones o g 5
impactos, serd necesario prever un margen suplementario de L
seguridad. o
Ejemplo) Cuando se desea establecer una fuerza de amarre de 0 20 30 40 60 80 100
al menos 13 veces superior al peso de la pieza. Punto de amarre L [mm]

Fuerza de amarre requerida

En el caso de que se seleccione LEHS20:
=0.1kgx 13x9.8 m/s?~12.7 N o mas

® El punto de interseccién entre la distancia al punto
de amarre L = 30 mm y la fuerza de empuje del 70%
proporciona una fuerza de amarre de 14 N.

® La fuerza de amarre es 14 veces superior al peso de

la pieza y, por tanto, satisface el valor de ajuste de
fuerza de amarre de "13 veces o superior".

Fuerza de empuje: 70%

Dist. al punto de amarre: 30 mm

| 11

LEHS20
Velocidad de empuje: 30 mm/s 110
o Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
g 100
o
2 90
3 80
Calculo de la fuerza Cuando se sujeta una pieza de trabajo como la de la figura £ 5
. de la izquierda, y de acuerdo con las siguientes definiciones, E
de amarre requerlda F: Fuerza de amarre (N) > 60
u: Coeficiente de friccion entre los gx 50
adaptadores y la pieza de trabajo S 40
m: Masa de la pieza de trabajo (kg) = 30
g: Aceleracion gravitacional (9.8 m/s?) § 0 10 20 30 40 50 60
mg : Peso de la pieza de trabajo (N), las condiciones - Velocidad de empuje [mm/s]

bajo las cuales la pieza de trabajo no se caera son: ® La velocidad de empuje es suficiente en el punto en
3xuF>mg Velbcidad do empui 06 30 mme, 1 con
L Namero de dedos ]

y, en consecuencia, F > _M9_
3xu
7 Como “a” representa el margen de seguridad,
F— A ‘ ~—F F* viene determinado por la siguiente férmula: (Referencia) Coeficiente de friccion u depende del entorno
de trabajo, la presion de contacto, etc.
m
s = 9 xa Coeficiente de friccion u | Adaptador - Material de las piezas de trabajo (guia)
mg 3xp - —
L. i 0.1 Metal (rugosidad de superficie = Rz3.2 0 menos)
"Fuerza de amarre minima de 7 a 13 veces el peso de la pieza" 02 Metal
* Las "7 a 13 veces el peso de la pieza como minimo" recomendadas por SMC se calculan con 0.2 0 mas Goma. resina. etc

un margen de seguridad de a = 4, que permite soportar los impactos que se producen durante
un transporte normal, etc.

Nota) ¢ Incluso si el coeficiente de friccion es superiora 1 =

_ _ 0.2, por motivos de seguridad, seleccione una fuerza
Cuando n=02 Cuando p=01 de amarre que sea al menos de 7 a 13 veces superior
mg mg al peso de la pieza de trabajo, conforme a las
F= 3x0.2 x4=6.7xmg F= 3x0.1 x4=13.3xmg recomendaciones de SMC.

¢ Si durante el movimiento se producen fuertes
aceleraciones o impactos, sera necesario prever un

[7 x Peso de la pieza de trabajcﬂ [13 x Peso de la pieza de trabajo] margen suplementario de seguridad.
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Pinza eléctrica de 3 dedos Serie LE H S

Seleccion del modelo

m Confirmacion de la fuerza de amarre: Serie LEHS

o Indicacion de la fuerza de amarre

La fuerza de amarre mostrada en las gréficas de la pagina 36 ® Ajuste el punto de amarre de la pieza de trabajo "L" de forma
que esté dentro del rango mostrado en la siguiente figura.

se expresa como "F", que es el empuje de un dedo cuando los
3 dedos y adaptadores estan en contacto con la pieza de
trabajo, tal como se muestra en la figura a continuacion.

Estado de amarre externo

Estado de amarre interno

@ ‘ @ Dedo

Adaptador

—— e

f

Adaptador

]

Dedo

©

Pieza de trabajo

Piezadetrabajo L: Punto de L: Punto de
amarre amarre
o\ F F 70
F: Fuerza de F: Fuerza de
amarre amarre
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Serie LEHS

Seleccion del modelo

m Confirmacion de la fuerza de amarre: Serie LEHS

* La fuerza de empuje es uno de los valores de los

* La fuerza de empuje es uno de los valores de los

Basico datos de paso que se introducen en el controlador. Com pacto datos de paso que se introducen en el controlador.
LEHS10 LEHS10L
8 Precision de la fuerza de amarre: £30% (fondo de escala) 5 Precision de la fuerza de amarre: £30% (fondo de escala)
z z ,
L6 ] - p o0 ' Fuerza de empuje 100%
£ uerza de empuje £ —
g \\ p l o g 3 {
G 4 — | & 70%
[ T 70% [ 7
° - 2 T
\‘
© © 40%
N 2 40% N
[0) — [0) 1
> >
s (s
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHS20 LEHS20L
o5 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala) 20 Precision de la fuerza de amarre: £25% (fondo de escala)
I I [ N
= — Fuerza de empuje 100% = Fuerza de empuje 100%
w 20 - L 15
o o
= 5 70%
S e o —— 70% g °
© s 10
() ()
g 10 40% g 40%
N N 5
S 5 S
L L
0 0
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto de amarre L [mm] Punto de amarre L [mm]
LEHS32
0 Precision de la fuer‘za de am?rre: i20°{<; (fondo de escala) ’ Seleccidon de la velocidad de empuje ‘
= \\Fueride e‘mpuje it @® Configure la [Fuerza de empuje] y el [Disparador LV]
w 80 ‘ dentro del rango mostrado en la siguiente figura.
(0]
g 60 70% Basico
g % 1(1)8 Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
5 40 40% s
g Z 90
3 20 3 80
T =
- s 70
(S
0 = 60
0 20 40 60 80 100 120 2 50
Punto de amarre L [mm] £ 40
€ 30
LEHS40 g o 10 20 30 40 50 60
160 Precisién de la fuerza de amarre: +20% (fondo de escala) i Velocidad de empuje [mm/s]
= ‘ | ) | Compacto
=y —_ Fuerza de emPUJe 100% = 110
L 120 = Fuerza de empuje y rango de umbral de disparo
[) ] 100
g 70% £ 90
S 80 ‘ S 80
3 . £ 70 /
g 40 a0% § 60
o g 50 f
T 5 40
D
0 S 30
0 20 40 60 80 100 120 140 o 0 10 20 30 40 50 60
Punto de amarre L [mm] i Velocidad de empuje [mm/s]
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Pinza eléctrica de 3 dedos

Serie LEHS

LEHS10, 20, 32, 40

Forma de pedido

C€

LEHS

K3-14

R

1P

Tamafio del cuerpo e
10
20
32
40

Dimensiones del motorl
— Basico
L Nota) |  Compacto
Nota) Tamafio del cuerpo: 10, 20 sélo.
Paso de husillo
K[ Basico |
Modelo de 3 dedos ¢
Carrera ¢

Carrera / Tamano
diametro (mm) | del cuerpo
4 10
6 20
8 32
12 40

Entrada del cable del motor ¢

Plano de
referencia
de montaje

Basico (entrada en el lado izquierdo)

Cable del motor Cubiertadeliconector

Entrada en el lado delantero  Plano de referencia de montaje

S
A @

Cable del motor
Cubierta del conector

Entrada en el lado derecho
Plano de referencia de montaje
Cable del motor
4 Cubierta del conector

lMontaje del controlador

— | Montaje con tornillo

D Nota) | Montaje en rail DIN

Pidalo por separado.
(Véase la pag. 51)

' Longitud del cable E/S
Sin cable
1.5m
3m
5m

o= |

*Tipo de controlador
— | Sin controlador
6N | Con controlador (NPN)
6P | Con controlador (PNP)

Nota) Consulte la pag. 50 para obtener
detalles acerca de las caracteristicas
del controlador en si mismo.

¢Longitud del cable del actuador

— Sin cable 8 8 m Nota)
1 1.5m A 10 m Nota)
3 3m B 15 m Nota)
5 5m C 20 m Nota)

Nota) Bajo demanda.

»Tipo de cable del actuador

Sin cable

R

Cable robdtico (cable flexible)

-

Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador.

<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso>

(D Compruebe que la etiqueta del n® de referencia del actuador coincide con la etiqueta del controlador!
(@ Compruebe que la configuracion de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP).

LEHS10K3-4
e !E!//

® B

Nota) El rail DIN no esta incluido.

* Consulte el manual de funcionamiento sobre el uso de los productos. Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com/
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Serie LEHS

Caracteristicas técnicas

Modelo LEHS10 LEHS20 LEHS32 LEHS40
Carrera / diametro (mm) 4 6 8 12
Fuerza de Basico 22ab5 9a22 36a90 52a130
5 | amarre (N) N2 1) | compacto| 1.4a3.5 7a17 — —
.§ Velocidad de apertura y cierre/ 5a70/ 5a 80/ 5a 100/ 5a 120/
g | Velocidad de empuje (mm/s) Nota2) 5a50 5a50 5a50 5a50
; Método de accionamiento Husillo trapecial + cufa deslizante
g Repetibilidad (mm) Nota 3) +0.02
_§ Precision en la determinacion +0.05
S | repetida de la longitud (mm) Nota4) e
;3 Efecto de contragolpe de los dedos / didmetro (mm) '3 0.5 0 menos
4 - —
T
E Frecuencia méax. de trabajo (C.P.M)
§ Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin congelacién ni condensacion)
S Rango de humedad de trabajo (%) 35 a 85 (sin congelacién ni condensacion)
Basico 185 410 975 1265
Peso (g)
Compacto 150 345 — —
" Dimensiones del motor 020 028 042
_g Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
g Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
3 Tensién nominal (V) 24 VDC £10%
8| Coneume e oneradl | Basico 11/7 28/15 34/13 36/13
E feﬂ‘nrcﬁgg:ﬁ\ilﬁtin(t\fv)ekma 7 | Compacto 8/7 22/12 — —
*§ %,?ﬁ:%&ﬁ Basico 19 51 57 61
8 (W) Nota 8) Compacto 14 42 — —

Peso del controlador (g) 150 (Montaje con tornillo)

Nota 1) La fuerza de amarre debe ser de 7 a 13 veces el peso del objeto a transportar. La fuerza de posicionamiento debe ser del
150% cuando se libera la pieza de trabajo. La precision de la fuerza de amarre debe ser: £30% (fondo de escala) para LEHS10
+25% (fondo de escala) para LEHS20
+20% (fondo de escala) para LEHS32/40

La velocidad de empuije debe fijarse dentro del rango durante la operacion de empuje (amarre). En caso contrario, podria

ocasionar un funcionamiento defectuoso.

La repetibilidad es la variacién en la posicién de amarre (posicion de la pieza de trabajo) cuando la operacion de amarre se

lleva a cabo de forma repetida siguiendo la misma secuencia para la pieza de trabajo.

Nota 4) La precision en la determinacion repetida de la longitud es la dispersién (valor del monitor del controlador) cuando la pieza de
trabajo se sujeta de forma repetida en la misma posicion.

Nota 5) La operacion de empuje (amarre) no se vera afectada por el efecto de contragolpe. Realice una carrera mas larga para
compensar el efecto de contragolpe generado durante la apertura.

Nota 6) Resistencia a impactos: La pinza supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La
prueba se llevé a cabo con la pinza en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizo tanto en
direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con la pinza en el estado inicial).

Nota 7) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador estd funcionando.
El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento corresponde al momento en el que el actuador esté detenido en la
posicién de ajuste, incluyendo cuando se encuentra en el modo de ahorro energético durante el amarre.

Nota 8) EIl consumo méximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta
funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 2

Nota 3

Montaje

a) Montaje tipo A
(cuando se usa la rosca de la placa de montaje)

b) Montaje tipo B
(cuando se usa la rosca de la parte posterior del cuerpo)

Direccion 1 1 1
de montaje

=

Direccion
de montaje

I
LI )
P

Pasador de posicionamiento

Pasador de posicionamiento
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Diseno

Pinza eléctrica de 3 dedos Serie LE H S

Serie LEHS

Lista de componentes

Ne Descripcion Material Nota

1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado

2 Placa del motor Aleacion de aluminio Anodizado

3 | Anillo guia Aleacion de aluminio

4 Leva deslizante Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
5 Husillo trapecial Acero inoxidable Tratamiento térmico + tratamiento especial
6 Dedo Acero al carbono Tratamiento térmico + tratamiento especial
7 Placa final Acero inoxidable

8 Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

N
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Serie LEHS

Dimensiones
LEHS10(L)K3-4
Modelo L (L1)
LEHS10K3-4 89.1 | (59.6)
LEHS10LK3-4 | 72.6 | (43.1)

Plano de referencia de montaje

()

2xM4x0.7x6
2 x 3.3 pasante

Longitud del cable del motor =~ 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

Posicion de referencia
del punto de amarre

~ i
N~ - >
Ts 2
2|8
Q&
Q| o &
&3[s) :
©
N 0
5h9 (L0.030)
6xM3x0.5x5 8 ‘
32.5H9 (+g.ozs)
prof. 2.5 \
’3—|__,-C‘
:‘: _:’|’ .—|\:_
pld U | N
[«
S 3w L s
N ©
3.5
14

Entrada del cable del motor:
Entrada en el lado derecho

Tornillo de ajuste
del accionamiento

manual

2.5H (*09%5)

prof. 2.5

65

10

N

2H9 (+8.025 )

Entrada del cable del motor:
Entrada en el lado delantero

29.5

20

20

2 x 04.7

20

40

20
29.5

Abierto: 7

Cerrado: 5



Dimensiones

Pinza eléctrica de 3 dedos Serie LE H S

LEHS20(L)K3-6

Modelo L (L1)
LEHS20K3-6 98.8 | (61.8)
LEHS20LK3-6 | 84.8 | (47.8)

Plano de referencia de montaje

(Abierto: 24)
(Cerrado: 21)

VoY
A4

4

(s}

6xM3x0.5x6

g4H9 (5%°)

prof. 3 \

6h9 (§.030)

Longitud del cable del motor = 300
A(Entrada del cable del motor: Basica)

(L)

Pf

2xM6x1x10

I /2 x 85.2 pasante
| 1

37

/ yanWs
WU~

/A
I~

65

20

4H9 (+g.030)

(]

Posicién de referencia
del punto de amarre

Entrada del cable del motor:
Entrada en el lado derecho

giss!
prof. 3
12
I

0.025
Entrada del cable del motor: 2H9 (*g™) 6
_. Entrada en el lado delantero 14

S F

Abierto: 10

Tornillo de ajuste del accionamiento manual

2 xo4.7

44
28

20

Cerrado: 7

41
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Serie LEHS

Dimensiones

LEHS32K3'8 Plano de referencia de montaje

63-8

(Abierto: 35)
(Cerrado: 31)

o
N
W
o
J
™
< 0
8h9 (_p.036)
6xM4x0.7x8
16

2xM8x1.25x14

@5H9 (*30%0)
2 x 96.8 pasante

prof. 4
Longitud del cable del motor = 300

(Entrada del cable del motor: Basica)

112.5
(63.4)
v ==

i 8
©
I/
2 o R Y4 NS | =
» ~ | L+ =
) q-rD E : § L \:@
[foR =" Te}
A [ —
(2] (o}
6
Posicion de referencia
del punto de amarre 30
3H9 (0%°) 9
Entrada del cable del motor:
Entrada en el lado delantero 21 Abierto: 14

Cerrado: 10

Entrada del cable del motor:

Entrada en el lado derecho Tornillo de ajuste del accionamiento manual
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20
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P
T
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Pinza eléctrica de 3 dedos Serie LE H S

Dimensiones
LEHS40K3-12

Plano de referencia de montaje

LEHZ

(Abierto: 41)
(Cerrado: 35)
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10h9 (_0.036) w
6 x M5 x0.8x 10 18 -l
2xM8x1.25x 14
2 x 6.8 pasante
05H9 (*5°%) P
W\ Longitud del cable del motor = 300
(Entrada del cable del motor: Basica)
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: = 11}
i Tornillo de ajuste del accionamiento manual ]
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Serie LEH

Pinzas eléctricas /
Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las instrucciones de seguridad

en el Anexo - pag. 1y las Precauciones del actuador eléctrico en el manual de funcionamiento.
Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com/

|

Disefio / Seleccién \

A Advertencia

1. Mantenga el punto de amarre especificado.

Si el rango de amarre especificado es excesivo, se aplicard un
momento excesivo a la parte deslizante del dedo, pudiéndose
reducir la vida util del producto.

L: Punto de amarre
H: Voladizo

Posicion
de amarre

Posicién
de amarre

O npLe y "H" son

apropiados. X "L" es demasiado largo. X "H" es demasiado largo.

2. Prevea un adaptador ligero y lo mas corto posible.

Un adaptador largo y pesado aumentara la fuerza de inercia cuando el
producto esté abierto o cerrado, haciendo que se genere juego en el dedo.
Incluso si el punto de amarre del adaptador se encuentra dentro del rango
especificado, diséfielo para que sea lo mas corto y ligero posible.

En el caso de una pieza de trabajo con gran longitud o anchura,
seleccione un modelo con un tamafio superior o utilice dos 0 méas pinzas
alavez.

3. Si la pieza de trabajo es extremadamente delgada, reserve un

Pieza de trabajo en forma de agujq/ Pieza de trabajo de placa delgada

espacio de amarre para el adaptador.
Si no lo hace, el producto no podra conseguir un amarre estable y esto
puede provocar el desplazamiento de la pieza o un amarre erréneo.

o} © P
Dedo b b
3
Adaptador =

Espacio de amarre Espacio de amarre

4. Seleccione el modelo que permita conseguir una fuerza

de amarre adecuada al peso de la pieza de trabajo.

La seleccién de un modelo inapropiado puede causar la caida de
la pieza. La fuerza de amarre debe ser de 10 a 20 veces (LEHZ,
LEHF) o de 7 a 13 veces (LEHS) el peso del objeto a transportar.

Precision de la fuerza de amarre

LEHZ10 | LEHZ16

LEHZ20 [ LEHZ25

LEHZ32 [ LEHZ40

+30% (fondo de escala)

+25% (fondo de escala)

+20% (fondo de escala)

LEHF10 LEHF20 LEHF32 [ LEHF40
+30% (fondo de escala)|+25% (fondo de escala)|+20% (fondo de escala)
LEHS10 LEHS20 LEHS32 [ LEHS40

+30% (fondo de escala)

1+25% (fondo de escala)

+20% (fondo de escala)

5. No use el producto de forma que pueda sufrir impactos.

44

Esto podria provocar la rotura o rozadura del mismo, con el
consiguiente fallo de funcionamiento. No aplique impactos o
vibraciones superiores a los valores especificados.

6. Seleccione el modelo que permita conseguir una anchura
de apertura y cierre acordes a la pieza de trabajo.
La seleccion de un modelo inapropiado provocara el amarre en
posiciones inesperadas debido a una variacién en la anchura de
apertura y cierre del producto y a la imposibilidad de que el producto
se adapte al diametro de la pieza. También sera necesario realizar
una carrera mas larga para contrarrestar el efecto de contragolpe
creado durante la apertura de la pinza tras el amarre.

] Montaje

A Advertencia

1. Durante el montaje, no deje caer ni golpee la pinza para
evitar arahazos y muescas.
La mas minima deformaciéon puede provocar un deterioro de la
precision y un fallo de funcionamiento.

2. Apriete los tornillos de montaje de los adaptadores al
par especificado.
El apriete a un par superior al rango especificado puede causar un
fallo de funcionamiento, mientras que un apriete insuficiente
puede provocar el desplazamiento o la caida del adaptador.

Montaje del adaptador en el dedo

El adaptador debe montarse al par especificado en la siguiente tabla
mediante el apriete del perno en la rosca hembra y en el orificio de
montaje del dedo.

<Serie LEHZ>

Modelo Perno Paﬂ:gf_ ?ﬁrﬁ}e
LEHZ10(L) M2.5 x 0.45 0.3
LEHZ16(L) M3 x 0.5 0.9
LEHZ20(L) M4 x 0.7 1.4
LEHZ25(L) M5 x 0.8 3.0
LEHZ32 M6 x 1 5.0
LEHZ40 M8 x 1.25 12.0

<Serie LEHF>

Modelo Perno P?;gf_ ?ﬁrﬁ;e

LEHF10 M2.5 x 0.45 0.3

LEHF20 M3 x 0.5 0.9

LEHF32 M4 x 0.7 1.4

LEHF40 M4 x 0.7 1.4
<Serie LEHS>

Modelo Perno P?;:f. ?ﬁrﬁ]te
LEHS10(L) M3 x 0.5 0.9
LEHS20(L) M3 x 0.5 0.9
LEHS32 M4 x 0.7 1.4
LEHS40 M5 x 0.8 3.0

& S\NC



Serie LEH
Pinzas eléctricas /
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las instrucciones de seguridad
en el Anexo - pag. 1y las Precauciones del actuador eléctrico en el manual de funcionamiento.

Cuando se usa la rosca de la parte posterior del cuerpo Cuando se usa la rosca de la parte posterior del cuerpo

Precauciones especificas del producto

Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com/
Montaje |
‘ N
Montaje de la pinza eléctrica / Serie LEHZ . Montaje de la pinza eléctrica / Serie LEHF E
Cuando se usa la rosca del lateral del cuerpo Cuando se usa la rosca del cuerpo .
Tornillo de ajuste del accionamiento manual 3 Tornillo de ajuste del accionamiento manual / Ambos lados
- \zA 7/////4][7// .
Parde |Prof. max.| N B
Modelo Perno |apriete max. | tornilloL | |
Nm] | mm] | ,
! Parde  |Prof. max.
LEHZ10(L) | M3x05 0.9 6 1 © © Modelo Perno | apriete méax. | tornillo L
LEHZ16(L) | M4x0.7 14 6 L ‘ LI T
LEHZ20(L) | M5x08 | 3.0 8 - LEHF10 | M4x07 | 14 7 0
LEHZ25(L) | M6x1 5.0 10 i [ LEHF20 | M5x0.8 3.0 8 -
- LEHZ32 M6 x 1 5.0 10 3 o iy - LEHF32 | M6x 1 5.0 10
! ' Adaptador
i LEHZ40 M8 x 1.25 12.0 14 ! LEHF40 M6 x 1 5.0 10
o N\pege 1
Adaptador |
Cuando se usa la rosca de la placa de montaje Cuando se usa la rosca de la placa de montaje
- T @
Par de | Par de E
Modelo Perno |apriete max. l Modelo Perno |apriete max. |
‘ ‘ [N-m] ; — [N-m]
‘ LEHZ10(L) | M3x0.5 0.9 " LEHF10 | M4x0.7 1.4
— LEHZ16(L) | M3x0.5 0.9 LEHF20 | M5x0.8 3.0
LEHZ20(L) | M4x0.7 1.4 : LEHF32 | Méx1 5.0
LEHZ25(L) | M5x0.8 3.0 ; LEHF40 | M6 x1 5.0
LEHZ32 M5 x 0.8 3.0 3
LEHZ40 M6 x 1 5.0

o
Parde |Prof. max. Parde  [Prof. max.
Modelo Perno |apriete max. | tornillo L Modelo Perno | apriete max.| tornillo L

| | [N-m] mm] [N-m] [mm]

LEHZ10(L) | M4x0.7 1.4 6 LEHF10 | M5x0.8 3.0 10

= LEHZ16(L) | M4x0.7 1.4 6 LEHF20 | M6x 1 5.0 12

LEHZ20(L) | M5x0.8 3.0 8 LEHF32 | M8x 1.25 12.0 16
LEHZ25(L) M6 x 1 5.0 10 LEHF40 | M8 x 1.25 12.0 16 ©
LEHZ32 M6 x 1 5.0 10 o
LEHZ40 | M8x125| 12.0 14 o
-l

Montaje de la pinza eléctrica / Serie LEHS
Cuando se usa la rosca de la placa de montaje Cuando se usa la rosca de la parte posterior del cuerpo
o
Par de Parde |Prof. max. -
! Modelo Perno | apriete max. ! Modelo Perno | apriete méx. | tornillo L S
[N-m] [N-m] [mm] 8
LEHS10(L) | M3x05 0.9 LEHS10(L) | M4x07 14 6 g
LEHS20(L) | M5x0.8 3.0 = LEHS20(L) M6 x 1 5.0 10 z
LEHS32 M6 x 1 5.0 LEHS32 M8 x 1.25 12.0 14 §
% LEHS40 M6 x 1 5.0 %@ LEHS40 M8 x 1.25 12.0 14 g
&
% SVC 45



Serie LEH

Al

Pinzas eléctricas /
Precauciones especificas del producto 3

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las instrucciones de seguridad

en el Anexo - pag. 1y las Precauciones del actuador eléctrico en el manual de funcionamiento.
Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com/

’ Montaje ‘

A Advertencia

3. Apriete los tornillos de montaje del producto al par especificado.
El apriete a un par superior al rango especificado puede causar el
desplazamiento o la caida del adaptador.

4. Cuando fije el adaptador al dedo, evite aplicar un par excesivo
sobre el dedo.
Puede generarse juego o un deterioro de la precision.

5. La cara de montaje tiene orificios y
posicionamiento. Uselos en caso necesario.

6. Si va a retirar una pieza de trabajo para desactivar el suministro

eléctrico del producto, abra o cierre manualmente el dedo o
retire el adaptador de antemano.
Si va a retirar una pieza de trabajo mediante una operacién manual,
compruebe la posicién del accionamiento manual del producto y deje el
espacio necesario. Tenga cuidado de no aplicar un par excesivo sobre el
accionamiento manual, ya que esto provocaria rotura o fallos de
funcionamiento.

7. Durante el amarre de una pieza de trabajo, mantenga un espacio
en la direccion horizontal para evitar la concentracion de la
carga sobre un dedo que provocaria un defecto de alineacion.
De igual forma, cuando pueda una pieza de trabajo para alinearla con el
producto, minimice la resistencia a la friccién creada por el movimiento de la
pieza. El dedo podria desplazarse, crear un juego o romperse.

8. Realice los ajustes y comprobaciones necesarios para

asegurarse de que no se aplica ninguna fuerza externa sobre el
dedo.
Si el dedo esta sometido a una repetitiva carga lateral o de impacto, puede
generar juego o romperse. En tal caso, el husillo quedaria enganchado,
provocando un fallo de funcionamiento. Deje un espacio para evitar que la
pieza de trabajo o el adaptador golpeen la pinza en el final de la carrera.

ranuras para

1) Final de carrera con los dedos abiertos

O Con holgura X Sin holgura

Holgura % |

2) Final de carrera con la pinza en movimiento
O Con holgura

Holgura

X 8Sin holgura

Holgura
Holgura

W
xw_

Carga de impacto

46 7

4

3) Al darle la vuelta

Carga de impacto

9. Durante el montaje de una pieza de trabajo, alinéela con el producto
de forma que evite la aplicaciéon de una fuerza excesiva sobre el
dedo.

Especialmente durante una ejecucion de prueba, accione el producto manualmente
0 a baja velocidad y compruebe que se garantiza la seguridad sin impactos.

O Alineado X No alineado
[0} o}
° °
1
L] ! Carga de
! impacto
7
| Uso |

A Precaucion

1. Los parametros de la carrera y la velocidad de apertura y cierre corresponden
a ambos dedos.
La carrera y la velocidad de apertura y cierre de un dedo serd la mitad del valor establecido.

2. Durante el amarre de una pieza de trabajo por parte de la pinza, asegirese de
usar la pinza en modo de empuije.
Ademas, no golpee la pieza de trabajo contra el dedo ni contra el adaptador
durante la operacion de posicionamiento ni en el rango de la operacion de
posicionamiento.
En caso contrario, el husillo podria quedar enganchado y provocar un fallo de
funcionamiento.
No obstante, si la pieza de trabajo no se puede amarrar mediante una operacion de empuje
(por ejemplo, en el caso de una pieza plasticamente deformada, componente de goma,
etc.), puede hacerlo mediante una operacién de posicionamiento teniendo en cuenta la
fuerza elstica de la pieza de trabajo. En tal caso, mantenga la velocidad de accionamiento
para impacto especificada en el punto 3.
Si la operacién se interrumpe por una parada permanente o temporal, y la instruccion de la
operacion de empuje se emite inmediatamente después de que se reinicie la operacion, la
direccion de trabajo variara en funcion de la posicion de arranque.

SvC



Al

Serie LEH

Pinzas eléctricas /
Precauciones especificas del producto 4

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las instrucciones de seguridad

en el Anexo - pag. 1y las Precauciones del actuador eléctrico en el manual de funcionamiento.
Descargueselo a través de nuestro sitio web http://www.smcworld.com/

|

A Precaucion

3.

7.

Mantenga el siguiente rango de velocidad de accionamiento para la
operacion de empuije.

*LEHZ: 5250 mm/s *LEHF10: 5a 20 mm/s

* LEHF20/32/40: 5230 mm/s ¢ LEHS: 5 a 50 mm/s

El funcionamiento a una velocidad fuera del rango puede hacer que el husillo quede
enganchado, provocando un fallo de funcionamiento.

. En la operacion de empuije no existe efecto de contragolpe.

El retorno al origen se lleva a cabo mediante la operacién de empuije.

En el caso de la operacién de posicionamiento, la separacion se debe al efecto de
contragolpe en el dedo. Para evitar el efecto de contragolpe, ajuste la pinza en
"Posicion".

. No modifique el ajuste del modo de ahorro energético.

Cuando la operacién de empuje (amarre) se realiza de forma continuada, el calor
generado por el motor puede causar un fallo de funcionamiento.

Esto se debe al mecanismo de bloqueo automético del husillo, que hace que la pinza
mantenga la fuerza de amarre. Para ahorrar energia en caso de que la pinza se
encuentre en modo de reposo o de que el amarre se mantenga durante periodos de
tiempo prolongados, el producto reduciré el consumo de corriente (hasta el 40% de
forma automatica después de amarrar una vez una pieza de trabajo).

Si, una vez realizado el amarre de una pieza de trabajo, se produce una reduccion de
la fuerza de amarre o una deformacion con el tiempo, péngase en contacto con SMC.

. Sefial de salida INP

1) Operacion de posicionamiento

Cuando el producto se encuentra dentro del rango de ajuste establecido en los

datos de paso [Pos. entrada), la sefial de salida INP (posicién de entrada) se activa.

Valor inicial: Fijado en [0.50] o superior.

2) Operacién de empuje

Si el empuje real supera los datos de paso (Disparador LV), la sefial de salida INP

(Posic. entrada) se activara.

Configure la [Fuerza de empuije] y el [Disparador LV] dentro del rango establecido.

a) Para asegurarse de que la pinza es capaz de sostener la pieza de trabajo con la
[Fuerza de empuje] configurada, se recomienda configurar el [Disparador LV] al
mismo valor que la [Fuerza de empuije].

b) Si el [Disparador LV] y la [Fuerza de empuie] se configuran a un valor inferior al
limite inferior del rango establecido, la sefial de salida INP podria activarse
desde la posicién inicial de la operacién de empuje.

<Sefial de salida INP en la version del controlador>
@ SV0.80mas

Aunque el producto cambia automéaticamente al modo de ahorro energético

(corriente reducida) tras completarse una operacion de empuie, la sefial de salida

INP permanece activada.

@ SV0.7 0 menos

a. Cuando [Disparador LV] se ajusta al 40% (cuando el valor es el mismo que
en el modo de ahorro energético)

Aunque el producto cambia autométicamente al modo de ahorro energético
(corriente reducida) tras completarse una operacion de empuje, la sefial de
salida INP permanece activada.

b. Cuando [Disparador LV] se ajusta a un valor superior al 40%

El producto se enciende tras completarse una operacién de empuije, pero la
sefial de salida INP se desactiva cuando el consumo de corriente se reduce
automéaticamente en el modo de ahorro energético.

Cuando libere una pieza de trabajo, ajuste la fuerza de posicionamiento
al 150%.

Si el par es demasiado bajo mientras la pieza de trabajo se mantiene amarrada en la
operacion de empuie, la pinza puede rozarse y la liberacion de la pieza de trabajo
puede volverse inestable.

Si el dedo presenta rozaduras debido a un error en el ajuste operativo,
etc., abra y cierre la pinza de forma manual.

Si va a retirar una pieza de trabajo mediante una operacion manual, compruebe la
posicion del accionamiento manual del producto y deje el espacio necesario. Tenga
cuidado de no aplicar un par excesivo sobre el accionamiento manual, ya que esto
provocaria rotura o fallos de funcionamiento.

9. Mecanismo de bloqueo automatico

El producto mantiene la fuerza de amarre gracias al mecanismo de bloqueo au-

tomético del husillo.

Ademas, no funcionard en la direccion opuesta ni siquiera en caso de que se apli-

que una fuerza externa durante el amarre de una pieza de trabajo.

<Tipos de paradas, Precauciones>

1) Todos los suministros eléctricos al controlador estan apagados.
Cuando el suministro eléctrico se active para reanudar la operacion, el
controlador se inicializard y, en ese momento, la pinza podria dejar caer la
pieza de trabajo debido a una operacion de deteccion del polo magnético del
motor (se producen movimientos de los dedos en carreras parciales debido a la
deteccion de fase del motor tras la activacion de la alimentacion). Retire la
pieza de trabajo antes de reanudar la operacion.

2) "EMG (parada)" del CN1 del controlador estéa apagado.
Cuando se usa el interruptor de parada de emergencia de la consola de
programacion;
No es necesario retirar la pieza de trabajo de antemano, ya que la operacion de
deteccion del polo magnético del motor no se producira cuando la alimentacién
se active para reanudar la operacion. Cuando se reanuda la operacién tras una
parada, se puede producir una alarma.

3) "M24V (alimentacion de accionamiento del motor)" del CN1 del controlador
esta apagado.
No es necesario retirar la pieza de trabajo de antemano, ya que la operacion de
deteccion del polo magnético del motor no se producira cuando la alimentacién
se active para reanudar la operacion.
Cuando se activa la parada durante la operacién o se reanuda la operacion tras
una parada, se puede producir una alarma.

10. Retorno al origen

1) Se recomienda fijar la direccion de retorno al origen y la direccién de amarre de
la pieza de trabajo en el mismo sentido.
Si son opuestas, puede producirse un efecto de contragolpe, que reduciria sig-
nificativamente la precision de la medicion.

2) Si la direccién de retorno al origen se fija en sentido contrario a la agujas del re-
loj (amarre interno);
Si el retorno al origen se realiza Gnicamente con la pinza, puede existir una des-
viacion significativa entre los diferentes actuadores. Use una pieza de trabajo
para ajustar el retorno al origen.

3) Si el retorno al origen se realiza usando una pieza de trabajo;
La carrera (rango de funcionamiento) se acortara. Vuelva a comprobar el valor
de los datos de paso.

4) Si se usan los parametros basicos (offset de origen);
Si el retorno al origen se ajusta con [Offset de origen], sera necesario modificar
la posicion actual del producto. Vuelva a comprobar el valor de los datos de
paso.

11. En la operacion de empuje (amarre), configure el producto en una

posicion en la que se encuentre a, al menos, 0.5 mm de la pieza de
trabajo (dicha posicion se considerara la posicion inicial de empuje).
Si el producto se configura en la misma posicion que la pieza de trabajo, el
funcionamiento puede ser inestable y se puede producir la siguiente alarma.
a. Alarma "Posic. fallida"
El producto no puede alcanzar una posicion inicial de empuje debido a la
desviacion en anchura de la pieza de trabajo.
b. Alarma "ALM de empuije"

iniciado el empuije.

Mantenimiento

A\ Advertencia

1. Cuando vaya a retirar la pinza, compruebe que no esté

amarrando ninguna pieza de trabajo.
Existe un riesgo de caida de la pieza.
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Precauciones especificas del producto
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Controlador del motor paso a pasg =
(Servo/24 VDC)

Serie LECP6

S

@ Cable E/S

@® Actuador

® Controlador

Cable del actuador ®

Aliment. del controlador
24 VDC

(Prepare cables de alimentacion
y suministros eléctricos de 24
VDC de entrada [suministros
eléctricos diferentes al modelo
de prevencion de corriente de
entrada] para el controlador.)

A CN1

® Enchufe de aliment.
(accesorio)

S
4l PC
> \TII’I
> Aliment. para las sefales E/S
24 VvDC

Prepare un PLC y un suministro
eléctrico de 24 VDC para la sefial E/S.

Opciones

® Software de configuracion
del controlador
(cable de comunicacion, cable USB
de conversion incluidos).

@ Unidad de
conversion

@ Cable de Software para

comunicacién _ =@l introducir los datos de
) - ajuste del controlador

CableUSB @
(Tipo A-miniB)

® Consola de programacion
(con cable de 3 m)

Equipo para introducir los datos
de ajuste del controlador




Controlador del motor paso

Serie LECP6

Forma de pedido

a paso (Servo/24 VDC)

C€

LECPG6|N -

ActuadorI T

Controlador

Motor compatibl

Referencia del actuador
(Excepto las caracteristicas técnicas del cable y las opciones del actuador)
e

Ejemplo: Introduzca [LEHZ10LK2-4] para el modelo

LEHZ10LK2-4AF-R16N1

P Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)

N2 de datos de paso ¢

*Opcion
— | Montaje con tornillo
D Nota) | Montaje en rail DIN

[ 6 [64 puntos] ' Long. del cable E/S

Nota) El rail DIN no esta incluido.
Pidalo por separado.

— Sin cable
Tipo E/S en paralelo ¢ 1 1.5m
N | NPN 3 3m
P | PNP 5 5m

+ Si selecciona el modelo equipado con controlador (-P6J0) durante el pedido de la serie LE, no necesita pedir este controlador.

-
El controlador se vende como una unidad independiente tras el ajuste de
Compruebe la compatibilidad de la combinacién controlador-actuador.

<Asegurese de comprobar lo siguiente antes del uso>
(D Compruebe que la etiqueta del n® de referencia del actuador coincide con la etiqueta del controlador.
(2 Compruebe que la configuracion de E/S en paralelo coincide (NPN o PNP).

-

un actuador compatible.

LEHZ10LK2—4

® B

Caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas basicas

Elemento Caracteristicas técnicas

Motor compatible Motor paso a paso HB bifasico de tipo conexién unipolar

Suministro eléctrico Nota 1)

Tensidn de alimentacion: 24 VDC £10% Consumo de corriente: 3 A (méx. 5 A) Nota2)
[Incluyendo la alimentacién del accionamiento del motor, la alimentacién de control y el desbloqueo]

Entrada en paralelo 11 entradas (aislamiento fotoacoplador)

Salida en paralelo 13 salidas (aislamiento fotoacoplador)

Encoder compatible Resolucién 800 p/r

Fase A/B, Entrada del receptor de linea,

Comunicacion en serie RS485 (segun protocolo Modbus)

Memoria EEPROM

LED indicador LED (verde) y LED (rojo)

Control de bloqueo Terminal de desbloqueo forzado Nota3)
Longitud de cable (m) Cable E/S: 5 0 menos Cable del actuador: 20 o menos
Sistema refrigerador Refrigeracion por aire natural

Rango de temperatura de trabajo (°C) 0 a 40 (sin condensacioén ni congelacion)
Rango de humedad de trabajo (%) 35 a 85 (sin condensacion ni congelacion)

Rango de temperatura de almacenamiento (°C) —10 a 60 (sin condensacion ni congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento (%) 35 a 85 (sin condensacién ni congelacion)

Resistencia al aislamiento (MQ) 50 (500 VDC)

Entre la carcasa (aleta de radiacién) y el terminal SG

150 (Montaje con tornillo)

Peso (g) 170 (Montaje en rail DIN)

Nota 1) No utilice un suministro eléctrico de "tipo prevencion de la corriente de entrada" para suministrar alimentacion al controlador.
Nota 2) El consumo eléctrico varia en funcién del modelo de actuador. Consulte las caracteristicas técnicas del actuador para ver mas detalles.

Nota 3) Aplicable al modelo de control de bloqueo desactivado.

50 sMC
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Controlador del motor paso a paso (Servo/24 VDC) Serie LE CP 6

Montaje
a) Montaje con tornillo (LECP61[1-0J) b) Montaje en rail DIN (LECP61ID-[J)
(Instalacion con 2 tornillos M4) (Instalacion con el rail DIN)

El rail DIN esta bloqueado.

Cable de
toma a tierra

Cable de Cable de
toma a tierra toma a tierra

Direc. de montaje :> i

L]

/

Direc. de montaje ::>$

i

Enganche el controlador sobre el rail DIN y presione la palanca
de la seccion A en la direccion de la flecha para bloquearlo.

Rail DIN L
AXT100-DR-] £

* Para O, introduzca un nimero indicado en el apartado “N¢” de la tabla inferior.
Véanse las dimensiones de montaje en la pag. 52.

(25)

Sox
s
s
4
s
s
o8
oS
s
&

(35

Dimensiones L
Ne 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 | 14 | 15 16 | 17 18 19 | 20
DimensionL| 23 | 355 | 48 | 605 | 73 | 855 | 98 |1105| 123 | 1355 | 148 | 160.5| 173 | 1855 | 198 |210.5| 223 | 2355 | 248 | 260.5

Ne 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40
DimensionL| 273 |285.5 | 298 |310.5 | 323 | 3355 | 348 | 360.5| 373 | 3855 | 398 |410.5| 423 | 4355 | 448 | 460.5 | 473 | 4855 | 498 |510.5

Adaptador para montaje en rail DIN
LEC-DO (con dos tornillos de montaje)

Debe utilizarse si el adaptador para montaje en rail DIN se va a montar posteriormente sobre el controlador de tipo montaje con tornillo.

SVC 51
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LEHZ

LEHF

LEHS

Precauciones especificas del producto

Precauciones especificas del producto




Serie LECP6

Dimensiones

a) Montaje con tornillo (LECP61-[1)

(81.7)
66

24.6

para el montaje

LED de alimentacion (verde) del cuerpo
(ON: Suministro eléctrico activado)

LED de alimentacion (rojo)

(ON: Alarma activada)

Conector E/S en paralelo CN5

Conector E/S en serie CN4

150

Conector de encoder CN3

Conector de alimentacién del motor CN2

Conector de alimentacién CN1

141

b) Montaje en rail DIN (LECP6JD-[7)

4.6 para el montaje del cuerpo

Consulte la dimension L y la referencia

(81.7) 11.5 del rail DIN en la pag. 51.
66 5.25 35 5.25
1 31

(91.7)
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Controlador del motor paso a paso (Servo/24 VDC) Serie LE CP 6

Ejemplo 1 de cableado

]Conector de alimentacién: CN1

Tabla de conector de alimentacion eléctrica CN1

+ El enchufe de alimentacion (Phoenix Contact FK-MC0.5 /5-ST-2.5) es un accesorio.

Enchufe de alimentacion

Nomb. del terminal Funcién Descripcién de funciones
. L . Terminal M24V/terminal C24V/terminal EMG/terminal BK RLS
ov Alimentacién comun (-)
son comunes (-).
M24V Alimentacion del motor (+) | Es el suministro eléctrico (+) del motor suministrado al controlador.
Cc24v Alimentacién de control (+)| Es el suministro eléctrico (+) de control suministrado al controlador.
EMG Parada (+) Es la entrada (+) que libera la parada.
BK RLS Desbloqueo (+) Es la entrada (+) que libera el bloqueo.

Ejemplo 2 de cableado

]Conector E/S en paralelo: CN5

Esquema de cableado

LECP6NCI-CI (NPN)

* Si conecta un PLC, etc. al conector de E/S en paralelo CN5, use el cable E/S (LEC-CN5-0J).
« El cableado debera modificarse en funcion del tipo de E/S en paralelo (NPN o PNP). Realice el cableado
conforme al siguiente esquema.

LECP6PLICI-CI (PNP)

24 VDC 24 VDC
CN5 Para sefal E/S: CN5 Para sefal E/S:
COM+ A1 i COM+ A1 i
COM- A2 COM- A2
INO A3 —o0 o INO A3 | o4
IN1 A4 oo IN1 A4 o > oe
IN2 A5 [—o0 o IN2 A5 | o
IN3 A6 —o o IN3 A6 | 4
IN4 A7 —o o IN4 A7 | o
IN5 A8 —o o IN5 A8 | oo
SETUP A9 —o o SETUP A9 o o—e
HOLD | A10 —o ™o HOLD | A10 |~ o
DRIVE A1l —O0 © DRIVE A1 o o—e
RESET A12 —O O RESET A12 o o—e
SVON | A13 —o o SVON | A13 |
outo | B1 %] outo | Bt —{f
OUT1 B2 —{|—o OUT1 B2 —{}—o
ouT2 B3 —|— ouT2 B3 —{}—
ouT3 B4 —|— ouT3 B4 —{F—o
ouT4 BS —{|— ouT4 BS —{F——
ouTs B6 —|— ouTs B6 —{F——
BUSY B7 —{|— BUSY B —{F——
AREA B8 —{|— AREA B8 —{}——
SETON BO —{]— SETON BO —{}——
INP B10O —|— INP BIO —{}——+
SVRE B11 —|— SVRE BI1T —{}——
«ESTOP | B12 — |— «ESTOP | B12 —{ }——9
*ALARM | B13 — — *ALARM | B13 — ———
R R
Senal de entrada Senal de salida
Denominacién Contenido Denominacién Contenido
COM+ Conecta la alimentacion de 24 V para la sefial de entrada/salida OUTO0 a OUT5 | Salidas del n® de datos de paso durante el funcionamiento
COM- Conecta la alimentacioén de 0 V para la sefial de entrada/salida BUSY Salidas cuando el actuador estd en movimiento
INO a IN5 Ne@ bits especificado en los datos de paso AREA Salidas dentro del rango de ajuste de salida del &rea de datos de paso
(la entrada se define en la combinacién de INO a IN5) SETON Salidas durante el retorno a la posicién de origen
SETUP Instruccién para el retorno a la posicion de origen INP Salidas cuando se alcanza la posicion objetivo o la fuerza objetivo
HOLD El funcionamiento se detiene temporalmente (Se activa cuando se completa el posicionamiento o el empuje.)
DRIVE Instruccién para accionamiento SVRE Salidas cuando el servoaccionamiento esta activado
RESET Reinicio de alarma e interrupcion del funcionamiento +*ESTOP Nota) No hay salida cuando se ordena la parada EMG
SVON Instruccién de activacion del servoaccionamiento *ALARM Nota) No hay salida cuando se genera la alarma

O

Nota) Estas sefiales se emiten cuando el suministro eléctrico del controlador esté activado. (N.C.)

SvVC
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Serie LECP6

Ajuste de los datos de paso

1. Ajuste de los datos de paso para posicionamiento

En este ajuste, el actuador se mueve hacia delante y se
detiene en la posicion de destino. El siguiente diagrama
muestra los elementos de ajuste y el funcionamiento. Los
elementos de ajuste y los valores de ajuste para esta
operacion se detallan abajo.

Velocidad

Y——— ’ Aceleracion ‘

’ Deceleracion

Posicidn de entrada

Salida INP | ON OFF

[ON]

©: Requiere configuracion.
. . O: Requiere ajuste al valor deseado.
Datos de paso (posicionamiento) —: No requiere ningtin ajuste.

2. Ajuste de los datos de paso para empuje

El actuador se mueve hacia la posicidn inicial de empuje vy,
cuando alcanza dicha posicién, comienza a empujar a una
fuerza inferior a la de ajuste. El siguiente diagrama muestra
los elementos de ajuste y el funcionamiento. Los elementos
de ajuste y los valores de ajuste para esta operacion se
detallan abajo.

Velocidad

o ’ Aceleracion ‘

Velocidad de empuje ‘ l
Posicién
+=—{ Posicin de enlrada

’ Deceleracion ‘

Fuerza

Fuerza de empuje

Disparador LV O
Salida INP | ON OFF ON

©: Requiere configuracion.

Datos de paso (empuje) O: Requiere ajuste al valor deseado.

Necesidad Elemento Descripcion

Necesidad Elemento Descripcion

Cuando se requiera la posicion absoluta,
configurar en "Absoluto”. Cuando se requiera
la posicion relativa, configurar en "Relativo".

© | MOD movimiento

Cuando se requiera la posicion absoluta,
configurar en "Absoluto”. Cuando se requiera
la posicion relativa, configurar en "Relativo".

© | MOD movimiento

Velocidad Velocidad de traslado hasta la posicion de

Velocidad Velocidad de traslado hasta la posiciéon

Posicion Posiciéon de destino

0|0

Posicion

0|0

Posicion inicial de empuje

Parametro que define la rapidez con la que
el actuador alcanza la velocidad de ajuste.
Cuanto mayor es el valor de ajuste, mas
rapido se alcanzara la velocidad de ajuste.

O | Aceleracién

Parametro que define la rapidez con la que
el actuador alcanza la velocidad de ajuste.
Cuanto mayor es el valor de ajuste, mas
rapido se alcanzara la velocidad de ajuste.

O | Aceleracién

Parametro que define la rapidez con la que
el actuador se detiene. Cuanto mayor es el
valor de ajuste, mas rapido se detiene.

O | Deceleracion

Parametro que define la rapidez con la que
el actuador se detiene. Cuanto mayor es el
valor de ajuste, mas rapido se detiene.

O | Deceleracion

Configurar en 0.
(Si se configuran valores de 1 a 100, la
operacion cambiara a operacién de empuje.)

O | Fuerza de empuje

— | Disparador LV No requiere ningun ajuste.

Se define el factor de fuerza de empuje.

El rango de ajuste varia en funcion del tipo
de actuador eléctrico. Consulte el manual
de funcionamiento del actuador eléctrico.

© | Fuerza de empuje

— | Velocidad de empuje | No requiere ningun ajuste.

Par méximo durante la operacién de posicionamiento

O | Fuerza de posicionamiento ) L . .
(no se requiere ningin cambio especifico).

Condicién que activa la sefal de salida

O | Area 1, Area 2 AREA.

Condicién que activa la sefial de salida
INP. Cuando el actuador entra en el rango
de [Pos. entrada], la sefal de salida INP se
activa. (No es necesario modificar el valor
inicial.) Si es necesario emitir la sefial de
llegada antes de que se complete la
operacion, aumente dicho valor.

O | Posicién de entrada

54

O

Condicion que activa la sefal de salida
INP. La sefal de salida INP se activa
cuando la fuerza generada supera el valor.
El umbral debe ser inferior a la fuerza de
empuje.

© | Disparador LV

Velocidad de empuje

Si la velocidad de ajuste es elevada, el actuador
eléctrico y las piezas de trabajo pueden resultar
dafadas debido al impacto de las mismas contra
el extremo, por lo que este valor de la velocidad
debe ser mas bajo. Consulte el manual de
funcionamiento del actuador eléctrico.

O | Velocidad de empuje

Par méximo durante la operacion de posicionamiento

Fuerza de posicionamiento ) L ) -
O P (no se requiere ninguin cambio especifico).

Condiciéon que activa la sefal de salida
AREA.

Distancia de traslado durante el empuje. Si la
distancia de traslado supera el valor de ajuste, el
producto se detiene, incluso si no se encuentra en
una operacion de empuije. Si se supera la distancia
de traslado, la sefial de salida INP no se activara.

O | Area 1, Area 2

© | Posicion de entrada




Controlador del motor paso a paso (Servo/24 VDC) Serie LE CP 6

Temporizacion de senal

Retorno al origen

= ”xALARM" y "*ESTOP" se expresan como circuito légico negativo.
* Cuando se muestra "Power supply is ON" en el cronograma, la alimentacioén estara activada.
* Cuando se muestra "Stop is OFF" en el cronograma, el botén de parada esta pulsado (la operacion

i Escaneado del n® :
de datos de paso !

]
]
1
e ———

1
]
]

Operacion de posicionamiento

ON
ENTRADA | pommmmmnee --=-1 OFF
Entrada 1 Salida del n® de i
DRIVE jdatosdepaso 1|
iy
SALIDA ON
OFF
Salida BUSY :
INP A
!
n
I
A
B
Velocidad +——i 0 mm/s
Operacion de posicionamiento [
1
______________________________________ e
i Si el actuador se encuentra dentro del rango de "Pos. de entrada” de los
! datos de paso, INP se activard; en caso contrario, permanecera desactivado.

* "OUT" es salida cuando "DRIVE" cambia de ON a OFF.
(Cuando se aplica el suministro eléctrico, "DRIVE" o "RESET" se activan o
"+*ESTOP" se desactiva, todas las salidas "OUT" se desactivan.)

Suministro eléctrico 24V
u— oV
ON
SVON OFF
Entrada
SETUP I
ON
BUSY
OFF
SVRE
SETON
Salida
INP 4
n
n
1n
+*ALARM W
*ESTOP HERY
— : “
T
1 )
[
Velocidad t + 0 mm/s
H \
1
Retorno al origen |
T \

Si el actuador se encuentra dentro del rango de "Pos. de entrada" del pardmetro
basico, INP se activard; en caso contrario, permanecerd desactivado.

HOLD
Entrada HOLD | I 8::
Salida BUSY ON
, OFF
Velocidad 0 mm/s
HOLD durante la operacién

+ Si el actuador se encuentra en el rango de posicionamiento durante una
operacion de empuje, no se detendra ni siquiera si se introduce la sefial HOLD.

O

SvVC

________________ a
Escaneado del n°

LEHZ

LEHF

LEHS

1 2
Operacion de empuje ;e datos de paso; 3
ENTRADA I ON g
H— . OFF T
Entrada 1 Salida del n® de § 7
DRIVE j datos de paso_; : £
! 2
-2 ]
ON o
SALIDA i 4
OFF 2
K=
E
Salida BUSY . §
a
INP H
H
H
)
1 1}
1 1
\ I
Velocidad — 0 mm/s
Operacién de empuje | 1
—
fm o oo mm i mmmmemmm : [ .
i Si la fuerza de empuje actual supera el "nivel de i
! umbral" de los datos de paso, la sefial INP se activara. |
- _s_®s_  pemmeeem—————————— o
Reinicio i Reinicio de alarma | =
__________________ 3
I o
Entrada | RESET | ON S
OFF z
w
SALIDA ON S
. OFF S
Salida Q
*ALARM ON 3
OFF 8
K=
(=3
3
8
a

i Es posible identificar el grupo de alarma mediante la

combinacién de las sefiales OUT cuando se genera la alarma.

= "xALARM" y "+ESTOP" se expresan como circuito I6gico negativo.
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Serie LECP6

Opciones

[Cable del actuador]
LE-CP-

Long. del cable (L)
1 1.5m
3m
5m
8 m*
10 m*
15 m*

(o 20 m*
* Bajo demanda

13

3
5
8
A
B

(N de terminal)

LE-CP-élLongitud decable:1.5m,3m,5m

(N¢ de terminal)

5)

(17.7)
-

28

Lado del controlador

Conector C

‘0

Conector A

Conector D

—_—

Conector C

(14.2)

-

64

(N® de terminal)
Al B1

H

LE-CP-{3 25 /Longitud de cable: 8 m, 10 m, 15m, 20 M |, uei controlador
(+ Bajo demanda)

(N° de terminal)

25.5 Al BT
|
: <% | Ve
__'k_} < ¥ \ 1t
26.3 A6 B6
Conector A
(30.7) (14.7)
(10)
Circuito N de terminal del conector A Color del cable | N® de terminal del conector C
A B-1 Marrén 2
A A-1 Rojo 1
B B-2 Naranja 6
B A-2 Amarillo 5
COM-A/COM B-3 Verde 3
COM-B/- A-3 Azul 4
____Tierra N Color del cable | N2 de terminal del conector D
Vce B-4 a T a . Marrén 12
Tierra A-4 1 — — t _ Negro 13
A 5 OO0 :
A A-5 1 i ; : ’i 1 Negro 6
B B-6 ) — — 1 Naranja 9
B A-6 AN N t  Negro 8
”””””””” | R — 3
[Cable E/S]
LEC —_ CN5 —_ Lado del controlador Lado del PLC (Ne de terminal)
8.9 A1 B1 A1
Long. del cable (L) N A13
1 1.5m < B
3 3m (14.4) ‘ L B13 B13 A13
5 5m
Ne de pin Color Marca en |Color de Ne de pin Color Marca en |Color de
del conector| del cable | elcable |la marca del conector| del cable | elcable |la marca
A1 Marrén claro| ® Negro B1 Amarillo | m = Rojo
A2 Marrén claro| B Rojo B2 Verdeclaro | B & Negro
* Tamafio de conductor: AWG28 A3 Amarillo | m Negro B3 Verdeclaro | B B Rojo
A4 Amarillo | = Rojo B4 Gris nm Negro
A5 Verde claro | B Negro B5 Gris L Rojo
A6 Verde claro | ® Rojo B6 Blanco UL Negro
A7 Gris u Negro B7 Blanco UL Rojo
A8 Gris u Rojo B8 Marrén claro| m ®m B | Negro
A9 Blanco u Negro B9 Marrén claro, @ B B | Rojo
A10 Blanco u Rojo B10 Amarillo | m m B | Negro
Al Marrén claro| B B Negro B11 Amarillo | m m ® | Rojo
A12 Marrén claro, m | Rojo B12 Verde claro | @ B B | Negro
A13 Amarillo | m = Negro B13 Verde claro | m m B | Rojo
— Tierra
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Serie LEC

Software de ajuste del controlador / LEC-W1

(D Software de configuracion
del controlador

(2 Cable de
comunicacion

@ Cable USB

Requisitos de hardware

Forma de pedido

LEC-W1

Software de configuracion del controlador
(disponible en japonés e inglés)

Contenido

(D Software de configuracion del controlador (CD-ROM)

PC (2 Cable de comunicacion
(Cable entre el controlador y la unidad de conversion)

(3 Unidad de conversién

@ Cable USB
(Cable entre el PC y la unidad de conversion)

Maquina compatible con PC/AT con Windows XP instalado y equipada con puertos USB1.1 y USB2.0.

+ Windows® y Windows XP® son marcas registradas propiedad de Microsoft Corporation.

Ejemplo de pantalla

LEHZ

LEHF

LEHS

Ejemplo de pantalla en modo sencillo

[<]=
FildC}  Edit Comm  Zetting
L |
o1 — =] RTN ORIG|  Stop
Step No. Position Speed Force
Ho D (1] mm 0 mmfs A0 X et Fos |
Slabus P _ <log Spood
ey e T S e R .
Step Data
Ho. Hove W deen Pesilion Pushinsf Pushinsle L -~
wnfs - 1
U Abswlule 1o .09 ] ]
1/ &bzalute 100 in.08 [ ] [ ]
€ Absolule 100 20.00 L]
3 Absnlule 00 an.oa L] [ ]
4 Absolute 00 40.08 L] L]
B Abanlute ann Rn.08 [] [ ]
G Abzolute J00 G0.00 ] L]
T Abanlule 400 .08 [ ] [ ]
B Abzalute 400 00,08 ] L}
8| Abanlule &nn an.ne [ ] [ ]
Move Speed 20 [mmsec] Mave dutace
17 kg |
Resdy

Facil manejo y sencillo ajuste

@ Permite ajustar y visualizar los datos de
paso del actuador como son la posicion, la
velocidad, la fuerza, etc.

@ El ajuste de los datos de paso y la
comprobacion del accionamiento se pueden
realizar en la misma pagina.

® Puede utilizarse para el control manual y el
movimiento a velocidad constante.

Ejemplo de pantalla en modo normal

I3 ACTGantralier — [Step Datal 01 -

FielF) Vem(y) Acton(d) Windowld) Helelh)

g P o i e ] memimel e i
& |oma | Controllr Statat
Tten Wonitor =
AL L - toiod Type No. LeP L ST
Conlroller 1D 1 Unit nese
10 patern 1] Download o N sET-m
ACE/UEG pathern Trapezeld-not fon e Jo- o
S-motion rate ] Speed " Busy ]
Strakal+) 200,00 Detoad a1l 0 ) - -
Strokei-) ~200.00 - : AR
Heskel-) o Targst Posn 480
Max ACC/DEC 2000 Opmniesd A E
Def In position 1.00
ORIG of faet 0.0 wout |
Max force i
Pars protect 11 Commane3taelial Lo L L
Enable SF Disable o DRIVE w0 IE
Unit name - Have =
W svom | wre | osme |
cooy | et | paste | crer | | cot pos | N3 wrs | e
[Wo.| Wowe W | Semed | Positisn | Accel | Dbcel |Fushiner |Triggerl N4 wra | s
| an/s . anfe’t | wmfe'} 1 T
0] absolule 100 b.00 2000 000 L] INS T § |
! 1 ahsalute 100 10.00 2000 000 L]
2 thsslute 0 .00 200 2000 " T sy
| 3 Absolute w0 .0 o0 2om o ]
| 4| Avsstute 10 a0.00 2000 2000 ! Lo, wwn |
| 5 abzoluls 00 50,00 800 Hood L]
: B &bsoluls &00 E0.00 000 2000 L] ——
7 avaoiute 400 To.eo 000 000 L} 1 w LLL 0.0 oo 1.90
| 8 Absolute W w00 200 tow ' " ] 100 0.00 0.00 100
| 9 amsorute 500 s0.00 000 20w o v 2 100 0.00 0.80 180
| 10]asestute 500 100.00 2000 2000 " b 2 100 0.00 0.60 1] £
Fesdy Mo [Neemal |

Ajustes detallados

@ Los datos de paso se pueden ajustar en detalle.

@ Posibilidad de monitorizar el estado del terminal y las sefales.

@ Posibilidad de ajustar los parametros.

@ Posibilidad de realizar un movimiento con control manual y velocidad
constante, retorno al origen, operacion y prueba y comprobacién de la
salida obligatoria.
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Conmutador de
habilitacion (opcional)

Funciones estandar
¢ Visualizacion de caracteres chinos.
* Se incluye el conmutador de parada.

Opcidn

* Se incluye el conmutador de habilitacion.

Serie LEC

Consola de programacion / LEC-T1

Forma de pedido

C€

LEC-T1-3
Consola de programacion l

Longitud de cable

A

Idioma inicial ¢

lConmutador de habilitacion

— | Ninguna

S Equipado con conmutador de habilitacion

* Conmutador de interlock para funcién de
prueba con control manual (JOG)

J

Japonés

» Conmutador de parada

E

Inglés @ Equipado con conmutador de parada l

Caracteristicas técnicas

Elemento

Descripcion

Conmutador

Conmutador de parada, Conmutador de habilitacion (opcional)

Longitud de cable

3m

Grado de proteccion

IP64 (excepto el conector)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

5 a 50 (sin condensacion)

Rango de humedad de trabajo (%)

35a85

Peso (g)

350 (excepto el cable)

* La conformidad EMC de la consola de programacién ha sido comprobada unicamente con el
controlador LECP6 y el actuador aplicable.

Modo sencillo

Funcién

Descripcion

Datos de paso

* Ajuste de los datos de paso

Menu

"Jog" (control manual)

* Operacion de control manual
* Retorno al origen

Datos

Monitorizacion
"Jog" (control manual)

Prueba

* Operacion en 1 paso
* Retorno al origen

Prueba
Alarma

Monitorizacién

* Visualizacion del eje y del n® de datos de paso
* Visualizacion de 2 elementos seleccionados
(posicion, Velocidad, Fuerza)

Ajuste de TB

¢ Visualizacion de la alarma activa

Alarma * Reinicio de alarma
* Reconexion del eje
* Ajuste del modo sencillo/normal
Ajuste de TB * Ajuste de los datos de paso y
seleccion de elementos para la
funcién de monitorizacién
58
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Diagrama de flujo de las operaciones del menu

Datos

N¢ datos de paso
Ajuste de 2 elementos seleccionados abajo
(Posicidn, Velocidad, Fuerza, Aceleracion, Deceleracion)

Monitorizacion

Visualizacién del n® de pasos
Visualizacién de 2 elementos seleccionados abajo
(Posicion, Velocidad, Fuerza)

"Jog" (control manual)

Retorno al origen
Operacion de control manual

Prueba

Operacion en 1 paso

Alarma

Visualizacion de la alarma activa
Reinicio de alarma

Ajuste de TB

Reconexion
Sencillo/Normal
Ajuste de elemento




Modo normal

Consola de programacion Serie LE C

Diagrama de flujo de las operaciones del menu
Funcion Descripcion Menu Datos de paso
Datos de paso |* Ajuste de los datos de paso Datos de paso Ne¢ datos de paso
A A d ) Parametro MOD movimiento E
Parametros juste de parametros Monitorizacion Velocidad o
* Operacion de control manual Prueba Posicién |
/Movimiento a velocidad constante Alarma Aceleracién
* Retorno al origen Archivado Deceleracion
¢ Accionamiento de prueba Ajuste de TB Fuerza de empuje
Prueba (especificar un maximo de 5 datos Reconexion Disparador LV
de paso y operar) Velocidad de empuje —
* Salida obligatoria (salida de sefal Fuerza de posicionamiento
obligatoria, salida de terminal Area 1,2
obligatoria) Posicién de entrada
* Monitorizacién de accionamiento Parametros - ¢ LL
* Monitorizacion de la sefial de salida Basico L) | I
Monitorizaciéon  |e Mon?tor?zac?c?n dela serjal de entr_ada ORIG Ajuste del ORIG. | Iil.l
* Monitorizacion del terminal de salida
* Monitorizacién del terminal de entrada Monitorizacién Monitor DRV
* Visualizacion de la alarma activa Accionamiento Posicién, Velocidad, Par
Alarma (Reinicio de alarma) Sefal de salida N¢ pasos
* Visualizacion del registro de alarmas Senal de entrada Ne dltimo paso ——
Salida de entrada
* Guardado de datos PR = :
—{ Monitorizacion de la sefial de salida
Guarda los datos de paso y los Entrada de entrada |
parametros del controlador que se Prueba —{ Monitorizacion de la sefial de entrada|
esta utilizando para comunicacion 7))
(se pueden guardar 4 archivos, ‘éOtG/ MOVIEORI G —{ Monitorizacion del terminal de salida| T
con un conjunto de datos de paso Aelorno_at de brueh —— - Ll
) y parametros definidos en cada cclonamiento de prueba —{ Monitorizacidn del terminal de enlrada| -l
Archivado . Salida obligatoria
archivo).
"gargacn e conrolador | Alarma ALARMA activa
c : nrggl aoz e atr(c:;s g::; c?é nOZr?ZI a = ALARMA activa Visualizacién de la alarma activa
prog on e Registro de ALARMA Reinicio de alarma
controlador que se esta utilizando g
para comunicacion. Archivado Visualizacion del registro de ALARMA 3
* Eliminaién de datos guardados. = Guardado de datos Visualizacion de las entradas al registro s
* Ajuste de visualizacion Carga en el controlador §
(modo Sencillo/Normal) Eliminacion de archivos 8
* Ajuste del idioma . e
(Japonés/Inglés) Ajuste de TB 3
Ajuste de TB * Ajuste de retroiluminacion Sencillo/Normal 2
* Ajuste del contraste de la LCD Idioma §
* Ajuste del sonido de pitido Retroiluminacion 3
* Max. conexiones del eje — Contraste de LCD g
* Unidad de distancia (mm/pulgadas) Pitido
R — °R ion del ei Max. conexiones del eje
econexion econexion del eje Contrasena
Unidad de distancia
— Reconexién
Dimensiones
4 102
| Ne Descripcion Funcién
/..c mn—l-[l.[E\

LCD

Una pantalla de cristal liquido (con retroiluminacién)

Anilla

Una anilla para colgar la consola de programacion

I

Bloquea y detiene el funcionamiento cuando se pulsa.
El bloqueo se libera al girarlo hacia la derecha.

Un protector para el conmutador de parada

1
2
3 | Conmutador de parada
4

Protector del conmutador de parada

C

O 1 é Conmutador de Evita el funcionamiento accidental (inesperado) de la
D@D 5 h bilitu i6n ional funcion de prueba del control manual (jog). Otras
(D)D) abilitacion (opeional) | ¢, iones como el cambio de datos no estén incluidas.
(AR
B 6 | Selector de teclas | Selector para cada entrada

7 | Cable
8 | Conector

Longitud: 3 metros

Un conector conectado a CN4 del controlador
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Al

Serie LEC

Controlador y dispositivos periféricos /
Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Consulte las normas de seguridad en el Anexo - Pag. 1.

|

Disefio / Seleccion \

Uso

A Advertencia

1. Asegurese de aplicar la tension especificada.

De lo contrario pueden producirse fallos de funcionamiento o averias.
Si la tensién aplicada es inferior a la especificada, es posible que la
carga no pueda moverse debido a una caida de tension interna del
controlador. Compruebe la tensién de trabajo antes del uso.

2. No utilice el producto fuera del rango especificado.

De lo contrario, pueden producirse incendios, errores de
funcionamiento o dafos en el actuador. Compruebe las
especificaciones antes del uso.

3. Instale un circuito de parada de emergencia en el exterior

de la proteccion.

Instale la parada de emergencia en el exterior de la proteccion para
que se pueda detener el funcionamiento del sistema de forma
inmediata e interrumpir el suministro de energia.

4. Para prevenir dafos debidos a averias o errores de

funcionamiento del controlador y de sus dispositivos
periféricos, debera construir un disefio de un sistema a
prueba de fallos, etc.

5. Cuando cabe esperar que existan riesgos contra el

personal debidos a la generacion de calor, humo,
ignicidn, etc. del controlador y de sus dispositivos
periféricos, corte la corriente de la unidad principal y del
sistema inmediatamente.

|

Uso

1. No toque el

A Advertencia

interior del controlador ni de sus
dispositivos periféricos.

El controlador podria recibir descargas eléctricas o sufrir dafos.

2. No utilice el producto ni realice ajustes con las manos

humedas.
Podrian producirse descargas eléctricas.

3. El producto no debe utilizarse si presenta dafios o le

falta algun componente.
Podrian producirse descargas eléctricas, fuego o lesiones.

4. Use unicamente la combinacion especificada de

actuador y controlador.
Lo contrario puede causar dafnos en el actuador o en el controlador.

5. Asegurese de no quedar enganchado ni golpear la pieza

de trabajo mientras el actuador se esta moviendo.
Esto puede causar lesiones.

6. No conecte la alimentacién ni ponga en funcionamiento

el producto antes de confirmar que el area en la que se
mueve la pieza de trabajo es segura.
El movimiento de la pieza de trabajo puede producir un accidente.

7. No toque el producto cuando esta activado ni durante

un cierto tiempo después de desconectar la corriente,
dado que se calienta de forma importante.
Este podria quemar debido a las altas temperaturas.

8. Compruebe la tension con un comprobador durante

60

mas de 5 minutos después de cortar la corriente en
caso de instalacion, cableado y mantenimiento
Podrian producirse descargas eléctricas, fuego o lesiones.

A\ Advertencia

9.

10.

11.

13.

14.

15.

16.

17.

La electricidad estatica puede causar fallos de
funcionamiento o averias en el controlador. No toque el
controlador cuando la corriente esté activada.

Cuando toque el controlador para las tareas de mantenimiento, tome las
medidas necesarias para eliminar la electricidad estatica.

No use el producto en un area en la que exista polvo, agua,
productos quimicos o aceite en el aire.

De lo contrario, se producira un fallo o error de funcionamiento.

No debe usarse en lugares donde se genere un campo
magnético.
De lo contrario, se producira un fallo o error de funcionamiento.

. No instale el producto en un entorno con gas inflamable,

explosivo o corrosivo.
Puede producir un incendio, explosion o corrosion.

No debe aplicarse calor radiante procedente de potentes
fuentes de calor como hornos, luz directa del sol, etc. sobre
el producto.

Puede provocar fallos en el controlador o en sus dispositivos periféricos.

No utilice el producto en un ambiente sujeto a ciclos
térmicos.
Puede provocar fallos en el controlador o en sus dispositivos periféricos.

No use el producto en lugares donde se generen picos de
tension.

La existencia de unidades (elevadores de solenoide, hornos de induccién
de alta frecuencia, motores, etc.) que generan una gran cantidad de picos
de tension alrededor del producto puede deteriorar o dafar el circuito
interno del mismo. Evite la presencia de fuentes que generen picos de
tension y las lineas de tension.

No instale el producto en un entorno sometido a vibraciones
o impactos.
De lo contrario, se producira un fallo o error de funcionamiento.

En el caso de que una carga generadora de picos de tension,
como un relé o una electrovalvula, sea excitada
directamente, utilice un producto que incorpore un sistema
de absorcion de picos de tension.

Instalacion

A Advertencia

1.

Instale el controlador y sus dispositivos periféricos
sobre un material no inflamable.

La instalacién directa sobre un material inflamable o cerca de él
puede provocar un incendio.

.No instale el producto en un lugar expuesto a

vibraciones o impactos.
De lo contrario, se producira un fallo o error de funcionamiento.

. No monte el controlador y sus dispositivos periféricos

junto a un contactor electromagnético de gran tamafno
o un disyuntor sin fusible que genere vibraciones
sobre el mismo panel. Mdntelos en paneles diferentes,
o mantenga el controlador y sus dispositivos
periféricos alejados de dicha fuente de vibraciones.

. Instale el controlador y sus dispositivos periféricos

sobre una superficie plana.

Si la superficie de montaje esta distorsionada o no es plana,
puede ahadirse una fuerza inaceptable a la carcasa, etc.,
causando problemas.



Al

Serie LEC

Controlador y dispositivos periféricos /
Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso.

Consulte las normas de seguridad en el Anexo - Pag. 1.

|

Alimentacién |

|

Mantenimiento

A Precaucion

1. Utilice una alimentacion poco ruidosa entre las lineas y entre

la corriente y la tierra.
Cuando el ruido sea alto, deberia utilizarse un transformador de
aislamiento.

2. El suministro eléctrico del controlador debe separarse del

suministro de las sefales E/S y ninguno de ellos debe
utilizar la fuente de alimentacién de tipo "prevencion de la
corriente de entrada".

Si la fuente de alimentacién es de tipo "prevencion de la corriente de
entrada", puede producirse una caida de tension durante la aceleracion
del actuador.

3. Tome las medidas adecuadas para evitar los picos de

tension debidos a sobrevoltajes. Conecte a tierra el supresor
de picos de forma independiente a la linea a tierra del
controlador y de sus dispositivos periféricos.

|

Toma a tierra

A\ Advertencia

1. Asegurese de realizar una puesta a tierra que garantice la

tolerancia de ruido.

2. Debe utilizarse una toma de tierra especifica para el

producto.
La toma de tierra deberia ser de clase D (resistencia a tierra de 100 Q
0 menos).

3. La puesta a tierra debe realizarse cerca del controlador y

de sus dispositivos periféricos para acortar la distancia a
la misma.

4. En el improbable caso de que la toma a tierra provoque un

funcionamiento defectuoso, ésta deberia desconectarse
de la unidad.

O

SVC

A Advertencia

1.

Lleve a cabo comprobaciones periddicas de mantenimiento.
Asegurese de que los cables y tornillos no estén sueltos.

Los cables o tornillos sueltos pueden generar un fallo de funcionamiento
accidental.

. Realice las comprobaciones de funcionamiento adecuadas

tras completar el mantenimiento.
En caso de que el equipo o maquina no funcionen adecuadamente,
realice una parada de emergencia del sistema. Si no lo hace, puede
producirse un fallo de funcionamiento inesperado y que resulte imposible
garantizar la seguridad. Realice una prueba de la parada de emergencia
para confirmar la seguridad del equipo.

. No desmonte, modifique ni repare el controlador ni sus

dispositivos periféricos.

. No coloque ningtin elemento conductor ni inflamable en el

interior del controlador.
Esto puede causar un incendio.

. No lleve a cabo una prueba de resistencia al aislamiento ni

una prueba de tension no disruptiva sobre este producto.

. Disponga de suficiente espacio libre para las tareas de

mantenimiento.
Disefie el sistema de forma que quede espacio suficiente para el
mantenimiento.
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LEHZ

LEHF

LEHS

Precauciones especificas del producto
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Productos relacmnados

Mesa eléctrica de deslizamiento

Serie LES

e Compacta, ahorro de espacio
(61% de reduccion de volumen en comparacion con
los productos SMC convencionales)

Mesa eléctrica de deslizamiento

CAT.ES100-78

e Reducido tiempo de ciclo

) . . | Carga (kg)
Max. aceleracion y deceleracion: Modelo | Carrera (mm) ,,(,gt::v,:};w;g 572“4°\','E,°c“," Veloci?a N I:::;I:i:l
5000 mm/sz Horizontal | Vertical | Horizontal | Vertical e (mm)
Velocidad max: 400 mm/s 2 | 05 05 | 10a200 | 4
ags w . LESH8R 50,75
e Repetitividad posicionam.: +0.05 mm 1 ]025 025 | 20a400 | 8
Puntos patrén posicionam.: 64 puntos LESHieR| 50,100 — 1> 2 | 10a200 | S
P P . puntos ’ 4 1 | 25| 1 | 20a400 | 10
e Posibilidad de montaje en LESH25R| 50, 100, 150 z : ?2 lﬁaliﬁ 186
» = B a
2 direcciones
|

Actuador eléctrico con vastago
Serie LEY
e Carrera larga: Max. 500 mm

e Variaciones de montaje (L-EY32)

* Montaje directo: 3 direcciones
* Montaje de fijacion: 3 tipos

® Posibilidad de montar detectores magnéticos. =—>

e Control de velocidad/Posicionamiento:
Max. 64 puntos

Actuador eléctrico con véstago
Facilajusto

| Fuerza de empuje [N]

. Velocidad
e Posibilidad de seleccionar Tamafio | """ Motor paso| Servo- | max. | Careraimml
. . . . a paso motor [mm/s]
posicionamiento y empuje. 10 a8 ™ 00
Posibilidad de mantener el actuador 16 5 74 58 250 50 a 300
mientras se empuja el vastago hasta o5 141 11 125
una pieza de trabajo, etc. 12 122 5 500
25 6 238 72 250 50 a 400
3 452 130 125
16 189 500
32 8 370 — 250 50 a 500
4 707 125
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~"Productos relacionados .

Actuador eléctrico

e Facil montaje del cuerpo / Reduccion del tiempo de instalacion
Posibilidad de montar el cuerpo principal sin necesidad de retirar la cubierta externa, etc.

e Compacto
Altura y anchura reducidas en aprox. un 50%

Serie LEFS

Accionamiento por husillo a bolas---------

Serie LEFS
e Carga maxima de trabajo: 45 kg
e Repetitividad de posicionamiento:

+0.02 mm

CAT.ES100-87A

Tamafio Carga | Carrera |Velocidad E:gi:ga’::;grﬂg
(kg) (mm) (mm/s) (mm)
16 10 Hasta 400 500
LEFS 25 20 [Hasta600| 500 +0.02
32 45 Hasta 800 500
16 1 Hasta 1000 |[Hasta 2000
LEFB 25 5  [Hasta 2000 Hasta 2000 +0.1
32 14  |Hasta 2000|Hasta 1500

* El tamafo corresponde al diametro del cilindro neumatico con un empuje
equivalente (para el funcionamiento con husillos a bolas).

Accionamiento por correa
Serie LEFB

e Carrera max.: 2000 mm

e Velocidad de desplazamiento:

2000 mm/s

N
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/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro.“ Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

e |

/\ Precaucion :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/\ Advertencia :

Peligro indica un peligro con un bajo nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

A\ Peligro : aesir

R e e L Ty

1

) 1SO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.

IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)

ISO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.

etc.

/A Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona
que disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las
pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catdlogo con el objeto de considerar
cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que
se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones
indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacién
y bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en
aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock

doble con proteccion mecénica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma
periddica que los dispositivos funcionan correctamente.

n

w

w

I

A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones
en el manejo de productos SMC"

(M-E03-3) antes del uso.

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

/A\Precaucion

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.

Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con
SMC.

Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas méas cercano.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia

El periodo de garantia del producto es de 1 afio en servicio o de 1,5 afios
después de que el producto sea entregado.*2)

Asimismo, el producto puede tener una vida Util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas mas cercano.

demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara un
producto de sustitucién o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente, y
no a ningun otro dafio provocado por el fallo del producto.

y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afo a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta regulada por la legislacion y

Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccién desti-
nados a la fabricacién de armas de destruccién masiva o de cualquier otro tipo de armas.

reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha
transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen
y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

SMC Corporation (Europe)

Austria 2 +432262622800  www.smc.at office@smc.at

Belgium @ +32(0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be
Bulgaria & +359 29744492 www.sme.bg office@smc.bg

Croatia @ +385 13776674 www.sme.hr office@sme.hr

Czech Republic ~ Z&+420 541424611 www.smc.cz office @sme.cz

Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com
Estonia &+372 6510370 www.smcpneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee
Finland @+358207513513  www.sm.fi smefi@sme.fi

France @@ +33(0)164761000  www.smc-france.fr contact@smc-france.fr
Germany @+49(0)61034020  www.smc-pneumatik.de  info@sme-pneumatik.de
Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr
Hungary @+36 23511390 Www.sme.hu office@sme.hu

Ireland T+353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smepneumatics.ie
Italy B+39 (0)292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it
Latvia @+371 67817700 www.smelv.lv info@smlv.lv

Lithuania @ +37052308118 www.smlt.ft info@smclt.it

Netherlands @ +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl
Norway @ +47 67129020 Www.smc-norge.no post@smc-norge.no

Poland = +48 222119600 www.sme.pl office@smc.pl

Portugal @ +351 226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Romania @ +40 213205111 Www.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Russia @ +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia & +421 413213212 www.smc.sk office @sme.sk

Slovenia @& +386 73885412 WWW.SMC.Si office@smc.si

Spain = +34 945184100 WWww.smc.eu post@smc.smces.es
Sweden @ +46(0)86031200  www.smc.nu post@smcpneumatics.se
Switzerland = +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Turkey T +90 (0)2124440762  www.entek.com.ir smc@entek.com.tr

UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smcpneumatics.co.uk
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