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Serie LJ1

® Guia lineal de alta rigidez
® Guia de deslizamiento

® Con nueva guia lineal
integrada




Driver Posicionad

Unidad maestra

Software de configuracién
mo por el cliente.

Datos de entrada de posicionamiento procedentes del software
de configuracion del controlador.

BTodos los datos se establecen de forma colectiva desde
la unidad maestra.

Los datos de configuracién correspondientes a cada unidad esclavo se envian simultaneamente desde
el software de configuracion después de conectar el cable de comunicacion con la unidad maestra.

BLa aceleracion y la deceleracion pueden configurarse de forma
independiente.

Aceleracion Deceleracion

\

Caracteristicas 1 % S\MC

Unidad escls

Tensién 24 VDC

* Suministrado por el cliente

Utilizando las sefales digitales
I/O de un PLC se pueden selec-
cionar hasta 117 posiciones.




or / Para servomotor AC Serie LC8

dor eléctrico

B

Fijacion X-Y estandarizada

Dos modelos disponibles, en funcién de la direccién de instalacion del eje Y.

~=Series compatibles == === === === ————-----

Serie LJ1 Serie LG1 Serie LTF

----l

\---------------------------------I

Modelos
Carga Util 10 kg
W - [
2 Velocidad max. 600 mm/s

Carga (til 30 k 30 k 30 k

100 W et 9 g 9

Velocidad max. 1.000 mm/s 1.000 mm/s 500 mm/s

Carga Util 60 kg 50 kg

AU/ Velocidad max. 1.000 mm/s 1.000 mm/s

* Para mas informacion, consulte cada una de las series.

Caracteristicas 2
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Actuador eléctrico

Serie LJ1 b

Dos modelos de guia y tres tamafios de actuador

Guia de alta rigidez
Gufa de deslizamiento 5 a 20 kg +

Husillo a bolas

Guia de alta rigidez 10 a 60 kg rectificado

LJ1H/Guia de alta rigidez
LJ1S/Guia deslizante

Repetitividad de posicionado
Husillo trapecial +0.1 mm

LJ1IH
Guia de alta rigidez
+

Husillo a bolas laminado ~ £0.05 mm
+0.02 mm

Husillo a bolas
laminado

Husillo a bolas rectificado

LJ1H
Guia de altarigidez

LJ1S
Guia de deslizamiento
+

+
Husillo trapecial Husillo trapecial

Baja

Baja

Bajo nivel de ruido (modelo de husillo trapecial)
Husillo trapecial + guia deslizante: 47 dB (LJ1S)

Altarigidez . L = ' Husillo trapecial + guia lineal: 53 dB (LJ1H)
1=
Obtencién de una alta rigidez
gracias al empleo de una estructura Iy
fealmincy e pos el -tamD inerencd w 5 posibles direcciones de entrada de cable
Modelo Momento secundario de seccion W H Entrada superior
Ix cm# Iy cm# Z
LJ1H10C1] 7 48 70 | 247 Entrada izquierda
Guialineal | LJ1H20C]C] 40 374 122 | 44.8
LJ1H30CI] 84 836 151 | 55
Guia de LJ1S1001] 15 52 70 | 36
deslizamiento| LJ1S2000C1 | 60 402 | 122 | 563 Entrada axial DT
LJ1S3001] 177 1000 151 | 73.3 Entrada inferior
Precision de mon ta] € Dos ti pos de mo ntaj € Lasranuras en T permiten una gran flexibilidad de montaje.
g C|
Montaje inferior Montaje superior
H Precisién de montaje / 300 mm
T Modelo Lado Crespecto alado A Lado D respecto alado B
LJ1H10 0.07 0 menos 0.07 0 menos
® LJ1H20 0.06 0 menos 0.03 0 menos
LJ1H30 0.03 0 menos 0.09 0 menos
@ LJ1S10 0.015 0 menos 0.12 0 menos
LJ1S20 0.1 0 menos 0.1 0 menos
LJ1S30 0.1 0 menos 0.1 0 menos
(Excepto LJ1H10/LJ1S10)
Modelos
Tipo de motor Tipo de guiado  Posicion de montaje  Modelo de tornillo guia  Eiocyciones especiales
LJ1H10 Motor estandar SMC Husillo a bolas rectificado Sala limpia
LJ1H20 g Guia de alta rigidez Horizontal Husillo a bolas laminado Cubierta antipolvo
ey [Tamagawa Seiki Co., Ltd.] 9 Husillo trapecial CABLEVEYOR
J1H30 Motor no estandar
LJ1S10 |[ Matsushita Electric Industrial Co., Ltd.]| -
LJ1S20 || Mitsubishi Electric Corporation (| Guia de deslizamiento Horizontal Husillo trapecial Cubierta antipolvo
LJ1S30 Yaskawa Electric Corporation CABLEVEYOR

CABLEVEYOR es fabricado por mm m

Caracteristicas 3
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Actuador eléctrico de perfil plano

Serie LG1

Modelo de perfil plano/Altura y longitud reducidas

Perfil plano: 55 mMm (35 mm menos que la serie LJ1H20)

v ¥ u —
e p—

A

e con acoplamiento disponible tipos de material

Puede utilizarse para montaje de motor no estandar. Ademas de los bastidores de aluminio,

hay disponibles bastidores de acero inoxidable
para clientes que precisen mayor rigidez.

isién de montaje @ tipos de montaje
™

C|D

N
Montaje inferior Montaje superior
— . Model Precisién de montaje / 300 mm ‘
QaEi0 Lado C respecto alado A Lado D respecto alado B ﬁ
| LG1H 0.1 0 menos 0.1 0 menos ® ® =l )
©_A s @) -
B Al
A

\_ Y,
aciones

Serie Motor - Conexién de los tornillos

Tipo de motor Tipo de guiado  Orentacion de

montaje Modelo de tornillo guia
B CEE ] SE Mqtor n(? eSté-ndar Husillo a bolas rectificado
LG1[0H21 | Con acoplamiento e e a0 6, sl [m:ﬂﬁfggglr:]gucsgi)g?atll'éi} Guia de alta rigidez |Horizontal | Husillo a bolas laminado
Yaskawa Electric Corporation Husilo rapecial

Caracteristicas 4
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Actuador eléctrico con guia lineal integrada

Serie LTF

Disefio compacto y ligero

La guia lineal se encuentra integrada en el cuerpo del actuador

Dimensiones de seccién transversal para LTF6 Dimensiones de seccion transversal para LTF8 |
. % 2
Lonthud total 357.5 mm 412 mm + Valores en motor estandar
Peso _ 2:2Kg 4.6 kg y con carrera de 100 mm
Carrera max. 600 mm 1.000 mm
40 50

46

fan
T

BS
[FZNY
N\
D
N\
ZNY
Y

Guia lineal con rodamiento a bolas de circulacion

Guia lineal con rodamiento a bolas de circulacion
El material de la guia es acero inoxidable martensitico

Precision de montaje

i
{} Plano C a plano A Plano D a plano B
LTF6 | +0.02/200 0 menos | £0.02/200 o menos

@ @ LTF8 | £0.02/200 o menos | +0.02/200 o menos

Varjaciones

« Motor estandar

LTF6 Fabricacién: TAMAGAWA SEIKI CO., LTD. Husillo a
« Motor no estandar bolas laminado
. . ) ) Guia lineal integrada Horizontal
Fabricacion: Matsushita Electric Industrial Co., LTD. ]
LTF8 Fabricacion: Mitsubishi Electric Corporation HUSI”O_ a
Fabricacion: Yaskawa Electric Corporation bolas rectificado

Caracteristicas 5
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4 )

Propuestas de ZZSIMIC. para equipos de montaje

Factores ofrecidos para la simplificacion
del montaje en células de fabricacion

1

Presentamos el sistema éptimo para el método
de produccion en células de reducido tamano

En la fase de posicionamiento se lleva
a cabo el posicionamiento horizontal (X-Y).

@ La elevacion y descenso, giro y agarre de
las piezas son llevados a cabo por un
actuador en cada uno de los modelos
(cilindro, pinza, actuador de giro)

o mediante adsorcion de vacio.

@ Se lleva a cabo el agarre de las piezas
y se las mantiene en su posicion mediante
un cilindro neumatico o un actuador eléctrico.

El control de todas las fases y aspectos mediante el controlador robdtico multiaxial
convencional resultaba complicado. Sin embargo, el sistema simplificado de montaje en
células permite disefar, controlar y administrar de forma coordinada cada conjunto de fases,
con lo que se reduce el periodo de puesta en marcha de los equipos y se simplifica el proceso
en general.
En SMC disponemos de numerosas soluciones para cada uno de estos factores. Ademas, el
cliente puede seleccionar libremente tanto los componentes neumaticos como los eléctricos, lo
que le permite construir su sistema de células de produccion reduciendo los costes al minimo.
- J

Caracteristicas 6



Controlable a través de sefiales digitales de un PLC

Ejemplo de aplicacion ~
Hardware Disp. de control Interfaz
:-""-':;:A- LJ1
(X-Y) i LG1 LC8
: LTF
LX[]
_ e LTF Electro-
02| G | Vi
» l'.-'qL-'""—F (o) (I
- Senales digitales
Eje T8 | CRLI | Electro- del PLC

MSL valvula

MHL! | Electro-
Z[] valvula

Elemento final
(agarre)

MXU | Electro-
CcQl] | valvula

LXO LC6D

Trabajo de posicionado|
(fijacion, sujecion)

Caracteristicas 7 2 S\VC



Serie LC8

Ejemplo de aplicacion utilizando el controlador LC8

/\ Precauciones
En caso de utilizar mas de 2 ejes. Tenga en cuenta que cada eje se mueve de manera independiente. Al
programar, evite que los ejes colisionen y provoquen danos.

4 )

\Plck & place /

Para el posicionado en puntos muiltiples
puede hacerse funcionar de acuerdo

con las 6rdenes recibidas de un PLC, etc.,
simplemente programando los datos

de funcionamiento en el LC8.

Combinando 2 ejes podemos realizar aplicaciones de paletizacion.

Si se programa el movimiento de posicionado en el LC8 éste funcionara
de acuerdo con la orden procedente del PLC, etc.

(No es posible la interpolacion de movimiento.)

\ J
SVC Informacion preliminar 1
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Driver Posicionador
para servomotor AC

Serie LC8

Software de configuracion del

controlador LC8

Funciones principales

Datos del palé

Datos introducidos para la Dato

paletizacion.

manu

Datos de funcionamiento

Datos utilizados para
el funcionamiento a lo largo

Opmreiom llaly | Pyl Dasa @ |

Utilizados para afinar

del actuador.

s PIP

almente la ganancia

¥ [ide g Taid

de los posicionamientos.

Datos del actuador

Fusig | Wploody | doosl

i) | puaatily |

Datos sobre carreras, etc...
de acuerdo con
el modelo de actuador.

| == Hege
8T |
T | st i | [ ]

A i i

Pantalla de programacién de datos de funcionamiento

Test de paso

Se utiliza para llevar a cabo
un recorrido de prueba con
los datos programados.

Test de ciclo

Se utiliza para llevar a cabo
2 ejecuciones alternas
con los datos programados.

Explicacion de la pantalla de programacion

de datos de funcionamiento

Ne Descripcion Funcién
Programe el modo de transporte,
@ Datos de entrada posicion, velocidad, aceleracion,
deceleracion, par (en modo de par).
@) |Regresoa posicion inicial Dirija el movimiento de regreso
a la posicion inicial desde el software.
©) Transmision / Transmita / reciba los datos
recepcion de los datos | de y hacia el LC8.
@ Salir Cierre el programa.
Funcion de parada de emergencia,
(5) |Parada de emergencia| y muestra el estado de
la parada de emergencia.
® Programacion de eje | Seleccione el numero de eje.
@ Modo monitor Pase a modo monitor.
Leer archivo / Introduzca datos en el archivo o
Guardar acceda a los mismos.
® Seleccién de nimero | Muestra el ndmero de posicion al que
de posicion se refieren los datos de funcionamiento.
Pantalla de programacion Explicacién de la pantalla de programacién
de datos sobre el palé de datos sobre el palé
g N ey e e N2 Descripcion Funcion
Pt [ | Cpei Dt ol kg > D Programacion del eje X Programe los Qatos para el
; T Rai actuador del eje X.
[ S e o T Y
R 1O e el @ Programacion del eje Y Programe los datlos para
Tyt [EG ) B ey el actuador del eje Y.
|yl el [ W g Y . .
1 ] Nifiee 6B meeEin Cambia el conjunto de datos
ju ®@ g mostrado entre 5 palés diferentes.
@ "Jog" (control manual) |Programe la posicién en modo "jog" (control manual).
_ e
| .l.-u. 1 il

Informacion preliminar 2




Serie LC8

ProgramaCiO’n y ejeCUCiO’n de los pOSiCionamientOS (Para mas detalles, consultar el “manual de instrucciones”.)

Cémo introducir los datos de las posiciones

Pueden introducirse los datos de las posiciones a través del software de configuracién del controlador.

(2) Seleccione entre
posicion absoluta y posicion relativa

3 Introduzca la posicién a la que
se va a desplazar.

& Gl Denlial beitmg Lok s

(D Seleccione el nimero de
posicion.

o 1

(@ Introduzca la velocidad de
desplazamiento.

| ® Introduzca la aceleracion /

deceleracion durante
el desplazamiento.

N

(8 Guarde en el LC8 una vez haya

Como ejecutar los datos de posicionamiento

=

izado la introduccion de datos.

Ejecute los datos de las posiciones introducidos con la

Ejemplo) Para ejecutar el movimiento de la posicion 1.

Posicion 1,
Introduccion de sefial de ENTRADA.

{

Introduccion de la sefial de INICIO.

{

Comienza el movimiento.
La senal "BUSY" (ocupado) se mantendra encendida
durante el funcionamiento.

{

Si se ha completado el desplazamiento,
la sefal "BUSY" (ocupado) se apagara.

ENTRADA POSICION 1

sefal de un PLC.

Cronograma

INICIO

"BUSY" —

Velocidad ‘

Tiempo

O
<

Informacion preliminar 3




Driver Posicionador .
para servomotor AC Serie L 08

Ejecucion de posiciones con 2 ejes

Ejemplo: Para ejecutar el movimiento de la posicion 2.

Posicion 2, Eje Y
Introduccion de sefal de ENTRADA.
A LOE Carvialme Eovims kilinas
’ Bchagter D "'ﬂl-l‘lﬁ:i'lli Fefwieis | PP Dws ap Tari Trcie Terd
Introduccién de la senal ,_:' = [ = o | e =

de INICIO. 1

Y -

= 0
Los ejes X e Y comenzaran sus respectivos desplazamientos. 1

La sefial "BUSY" (ocupado) se mantendra encendida durante el funcionamiento.

’ Wctarhr Dot Opmrwiansis | Powileis | PP Dws ep Tari e et

La sefial "BUSY" (ocupado) se apagara =
cuando se hayan completado los movimientos de ambos ejes, X e Y.

| il TR == 1T

L )] [ Lot ENEPETREY TTIE e i oy Pl | EEIT

LT il &

Cuando se utilicen 2 ejes, si se indica el niimero de la posicién ‘ 1
y se introduce la sefal de INICIO el movimiento de transporte Eje Y
se iniciara siguiendo los datos de la posicion !
introducidos para los ejes X e Y, respectivamente.

Aunque el desplazamiento del eje Y finalice antes,
la senal "BUSY" (ocupado) no se apagara

hasta que el eje X complete su desplazamiento. : ;
Sélo cuando el movimiento de ambos ejes, X e Y, haya finalizado 1
se apagara la senal "BUSY" (ocupado). :|

EjeX -~

| Precauciones respecto a la conexién de 2 ejes |

/A Precaucioén

1. El de regreso a la posicion inicial

comienza en los dos ejes simultdneamente.

Disenie el equipo de modo que sus componentes

no interfieran entre si durante el regreso a la posicién inicial.

2. Si se introduce datos de la posicion para el “Desplazamiento
de un solo eje”, introduzca los datos de la posicion fijando

las “Coordenadas relativas a la posicién de 0 mm”

para los datos de la posicién del eje detenido.

Informacion preliminar 4
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Serie LC8

Como introducir los datos sobre el palé (Para mas detalles, consulte el “manual de instrucciones”.)

Como introducir los datos sobre el palé

Se pueden introducir los datos sobre el palé

a través del software adjunto de programacion del controlador.

(O Programe el niimero
de eje a utilizar.

(2) Introduzca la distancia de
separacion respecto a la
posicioén inicial

(3 Introduzca la distancia
(entre 2 posiciones) del palé

/

@ Introduzca la velocidad de

[ i

B Tl i L'-n-l.ln.ll-i-l-

P BN
=]

el e

farwd ety

(L B

i ol oy

L

v dior DEs

Fuwr L

T e (® Introduzca la aceleracion
L1y deceleracion del
desplazamiento

L

prmng b

A%

Beop tara?

[ b’

(® Introduzca el nimero
de columnas y filas para
] eleje Xyeleje.

Hy o by @ N

desplazamiento

@ Guarde en el LC8
una vez haya finalizado
la introduccion de datos.

— ~— Distancia X
dlelololololo]o
i ] . O|O|O|0|0|00|O
. =% ojojojoojojoo .
. O|O[0|O|0|0|0|O Fila n° 3
| O|O|O|0|000|B Fila n° 2
Distancia Y
ooy N ®|QO|000I0 @7T Fila n° 1
T Columna n® 1 Columna n® 2
B I //
i Eje X
Posiciﬁ;epar%ién de la posicion de inicio
Separacion X Si la senal de INICIO se introduce después de que se haya

O

SVC

introducido el nimero de paso de los datos de paletizacion,

se desplazara a la primera fila de la primera columna del palé.

En cada introduccién de la sefal de INICIO que utilice el mismo
numero de paso se desplazara a la segunda fila de la primera
columna, tercera fila de la primera columna...primera fila de la
segunda columna del palé. Cada desplazamiento se completa
cuando la sefal "BUSY" (ocupado) se apaga.

Informacion preliminar 5



Driver Posicionador /
Para servomotor AC

Serie LC8

Actuadores compatibles / Serie LJ1, serie LG1, serie LTF

Forma de pedido

FIREEY Lcs —B[A]H[

N—M[F]—Q

l l Certificado CE
Potencia del motor
1 50 W
2 100 W
3 200 W
¢ Fijacion de montaje
Tension de alimentacion e - __Ninguno
1 100 VAC/115 VAC F Fijacion de montaje
2 200 VAC/230 VAC
¢ Comando I/O
N NPN
P PNP
Accesorios
| LC8-1-MP Conector de potencia del motor
Juego de fijacion de montaje
@| Lcs-1-B (Correspondiente sélo a la opcion con fijacion de montaje)
3| LC8-1-W1 Software de instalacion del controlador LC8
Q@
@
@ @ ®
io Nota) Adquiérase por separado.
Opciodn
(1|LC8-1-CN Conector senales 1/0
(2)|LC8-1-1050 Conector con cable sefiales 1/O (0.5 m)
(3)| LC8-1-1050P | Cable sefiales I/0 (0,5m) con conector y terminales tipo stick
(@)|LC8-1-R03C Cable de comunicacién RS-232C (3 m)
(1 Fabricado por Sumitomo 3M Conector: 10126-3000VE
Carcasa: 10326-52-A0-008 (o equivalente) %
(@ Terminal de cable: Cables individuales
(3 Terminal de cable: Terminales stick (compatibles con el sistema de cableado de PC) N1 2) ©) @,

Nota 1) Se requerira el 1), el @ 0 el 3.
Nota 2)Por lo que respecta al sistema de cableado del PC,
sirvase confirmar en el catélogo de productos eléctricos (CAT. 150).

] Precauciones en el uso de la unidad maestra \

/\ Precaucién

1. En caso de utilizar un solo eje, utilicese una unidad maestra.
(no puede utilizarse una unidad esclavo aislada.)

O
2



Driver Posicionador .
para servomotor AC Serie L 08

Forma de pedido

Tl Lcs —B[AIH[A]—V [F—Q

esclava
l Certificado CE
Potencia motor
1 50 W
2 100 W
3 200 W
o Fijacion de montaje
Tension de alimentacion e - Ninguno
1 100 VAC/115 VAC F Fijacion de montaje
2 200 VAC/230 VAC
Accesorios
@| LC8-1-MP Conector de potencia del motor
Juego de fijaciéon de montaje
@| Lce-1-B (Correspondiente sélo a la opcién con fijacion de montaje) ll

Opcién Nota) Adquiérase por separado.

LC8-1-C2 |Cable de comunicacién para 2 ejes

LC8-1-C3 |Cable de comunicacién para 3 ejes

LC8-1-C4 |Cable de comunicacion para 4 ejes

LC8-1-C5 |Cable de comunicacion para 5 ejes

LC8-1-C6 |Cable de comunicacion para 6 ejes

LC8-1-C7 |Cable de comunicacion para 7 ejes

] Precauciones respecto a la conexidén de la unidad esclava

/A Precaucioén

1. El movimiento de regreso a la posicion inicial
comienza simultdneamente para las unidades maestra
y esclava. Disenie el equipo de modo que los componentes (no puede utilizarse una unidad esclavo aislada.)
no interfieran entre si durante el regreso a la posicion inicial. .| 4. En caso de utilizar mas de 2 ejes. Tenga en cuenta que ca-

3. En caso de utilizar un solo eje, utilicese una unidad
2. Si se introduce la sefal de INICIO se ejecutaran los datos da eje se mueve de manera independiente. Al programar,

maestra.

de funcionamiento establecidos para todos los ejes evite que los ejes colisionen y provoquen dainos.
en el nimero de la posicién designado. Respecto a los datos

de funcionamiento del eje que no deba funcionar,

introduzca las “Coordinadas relativas a la posicion 0 mm”.

SMC 2
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Serie LC8

Caracteristicas técnicas

Modelo

LC8-BOO10-00-Q LC8-BI200-000-Q

Alimentacion de red

100 a 115 V + 10% 50/60 Hz

200 a 230 V £ 10% 50/60 Hz

Dimensiones

141 mm x 75 mm x 130 mm

Peso

0.85 kg

Caracteristicas eléctricas

Modelo

LC8-B1001 | LC8-B201 | LC8-B3[11 | LC8-B1012 | LC8-B2[12 | LC8-B312
c-0oo-Q | 0-0C-e | O-00-Q | O-00-Q | 0-00- | O-00-Q

Potencia motor

50 W 100 W 200 W 50 W 100 W 200 W

Temperatura ambiente

de funcionamiento 0as0°C 0a40°C 0a50°C 0a40C
Hd“medaf’ ambiental 35 a 85% (sin condensacion)
e funcionamiento
Consumo de
potencia nominal 80 VA 150 VA 320 VA 80 VA 160 VA 300 VA
Consumomax. | »35yA | 450VA | 960VA | 240VA | 460 VA | 900 VA
de potencia

Tipo de encoder

Encoder incremental

Resistencia dieléctrica

1000 VAC (1 minuto entre terminal y carcasa)

Resistencia al aislamiento

2 MQ (500 VDC) (entre terminal y tiempo)

Anti-ruido

1000 Vp-p 1 us, tiempo de arranque 1 ns

Introduccion de datos

Articulo

Caracteristicas de funcionamiento

Numero de posicionamientos

Maximo 117 posiciones

Patron de paletizacion

5 patrones (utilizando maestro y esclavo)

Caracteristicas de las senales I/0

Modelo

LC8-BOIOOIN-O-Q LC8-BOOOP-00-Q

Senal de entrada I/0

+24 V comun, PLC GND comun,
24 VDC * 10%, minimo 6 mA 24 VDC £ 10%, minimo 6 mA

Senal de entrada I/O

Colector abierto NPN (tipo COM +) | Colector abierto PNP (tipo COM -)
24 VDC + 10%, maximo 80 mA , 24 VDC £ 10%, maximo 80 mA

Amplitud minima

de impulso de entrada

10 ms (parada de emergencia 100 ms o mas.)

Corriente de fuga

10 pA o inferior

Caida de tension interna

0.8 V o menos

Funciones de seguridad

Funcién Caracteristicas de ejecucion
Sobretensién/tension baja, interruptor limite FWD/RVS, sobrecarga,
Funcién de circuito de accionamiento motor, conexion de codificador, limite frontal de
alarma carrera flexible, limite de carrera de posicion inicial absoluta, unidad de absorcion

regenerativa, comunicaciones, no retorno a posicion inicial, sobrecorriente,
limite de corriente, inicializacién de datos de paletizacion, comunicaciones RS-232

Funcion de error

Parada de emergencia, nimero de la posicion

ZSNC




Driver Posicionador .
para servomotor AC Serie L 08

Dimensiones externas

Dimensiones del orificio de montaje
cuando se utiliza fijacién de montaje.
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Ejemplo de configuracion

Ejemplo de configuracion con un solo eje
(en caso de utilizar ejes X e Y se precisan unidades maestra y esclava).

LC8 (esclava)

Se utiliza para conectar una unidad esclava
(No se emplea en caso de un solo eje)

Alimentacion de red
100/200 VAC

Software v
de configuracion
del LC8

Nota 1) PC
(Suministrado por el cliente.)

| Se precisa capacidad de disco duro de 12 MB, RAM de 4 MB
| o superiory puerto RS232C.

| Elsoftware de configuracion es compatible con Microsoft Windows 95®‘
| (edicion B o posterior), Windows 98®, Windows NT®, Windows 2000,
| (Service pack 6), Windows Me®, Windows XP®, Windows®,

| Windows 95®, Windows 98®, Windows 2000®, Windows NT®,

| Windows Me® y Windows XP® son marcas registradas propiedad

de Microsoft Corporation.

| Nota 1) |
\
\

PLC
(Suministrado por el cliente.)



Serie LC8

Método de montaje

LC8-BOOOO-JF-Q (en el caso de elegir la opcidn con fijacién)

Llévese a cabo acoplando la fijacion adjunta. Respecto

a las dimensiones de montaje, guiese por las dimensiones
externas descritas en la pagina anterior. En caso de montaje
en pared, se necesitan los tornillos M5 (4 uds.).

Contenido de los accesorios

(1| Fijacién de montaje | 2 uds.

(2)| Tomillo de montaje | 4 uds.

LC8-BOOOO-0U-Q (en caso de que no elegir la opcion con fijacion)

. . . . Grosor de la placa
Se necesitan tornillos M5 (4 uds.). Seleccione una longitud de P

tornillo que no supere el grosor de la placa es mas de 5 mm. L
Perfore orificios en la placa con una separacion horizontal
de 35 mm y una separacion vertical de 109,8 mm.

__Menos de 5 mm
TIT

%Ej nanauoaninen
= 0ananoananan

Nota) No utilice tornillos con una longitud superior a la indicada. De lo contrario es
probable que se provoque una descarga eléctrica o un incendio.

¢ | J0mprdmoocdanoine
| 000a00anoanonoanane
: N
©
! ~o L]
N ! J
&§g$< | ) ) 4-05.4
) | ¢ &
Q\
b :
] Precauciones respecto al uso de cable multiaxial d &

/\ Precaucién

En caso de conectar el LC8 con cable multiaxial,
la longitud del cable hasta el controlador debe tener
una longitud de 20 mm o superior pero inferior a 30 mm.

5 Z; SNC



Cableado del conector del comando I/O0

Driver Posicionador
para servomotor AC

Serie LC8

Diagrama de conexion
LC8-BIICIN-MI-Q (especificacion NPN)

LC8-BIIOJP-M-Q (especificacion PNP)

10,
24 VDC +10% _[qq | _PLC+2aV 24 VJ,??‘TO/"
— 14 | PLC+24V -  80mAMAX. |
6 mA MiN. = SET-ON (libre) ——>
pET | |5 [ENTRADA POSICION 0 —> 26
fztr\, BUSY (ocupado)
BE || 4o [ENTRADAPOSICION 1 25
w3 ALARMA
BB |41 |ENTRADAPOSICION 2 24
vz ERROR
pE1 | [ [ENTRADAPOSICIONS 23
= | SALIDA POSICION 6
pEq ||y |ENTRADAPOSICION S 21
I w=f” > | SALIDA POSICION 5
BE |_| g |ENTRADAPOSICIONS 20
VN yaf” || SALIDA POSICION 4
pE ||, |ENTRADA POSICION 6 19
. yaf” SALIDA POSICION 3
pE] L I INICIO 18
[ — y=f” - |SALIDA POSICION 2
pEq |_| 5 [PARADAEMERGENCIA 17
> | w=f” -~ |SALIDA POSICION 1
pEg 1 PAUSA 16
. vl SALIDA POSICION 0
RE || [PoSICION INICIO__ 15 AT
[ ENTRADA POSICION 0=—
pE] N REINICIO 4] 13 o
80 mA MAX. EAAS ENTRADA POSICION 1
26 |_SET-ON (libre) === pEd 12 ]
w2 AR ENTRADA POSICION 2
o5 BUSY (ocupado) j’% 11 o—
i 1 NITTTS A ENTRADA POSICION 3
" ALARMA J-g] 10 b
= [l I A ENTRADA POSICION 4 ___
23 ERROR g 9 o
w3 l A ENTRADA POSICION 5
21 | SALIDA POSICION 6 g 8 —
v ki AR ENTRADA POSICION 6
20 | SALIDA POSICION 5 ] 7 o—
= WA+ [ ] INICIo
19 |- SALIDA POSICION 4 o] 6
= ] A PARADA EMERGENCIA
1g | SALIDA POSICION 3 pET 5
tN g A [T PAUSA J—
17 |- SALIDA POSICION 2 pEd 4 .
y=[C ] AR POSICION INICIO __
16 |- SALIDA POSICION 1 ] 3 o—
i ] EAAAE REINICIO
15 SALIDA POSICION O a\/lr% 2
¥l ] A TIERRA PLC
iy TIERRA PLC L1 q
- TIERRA PLC
TIERRA PLC — 22
— 22
-
N¢ | Nombre de las sefales Contenidos N¢ | Nombre de las senales Contenidos
14 PLC +24V — Conectar + 24 V para tension de alimentacion de la sefal. 26 SET-ON (libre) | Salida gTaagg;’;igﬁ?‘?c‘i’f haya finalizado el retomo
. S ti ient tuad t
1 PLC GND — | Conectar OV para tension de 25 |BUSY (ocupado)| Salida |enmovimiento.
22 PLC GND — | alimentacion de la sefial. 24 | ALARMA | Salida |Se desactiva al dar sefial de alarma
13 ENTRADA POSICION 0| Entrada 23 ERROR Salida Se desactiva cuando tenga |ugar un error.
12 ENTRADA POSICION 1| Entrada 21 SALIDAPOSICION 6 Salida
11 ENTRADA POSICION 2| Entrada 20 SALIDAPOSICION 5 Salida
10 ENTRADAPOSICION 3 Entrada | Entradas de seleccion de 19 SALIDA POSICION 4 Salida
numero de posicién B . L
9  ENTRADA POSICION 4 Entrada P 18 SALIDAPOSICION 3 Salida | Numero de la posicion
. en movimiento
8  ENTRADA POSICION § Entrada 17 SALIDA POSICION 2 Salida
7  [ENTRADAPOSICION § Entrada 16 SALIDA POSICION 1 Salida
6 INICIO Entrada | Ejecutar n® de la posicion seleccionada. 15 SALIDA POSICION O Salida
5  |PARADAEMERGENCIA| Entrada | Desactivar la parada de emergencia.
4 PAUSA Entrada | Detencién momentanea del desplazamiento. Entrada Ei?rzlgg ggn?;t;?d: ;m":’i:ntzo‘l vbe
3 | POSICION INICIO | Entrada | Regreso a posicion inicial. Suiida Max. tension de carga: 24 VDC
2 REINICIO Entrada | Reinicio tras alarma y error. Corriente de carga maxima: 80 mA/1 punto

O
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Actuadores eléctricos

Serie LT e Pag. 11
Serie LGT oo P4g. 76

Serie LTF it Pag. 85




Serie LC8

Tabla de seleccion de actuadores compatibles con LC8

Carga(kg) V;Ig)c(:ii;gd uﬁfﬂﬂﬁiﬂo Tipo de husillo |Tipo de guiado Carrera (mm) y velocidad (mm/s) estandar
(mm/s) (mm)
Serie LJ1 5 300 0.1 Guia ‘ _ hasta 300 ‘ ‘
300 +0.1 Husillo trapecial deslizante : : hast:a 300 : :
0 500 | +0.1 S do hast;a 500 ' '
600 +0.02 | Husillo a bolas rectificado rigui:'jaeze ala # |?asta SOP #
600 +0.05 | Husillo a bolas laminado ) hasta 600
. 15 500 | 0.1 ' " hasta 500
-r-"‘:,-""'] 20 300 +0.1 rusilo trapecta Guia deslizante | I;asta sofo
" 500 +0.02  |Husilo a bolas rectificado Z Z hast:a 500 Z Z
e;‘ 500 +0.05  |Husillo a bolas laminado ' : hast:a 500 : :
30 500 +0.1 Tornillo deslizante | Guia de alta ' hasta 50:0 :
1000 40.02  |Husilo a bolas rectificado | gidez ‘—
1000 +0.05  |Husillo a bolas laminado ‘—‘
60 1000 +0.02  |Husilo a bolas rectificado #‘
1000 +0.05  |Husillo a bolas laminado ‘#‘
Serie LG1 15 500 +0.1 Husillo trapecial ; # hast;a 500 ' '
500 +0.02 Husillo a bolas rectificado | Guia de alta # hast? 500 '
30 +0.05 Husillo a bolas laminado | rigidez hasta 500
1000 +0.02 Husillo a bolas rectificado —
+0.05 Husillo a bolas laminado ‘—‘
Serie LTF 15 500 +0.02 Husillo a bolas rectificado # I;1asta 50;0 # 390
+0.05 Husillo a bolas laminado ) hasta 500 ) 390
:' o5 1000 +0.02 Husillo a bolas rectificado *
.‘—-".:#‘ ; f ) +0.05 Husillo a bolas laminado | Guia lineal #
# o %0 a00 | 002 | Husiloaboks eicado Integrada # hasta300 230
o g +0.05 Husillo a bolas laminado ) hasta 300 ) 230
_ 50 500 +0.02 Husillo a bolas rectificado ; ; hast;a 500 ' %
+0.05 Husillo a bolas laminado _hasta 500

O
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Driver Posicionador
para servomotor AC

Serie LC8

Motor estandar Motor no estandar

Carrera (mm) y velocidad (mm/s) estandar

1000 | 1200 | 1500 Modelo de actuador Modelo de controlador Modelo de actuador

‘ hasta 300 _ LJ1S10810SC-Q LC8-B1HOC-0C-Q LJ1S100010SC-X10-Q
~ hasta300 LJ15208201SC-Q LC8-B2HOT-00-Q LJ1S2000200SC-X10-Q
' hasta500 LJ1H10810SC-Q LC8-B1HOO-0O0-Q LJ1H10010SC-X10-Q
LJ1H10810PB-Q LC8-B1HOC-OC-Q LJ1H100010PB-X10-Q
LJ1H10810NB-Q LC8-B1HOC-0C-Q LJ1H10001CNB-X10-Q
hasta 500 ‘ LJ1H208201SC-Q LC8-B2HOC-0C-Q LJ1H2000200SC-X10-Q
500 hasta 500 LJ1S308301SC-Q LC8-B3HOO-0C-Q LJ1S3001301SC-X10-Q
LJ1H208200PA-Q LC8-B2HOC-0C-Q LJ1H2000200PA-X10-Q
LJ1H20820INA-Q LC8-B2HOC-0C-Q LJ1H2002C0NA-X10-Q
500 hasta 500 LJ1H30830SE-Q LC8-B3HOO-00-Q LJ1H30030SE-X10-Q
930 740 | 600 | 500 LJ1H2082JPC-Q LC8-B2HOII-0000-Q LJ1H2000200PC-X10-Q
(9300 740 | 600 | 500 LJ1H20820NC-Q LC8-B2HOO-00-Q LJ1H2000200NC-X10-Q
| 1000 @000»| 700 | 500 LJ1H3083CPD-Q LC8-B3HOO-OC-Q LJ1H30003CPD-X10-Q
| 1000 | |@000)| 700 | 500 LJ1H30830ND-Q LC8-B3HOC-00-Q LJ1H30030ND-X10-Q
hasta 500 LG10H208201SC-Q LC8-B2HOC-00-Q LG10H20020SC-X10-Q
LG10H208200PA-Q LC8-B2HOC-0C-Q LG10H20020PA-X10-Q
LG10H2008200NA-Q LC8-B2HOC-00C-Q LG10OH20020NA-X10-Q
930" 740 | 600 | 500 LG10H208200PC-Q LC8-B2HOC-0C-Q LG10H20020PC-X10-Q
|€9300| 740 | 600 | 500 LG10H20820NC-Q LC8-B2HOC-00-Q LG10H20020NC-X10-Q
LTF68ECIPH-Q LC8-B2HOC-0C-Q LTF6JECIPH-X10-Q
LTF68ECINH-Q LC8-B2HOC-0C-Q LTF6JECINH-X10-Q
890 | 710 | 580 | 480 LTF88ELIPL-Q LC8-B3HOO-OO-Q LTF8CJECIPL-X10-Q
890 | 710 | 580 | 480 LTF8S8ECINL-Q LC8-B3HOO-00-Q LTF8CJECINL-X10-Q
LTF68ECIPF-Q LC8-B2HOC-0C-Q LTF6JECIPF-X10-Q
LTF68ECINF-Q LC8-B2HOC-0C-Q LTF6JECINF-X10-Q
440 | 350 | 290 | 240 LTF88ELIPH-Q LC8-B3HOII-OJ-Q LTF8JEOPH-X10-Q
440 | 350 | 290 | 240 LTF8S8ELINH-Q LC8-B3HOII-OO-Q LTFS8LJECINH-X10-Q

O
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Guia de alta rigidez

Serie LJTH10

Montaje horizontal

Potencia motor: 50 W

Forma de pedido

10

FIH—X10—Q

;L
Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante | Cdelo [Potencia|de controlador | eléctrica
811 ) . 110/115VAC
812 Motor SMC estandar 50W 200/230VAC
R11 HC-PQO053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R12 HC-PQO053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R19 HC-PQ053 — —
R10 Nota 1) _ _ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ —
RM19 Mitsubishi HC-MFS053
RM10 N2 Y| Elactric - - - —_
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Nota 1) _ f— J— J—
Nota 2)
Matsushita
G10 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y10 MR Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 @I motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Tipo de husillo e——
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado
S | Husillo trapecial

l Certificado CE

Tipo de motor

- Motor estandar
X10 | Motor no estandar

® Detectores opcion M@

Motor estandar Nota 3) En motores estandar:
El cable que conecta

2 2m el motor y el ‘driver

9 3m estd incluido.
Especifique la longitud

4 4m del cable.En motores

5 5m no estandar: El cable

para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
“forma de pedido de
cables” en la pag. 67

e Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

- Ninguno

H N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

® Direccion de entrada de cable
F Axial
R Derecha
L Izquierda
T Parte superior
B Parte inferior

e Carrera
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
800| 800mm Entrada superiol
900 900mm
1000 | 1.000mm
Entrada
izquierda

Entrada

'—e Paso de husillo derecha

(Consulte las combinaciones en la tabla 1

resentada a continuacion).
B 12mm Entrada inferior
C 20mm

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Modelo Carrera (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000
LJ1H10__JPB-[Carreral [ ® ) ® °
LJ1H10__INB-[Carrera ) ) ) ) ®
LJ1H10__ISC-[Carreral ) ) ) ) ® ® ) ) ) °

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

Consulte las dimensiones en la pag.13.

11
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Guia de alta rigidez Serie LJ1H10

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000
Peso (Sin motor) (kg) Husillo a bolas 4.8 5.6 6.4 71 7.9 -
Husillo trapecial 49 | 58 | 68 |76 | 84| 93 [101]109]11.8]126
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
(. Husillo a bolas | Paso 12 mm 10 ‘ -
Carga maxima (kg) 50W
Husillo trapecial | Paso de 20 mm 10
. . Husillo a bolas | Paso de 12 mm 600 ‘ _
Velocidad maxima (mm/s) 50W
Husillo trapecial | Paso de 20 mm 500
Laminado —
. . Husillo a bolas @12mm, paso 12mm
Tipo de husillo Rectificado -
Husillo trapecial Laminado @20 mm, paso de 20 mm
Guia Guia de alta rigidez
. 3 Nota) Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente:
Detectores de final de carrera para motores no-estandar 12mA o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga méxima 150mA

/\ Precaucion

Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal

O
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Serie LJTH10

Dimensiones

Escala: 15%)

1 ":‘ - = —— — —— = — = — = —— — ——— — 4
45° { g - — = —— = —— — ——% — ——— & —
. m==— = b
9.4 | < 9_ g
L@» e 3-05H10 i
o profundidad 5
Dimensiones de la ranura en T Nota) § B 80 40 |30
=Y
<
60
50 Seccion Z
\/7 - (F) A(rango de desplazamiento de tabla)m E
gl e L —
\0 L~ ﬁ - +
Seccion A 28 T
17 ]2 | |
4.8
(o
Detalle de seccién A
(Ranura del detector)
L
10 ., 6. Superficie de referencia ©5H10 profundidad 8 45 8-M5 prof. rosca 8
de montaje de la pieza*® 20
- de cable
I
-@ | A [ : <]
|
e
j | - H 3 [ % T
T
e 5H10 profundidad 6
1
—_— Superficie de referencia 0 D
\._de montaje del cuerpo™
Detalle de seccion Z
Tabla de dimensiones (sin freno) (mm)
Modelo Carrera A B C D E F
LJ1H101=100-C1C] 100 225 245 460 201 192 43
LJ1H10[1=1200-11 200 325 345 560 201 192 43
LJ1H100=300-C1C] 300 425 445 660 201 192 43
LJ1H10[1=1400-1] 400 525 545 760 201 192 43
LJ1H10[1=1500-C1C] 500 625 645 860 201 192 43
LJ1H10[_1SC- 600-[1] 600 725 745 960 201 192 43
LJTH10[__1SC- 700-C0] 700 825 845 1060 201 192 43
LJ1H10[__1SC- 800-[1J 800 925 945 1160 201 192 43
LJTH10[__1SC- 900-C1] 900 1025 1045 1260 201 192 43
LJ1H10_]SC-1000-C1] 1000 1125 1145 1360 201 192 43

Nota) Para fijar el cuerpo se precisan tuercas especiales de cabeza en T. Las tuercas especiales de cabeza en T se incluyen con la unidad de cuerpo.

13

Consulte el apartado "Opciones" en la pag. 67 en lo referente a la cantidad de tuercas de cabeza en T.
El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como valores estandar al montar el equipo.

O
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Estructura

Guia de alta

Serie LJTH10

P

7S
7//
[

%Jr.

Vista A-A'

Lista de componentes / Componentes principales

Lista de componentes / Componentes principales

Ne Descripcion Material Observaciones N2 Descripcion Material Observaciones
1 | Servomotor AC - 50W/100W 12 | Cubierta lateral Aleacién de aluminio

2 |Husillo - Husillo a bolas / Husilo trapecil 13 | Cubierta del encapsulado | Aleacién de aluminio

3 | Guia de alta rigidez - 14 | Rail de sensor Aleacion de aluminio

4 Acoplamiento — 15 Amortiguador IIR

5 | Cojinete R - 16 Culata A PC

6 | Cojinete F - 17 Culata B PC

7 Bastidor A Aleacién de aluminio 18 Cubierta interior PC

8 Carro Aleacién de aluminio 19 Cubierta motor PC

9 Carcasa A Aleacion de aluminio 20 Detector magnético -
10 |CarcasaB Aleacion de aluminio 21 Electroiman Iman especial
11 | Cubierta superior Aleacién de aluminio

14
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Guia de alta rigidez

Serie LJTHZ20

Montaje horizontal

Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

30

F

—X10—Q

Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fab t -
abricante Modelo |Potencia|de controlador |  eléctrica
821 ) . 110/115VAC
822 Motor SMC estandar 100W 200/230VAC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Nota 1) _ _ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM22 HC-MFS13 |[100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ —
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 o2 Y| Elactric - - - —_
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK22 HC-KFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Nota 1) _ f— J— J—
Nota 2)
Matsushita
G20 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 "2 Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 c@l motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Tipo de husillo e———

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado
S | Husillo trapecial

;L

l Certificado CE

Tipo de motor

Motor estandar

X10

Motor no estandar

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

» Longitud de cable™@?
Motor estandar

Nota 3) En motores estandar:
El cable que conecta
el motor y el ‘driver
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser

Ninguno

pedido por separado

H

N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

consultando la seccion
"forma de pedido de

L _e Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla

1 presentada a continuacion).

A

10mm

c

20mm

Tabla 1: Combinacidn de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

cables” en la pag. 67

e Direccidn de entrada de cable

F Axial
R Derecha
L Izquierda
T Parte superior
B Parte inferior
e Carrera
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
890 800mm Entrada superior
900 900mm
1000 | 1.000mm
1200 | 1.200mm Entrada
izquierda

Entrada axial Entrada

derecha

Entrada inferior

Modelo

Carrera (mm)

100 | 200 | 300 | 400

500

600

700

800

900 |1000

1200

LJ1H20 __PA- |Carrera ([

LJ1H20 C__NA- |Carrera) [ J

LJ1H20 _PC- |Carrera

LJ1H20__NC- |Carreral

LJ1H20 _1SC- |Carrera ([ [ ([ [}

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
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Consulte las dimensiones en la pag.17.

4 S\VC



Guia de alta rigidez Serie LJ1H20

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 [1000 1200
Peso Husillo a bolas 72 |84 |96 |10.7|121|132|14.4|15.6|16.8|18.0| -
(sin motor) (kg) Husillo trapecial 75| 85|96 [10.8]12.3]13.8(16.3|16.8|18.6|20.4 | 24.2
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Paso 10mm 30 ‘ -
Husillo a bolas
Carga maxima (kg) Paso 20mm | 100W - \ 30 | -
Husillo trapecial Paso 20mm 15
Paso 10mm 500 -
Husillo a bolas
Velocidad maxima (mmys) Paso 20mm | 100W - | 1000 | 930 | 740 | 600 | 500 [ -
Husillo trapecial Paso 20mm 500
Laminado/ @15mm, paso ‘ -
Husillo a bolas -
Tipo de husillo rectificado - ‘ 215mm, paso 20mm ‘ -
Husillo trapecial Laminado 220mm, paso 20mm
Guia Guia de alta rigidez

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente:

. 2 Nota
Detectores de final de carrera para motores no-estandar ) 12mA o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga maxima 150mA

/A Precaucién

Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal

del detector
9 zow
S g2
X 3 o

>
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Serie LJTH20

Dimensiones
Escala: 10%
11.5 92 o] 3-¢8H10 prof. 5
| = ——————— — &
45° \ﬂ \ 5 i
© — 4] J— N~
5 ©
9.4 || ﬁ o S =
bﬁb § [s\)
[ 8-06.6 92 ©
Dimensiones de la ranuraen TNota) g B _| 58 | 30
52 52.5
9‘2 Seccién Z ™ (G) A(rango de desplazamiento de tabla) F
LN (<]
D ER ﬁ
e Il o Q
Seccion A /| @q = 17 ’-Fw‘
T T . | 40 = =
4.8
135 D
Detalle de seccién A
(Ranura del detector)
125 95 1;3 4-M6 prof. de rosca 15
Superficie de referencia 20 4-M8 prof. de rosca 20
de montaje de la pieza™
— 28H8 profundidad 10
[Lado de entrada de cable |
T = FEErs
o [ 1 | T
|
oo - 1|
1 & ¢ I
©
8H8 prof. 8
130 E
T
Superficie de referencia
de montaje del cuerpo™
Detalle de seccién Z
Tabla de dimensiones (sin freno) (mm)
Modelo Carrera A B Cc D E F G
LJ1H20[11-] 100-1] 100 250 316 132 462 200 190 22
LJ1H20C1E 200-C10] 200 350 416 232 562 200 190 22
LJ1H20[_ - 300-C1CJ 300 450 516 332 662 200 190 22
LJ1H20_ - 400-C1C1 400 550 616 432 762 200 190 22
LJ1H20[_ - 500-C1C7 500 650 716 532 862 200 190 22
LJ1H20_100C)- 600-C1C] 600 750 816 632 962 200 190 22
LJ1H20[__JCJC- 700-[1C]J 700 859 916 732 1062 192 177 26
LJ1H20_]CJC- 800-C1C1 800 959 1016 832 1162 192 177 26
LJ1H20[_JIC- 900-011 900 1059 1116 932 1262 192 177 26
LJ1H20[_1[JC-1000-1C] 1000 1159 1216 1032 1362 192 177 26
LJ1H20[_1SC-1200-1] 1200 1359 1416 1232 1562 192 177 26

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como valores estandar al montar el equipo.
Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M6 x (33+a., o longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la pagina 67.
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Estructura

Guia de alta rigidez Serie LJ1H20

/ /
[To o/ © %6 % & o e Jo ] / ]
(O] [ [O] ©] ® O] / [O] 1
& / ] # Py )
e e T e
— /Id / L] /= 7
JEY)) [ 10O] © ® [ \ Q] (o) ] [ !
[ p \ © | 40 & & [T & © o e / b ]\ ~
7 7 © © 7 A

et - — - f—+—~*
i
T
I
i N
[
A=
Vista A-A'
Lista de componentes / Lista de componentes /
Componentes principales Componentes principales
N° Descripcion Material Observaciones Ne Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC - 100W 12 Cubierta lateral Aleacion de aluminio
2 Husillo - Husillo a bolas / Husillo trapecial 13 Retén rodamientos Aleacién de aluminio
3 | Guia de alta rigidez - 14 Amortiguador IR
4 Acoplamiento - 15 Culata A PC
5 Cojinete R - 16 Culata B PC
6 |Cojinete F - 17 Cubierta interior PC
7 Cuerpo A Aleacion de aluminio 18 Cubierta del motor R PC
8 Carro Aleacion de aluminio 19 Cubierta del motor L PC
9 |Carcasa A Aleacién de aluminio 20 Detector magnético -
10 |CarcasaB Aleacion de aluminio 21 Electroiman Iman especial
11 | Cubierta del cuerpo A Aleacion de aluminio
18
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Guia de alta rigidez

Serie LUTH30

Montaje horizontal Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

—X10—Q

Tipo de motor

l Certificado CE

Motor estandar

Motor no estandar

e Detectores de final de carrera

Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser

pedido por separado

H N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

consultando la seccién
"forma de pedido de

cables” en la pag. 67

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacién).

;L
Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante |~ cdelo [Potencia| de controlador| eléctrica X10
831 110/115VAC .

4 200W — ® Nota 3)
= Motor SMC estandar 00 200/230VAG II\_Ilor’:g|tudt¢5|edcable
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC otor estandar
R32 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC 2 2m
R39 HC-PQ23 — — 3 3m
R30 Nota 1) — — — — 4 4m
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC 5 5m
RM32 HC-MFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
RM N2 e MFS23 — — .

39 | \iitsubishi para motores no-estandar
RM30 2 V)| Electric - - - —
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC - Ninguno
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
RK39 HC-KFS23 — _ . v
RK30 Nota 1) — = — — e Direccion de entrada de cable
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 | 110/115VAC F Axial
RP32 HF-KP23 | 200W| MR-J3-20A | 200/230VAC R Derecha
RP39 HF-KP23 — — L Izquierda
RP30 Nota 1) — — — — T Parte superior
Nota 2) B Parte inferior
Matsushita
G30 Nota®) | Electric — — — — e Carrera
Industrial
Co.,Ltd. 200| 200mm
Nota 2)
Yaskawa 300| 300mm
Y30 Nota ) | =y stric — — — — 400| 400mm
Corporation 500 500mm
Nota 1) 600 600mm
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos. 800 800mm
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70. 1000 | 1000mm
En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. 1200| 1200mm
Nota 2)
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) 1500| 1500mm
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 cgel motor estandar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.
Tipo de husillo e
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion). L—e Paso husillo
P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado D 25mm
S | Husillo trapecial E 40mm

Entrada izquier

B
da

Entrada inferior

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

Tabla 1: Combinaciones tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Carrera (mm)
Modelo
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000|1200 |1500
LJ1H30[__PD- |Carrera ([ [ [ (] [ ] [} [} [ ] [}
LJ1H30__ND-[Carrera] ) e | o e | o o | 0 | 0 o
LJ1H30 _ISE- [Carrera | ) e | o e | o | o o o o

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
Consulte las dimensiones en la pag. 21.
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Caracteristicas técnicas

Guia de alta rigidez Serie LJ1H20

Carrera (mm)

200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1500

Peso Husillo a bolas

149 | 16.9 | 18.9 | 20.9 | 229 | 274 | 31.9 | 35.9 | 419

(sin motor) (kg) Husillo trapecial

13.8 | 15,9 | 17.9 | 20 22.1 | 26.2 | 30.4 | 345 | 40.8

Rango de temperatura de trabajo (°C)

5 a 40 (sin condensacion)

- Husillo a bolas guia de 25mm 60
Carga maxima (kg) 200W
Husillo trapecial guia de 40mm 30
o Husiloabolas | guia de 25mm 1000 | 700 | 500
Velocidad maxima (mm/s) 200w
Husillo trapecial | guia de 40mm 500

Salida del motor

Servomotor AC (200W)

Codificador Sistema incremental
Laminado
] ) Husillo a bolas 225mm, paso 25mm
Tipo de husillo Rectificado
Husillo trapecial Laminado 230mm, paso 40mm
Guia Guia de alta rigidez
Nota) Tension de alimentacion eléctrica: 4,5 a 28VDC, consumo de corriente:12mA o

Detectores de final de carrera para motores no-estandar

inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga maxima 150mA

/A Precaucién

Note 1) Dado que la velocidad méaxima puede verse limitada por la carga, debe realizarse una evaluacion adicional de este parametro.
Nota 2) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal

del detector
9 zow
S g2
X 3 o

>
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Serie LJTH30

Dimensiones
Escala: 10%
8-09
A _— = °
11.5 E = «
g - - - - -—MH—-sof Y = = /= o e | — 8
o o
45 \/ﬂ{ T —— = =1-
9.4 | ﬁ e [ g
bﬁ. e 4-98H10 profundidad 5
. . " <110 1, B _|.110 30 |33
Dimensiones M
de la ranura en T No®
63 63.5
11‘0 Seccién Z D) A(rango de desplazamiento de tabla) 1945
t t \ o — S; —
©l | ™ -
D L] @ o “: ﬁ
Seccion A 5 -
| L 17 | 39) c
170 438 »
Detalle de seccién A
(Ranura del detector)
@8H10 prof. 10 120 4-M8 prof. de rosca 10
16.5 12.5
Superficie de referencia 80 4-M12 prof. rosca 15
de montaje de la pieza™ 20
'
T i
| - H | 1]
I
o \ !
D | Superficie de referencia ) - 4 = _—eo
—= X de montaje del cuerpo®
8H10 prof. 8
Detalle de seccién Z 160 212
Tabla de dimensiones (sin freno) (mm)
Modelo Carrera A B C D
LJ1H30[1E 200-C1C] 200 404 297 630 31.5
LJ1H30CIE 300-C1C1 300 504 397 730 31.5
LJ1H30[1E] 400-C1C] 400 604 497 830 315
LJ1H30[I =] 500-C1C] 500 704 597 930 31.5
LJ1H30[_] 600-01C1 600 804 697 1030 31.5
LJ1H30[___] 800-(1] 800 1004 897 1230 31.5
LJ1H30[_JC-1000-C0CJ 1000 1204 1097 1430 31.5
LJ1H30[_JCIC-1200-C1C1 1200 1404 1297 1630 31.5
LJ1H30[__1C1-1500-C1C1 1500 1704 1597 1930 315

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como valores estandar al

montar el equipo.

Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M8 x (30+a., o: longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la

pagina 67.
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Guia de alta rigidez Serie LJ1H30

Estructura

\

[Le " L B @ Q@M ® ° @ ® c;)/]@ // / d|

ST/ T ]
_/;\777777T74*74~7777777 L j% B
Ci ay

@ 0O hd

Vi | 1
1 S —— T Ew——— N O

7 4 y

1 0 @ @ \

A

A —
= / =
é
’7 - — _ [ %::] i
A —
Vista A-A'
Lista de componentes / Lista de componentes /
Componentes principales Componentes principales
Ne Descripcion Material Observaciones Ne Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC - 200W 12 Cubierta lateral Aleacion de aluminio
2 Husillo - Husillo a bolas / Husillo trapecial 13 Retén rodamientos Acero al carbono
3 | Guia de alta rigidez - 14 Amortiguador IR
4 Acoplamiento - 15 Culata A PC
5 |Cojinete R - 16 Culata B PC
6 |Cojinete F - 17 Cubierta interior PC
7 |Cuerpo A Aleacion de aluminio 18 Cubierta del motor A PC
8 |[Carro Aleacion de aluminio 19 Cubierta del motor B PC
9 |[CarcasaA Aleacion de aluminio 20 Detector magnético -
10 |CarcasaB Aleacién de aluminio 21 Electroiman Iman especial
11 |Cubierta superior Aleacion de aluminio
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Guia de deslizamiento

Serie LJ1S510

Montaje horizontal

Potencia motor: 50 W

Forma de pedido

LJ1S10[R11|S C—

10

F

H—X10—Q

Caracteristicas técnicas

[

motor / controlador

Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tension
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante Modelo |Potencia/de controlador | eléctrica
811 110/115VAC
. W o
312 Motor SMC estandar 50 200/230VAC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R12 HC-PQ053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R19 HC-PQ053 — —
R10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ —
RM19 Mitsubishi HC-MFS053
RM10 "2 V| £ioctric - - - -
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Nota 1) —_ p— J— —_
Nota 2)
Matsushita
G10Nota?) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y10 N Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estén incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 dbél motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Tipo de husillo e

l Certificado CE

Tipo de motor

- |Motor estandar

X10

Motor no estandar

» Longitud de cable™&?

Motor estandar

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

e Detectores de final de carrera

para motores no-estandar

- Ninguno

H N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

e Direccidn de entrada de cable

F Axial
R Derecha
L Izquierda
T Parte superior
B Parte inferior
e Carrera
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm Entrada superior
700 700mm
800 800mm Entrada
900| 900mm izquierda
1000 | 1.000mm

[ S [ Husillo trapecial ]

Paso de husillo ¢

l Cc [ 20mm

Consulte las dimensiones en la pag. 25.
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Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

Entrada
derecha

Entrada inferior



Modelo de guia deslizante Serie LJ1 S 1 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000

Peso (sin motor) (kg) 5.0 57 | 65 | 7.3 8.1 89 | 96 [10.4 | 11.2|12.0

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)

Carga maxima (kg) 5

Velocidad maxima (mm/s) 300

Repetitividad de posicionado +0.1

Tipo de husillo ‘ Husillo trapecial laminado @20mm, paso 20mm

Guia Guia de deslizamiento

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota) _Tens_ic’)n de_alimentacién eléctrica: 4.5 a 28VD(_3, consumo de cqrr_iente: 12mA o
inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga maxima 150mA

Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal

del detector
Q9 zow
S gt
L 3o

>
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Serie LJ1S10

Dimensiones

Escala: 15%

115
| e Y
45°\4ﬂ‘ { e
H— — ——— — ———— —_— —_— E——— — ——— —— 1
| 9 —~ T =L gi
9.4 | < ,; U )
18 e
Nota) ‘g 3-05H10 profundidad 5
i i ota,
Dimensiones de laranuraen T' g B 80 40 |30
@
S
60 [
50 Seccién Z
A o
o)
\8¢ 1 (43) A (rango de desplazamiento de la mesa) 192
Seccién A 28 < ‘ | =
17 |12
4.8
1 [
Detalle de la seccién A
(ranura del detector) C
10 ., 6. Superficie de referencia
de montaje de la pieza™ 80
L 25H10 profundidad 8 45 8-M5 prof. rosca 8
— 20

Lado de entrada
de cable

|
| ] [ | I
- _________)
T [
[m—'s H Ex 3 | Ex3m J
—_ Superficie de referencig 5H10 profundidad 6 ‘
de montaje del cuerpo™
100 201
Detalle de seccién Z
Tabla de dimensiones
Modelo Carrera A B (&
LJ1S10[_1SC- 100-0CJ 100 225 245 460
LJ1S10[_1SC- 200-C1C] 200 325 345 560
LJ1S10[_1SC- 300-U1CJ 300 425 445 660
LJ1S10C_1SC- 400-C1CJ 400 525 545 760
LJ1S10[_1SC- 500-1J 500 625 645 860
LJ1S10C_1SC- 600-C1CJ 600 725 745 960
LJ1S10[__ISC- 700-[1] 700 825 845 1060
LJ1S10[_1SC- 800-[1] 800 925 945 1160
LJ1S10[__1SC- 900-[1] 900 1025 1045 1260
LJ1S10[_1SC-1000-1] 1000 1125 1145 1360

Nota) Para fijar el cuerpo se precisan tuercas especiales de cabeza en T. Las tuercas especiales de cabeza en T se incluyen
con la unidad de cuerpo.
Consulte el apartado "Opciones" en la pag. 67 en lo referente a la cantidad de tuercas de cabeza en T, etc.
El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como
valores estandar al montar el equipo.
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Estructura

Modelo de guia deslizante Serie LJ1S 1 0

/ |
T
A— / ; /
O y /
—= T 7
1 /
e B e e e I REEEE o
T / =]
— i ‘ |- i
I
A
Vista A-A'
Lista de componentes / Lista de componentes /
Componentes principales Componentes principales
N° Descripcion Material Observaciones N° Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC - 50W 14 | Carcasa A Aleacion de aluminio
2 Husillo - Husillo trapecial 15 Cubierta superior A Aleacién de aluminio
3 Patin Aleacion de aluminio 16 Cubierta lateral Aleacion de aluminio
4 Placa guia A Resina especial 17 | Rail de sensor Aleacion de aluminio
5 Placa guia B Resina especial 18 Retén rodamientos Aleacion de aluminio
6 Barra de empuje Acero al carbono 19 | Amortiguador IIR
7 Cubierta del bastidor Acero inoxidable 20 Culata A PC
8 Acoplamiento - 21 Culata B PC
9 Cojinete R - 22 Cubierta interior PC
10 Cojinete F - 23 Electroiman Iman especial
11 Bastidor A Aleacion de aluminio 24 Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno M3 x 8
12 Carro Aleacion de aluminio 25 Tuerca Acero suave M3
13 Carcasa B Aleacion de aluminio 26 Detector magnético -

O
2
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Guia de deslizamiento

Serie LJ1S20

Montaje horizontal

Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

LJ1S20R21|S C—30

F

—X10—Q

[

l Certificado CE

Caracteristicas técnicas
motor / controlador Tipo de motor
Caracteristicas técnicas de motor y controlador i6
Simbolo - I\;Iotor VM delo d Jﬁ:::ﬁgc?gn — |Motor estandar
. odelo de <
Fabricante Modelo Towncial controlador eléctrica X10 |Motor no estandar
821 110/115VAC .
5 _ ® Nota 3)
= Motor SMC estandar 100W 200/230VAC hotngltutc’l ge cable
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC otor estanaar
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 2 2m
R29 HC-PQ13 — — 3 3m
R20 Nota 1) —_ — — — 4 4m
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC 5 5m
RM22 HC-MFS13 |[100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RM29 Mitsubish: | |.HC-MFS13 — — o Detectores de final de carrera
RM20 Nt )| 1o otric - - - - para motores no-estandar
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC _ Ninguno
RK22 HC-KFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC H N.C. (contacto B) PNP 2 uns.
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) — — — — Direccion de entrada
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 | 110/115VAC ® de cable
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC F Axial
RP29 HF-KP13 — — R Derecha
RP20 Nota 1) — — — — L Izquierda
Mat :‘1?;32) T Parte superior
atsushita - -
G20No 1) Electric . o o . B Parte inferior
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 MY Electric - - - -
Corporation e Carrera
Nota 1) 100 100mm
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos. 200 200mm
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 300 300
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70. mm
En lo referente a las dimensiones del &rea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. 400 400mm
Nota 2)
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) 500 500mm
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica. 600 600mm
* El driver’ LC8 d\;él motor estandar de SMC debe pedirse por separado. 700 700mm
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. 800 800mm
900 900mm
1000 | 1.000mm
Tipo de husillo @——
| S [ Husillo trapecial |
Paso de husillo ¢

[ C [ 20mm
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Consulte las dimensiones en la pag. 29.
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Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccién
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

Entrada
derecha

Entrada inferior



Modelo de guia deslizante Serie LJ1 520

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 [1000 1200

Peso (sin motor) (kg) 63|74 |85 |96 106|11.7/128|13.8|14.9|15.9|18.1

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)

Carga maxima (kg) 10

Velocidad maxima (mm/s) 300

Repetitividad de posicionamiento (mm) 0.1

Tipo de husillo ‘ Husillo trapecial laminado @20mm, paso 20mm

Guia Guia de deslizamiento

D ) 3 Nota) Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 12mA
etectores de final de carrera para motores no-estandar o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga méxima 150mA

Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal

F_}iedeecu
Q9 zow
S g2
L 3o
>

smC 28
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Serie LJ1S20

Dimensiones
Escala: 10%
3-08H10 prof. 5
115 92 C o pro
o
- — e ———— —— [\
| — _— — T
45° ‘ = —e - —— - — - —— - —-—x [
0 “C’,ﬁ - - = :
18 g 8-06.6 92 8
2 B 58 30
Dimensiones de &
la ranura en T Nota) S
G), . A (rango de desplazamiento de la mesa) ) F )
52 52.5 xJ%n
9‘2 Seccién Z ®
r—» (3]
[ mI T
o Il e Oyl D
Seccion A |\ @ qm . T o
. |40
135 4 110
.~ Detalle de la seccion A 67 4-M6 prof. de rosca 15
(ranura del detector) 20 4-M8 prof. de rosca 20
125 9.5 ©8H8 prof. rosca 10
-
Superficie de referencia | de cable
de montaje de la pieza* - H_ Y
T
| S | S
1 © & o @
8H8 prof. 8
© 140 E
Superficie de referencia
de montaje del cuerpo™
Detalle de seccién Z
Tabla de dimensiones (sin freno)

Modelo Carrera A B C D E F G
LJ1S20[_]SC- 100-1] 100 269 316 132 462 184 175 18
LJ1S20[_1SC- 200-[1] 200 369 416 232 562 184 175 18
LJ1S20[_ISC- 300-1C] 300 469 516 332 662 184 175 18
LJ1S20[_1SC- 400-C1C] 400 569 616 432 762 184 175 18
LJ1S20[_]SC- 500-C11 500 669 716 532 862 184 175 18
LJ1S20[_1SC- 600-C1] 600 769 816 632 962 184 175 18
LJ1S20[_]SC- 700-C11 700 878 916 732 1062 176 162 22
LJ1S20[_]SC- 800-CIC] 800 978 1016 832 1162 176 162 22
LJ1S20[_]SC- 900-(11 900 1078 1116 932 1262 176 162 22
LJ1S20[_1SC-1000-1] 1000 1178 1216 1032 1362 176 162 22
LJ1S20[_]SC-1200-11 1200 1378 1416 1232 1562 176 162 22

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como valores estandar al montar el equipo.
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:

Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M6 x (33+a., o longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la pagina 67.



Estructura

Modelo de guia deslizante Serie LJ1520

/ e /

Vista A-A'
Lista de componentes / Lista de componentes /
Componentes principales Componentes principales
P Descripcion Material Observaciones N° Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC - 100W 14 | Carcasa B Aleacion de aluminio
2 | Husillo — Husillo trapecial 15 | Cubierta del cuerpo A Aleacion de aluminio
3 Patin Aleacion de aluminio 16 Cubierta lateral Aleacion de aluminio
4 Placa guia A Resina especial 17 Retén rodamientos Aleacion de aluminio
5 | PlacaguiaB Resina especial 18 | Amortiguador IIR
6 | Barra de empuje Acero al carbono 19 | Culata A PC
7 | Cubierta del bastidor Acero inoxidable 20 | CulataB PC
8 | Acoplamiento - 21 Cubierta interior PC
9 | Cojinete R - 22 Cubierta del motor R PC
10 | Cojinete F - 23 | Cubierta del motor L PC
11 | Cuerpo A Aleacién de aluminio 24 | Detector magnético -
12 | Carro Aleacion de aluminio 25 | Electroiman Iman especial
13 | Carcasa A Aleacion de aluminio 26 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno M4 x 8
27 | Tuerca Acero suave M4
30
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Guia de deslizamiento

Serie LJ1S30

Montaje horizontal

Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

LJ1S30R31|S C—

60

F

—X10—Q

Caracteristicas técnicas

motor/controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tension
Simbolo . Motor Modelo de alimentacién
Fabricante | delo [Potencia|de controlador |  eléctrica
831 . o 110/115VAC
832 Motor SMC estandar 200W 200/230VAC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC
R32 HC-PQ23  |200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Nota 1) — — — —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RM32 HC-MFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ —
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 "2 V)| Eectric - - - -
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RK32 HC-KFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Nota 1) — — — —_
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115VAC
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Nota 1) —_ —_ — —_
Nota 2)
Matsushita
G30 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y30 MR Ejactric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del &rea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 d;al motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Tipo de husillo —

| s [Husillo trapecial |

Paso de husillo ¢

[

l Certificado CE

Tipo de motor

- |Motor estandar

X10

Motor no estandar

® | ongitud de cable™#?
Motor estandar

2

2m

3m

4m

3
4
5

5m

e Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

Ninguno

H

N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

® Direccion de

entrada de cable

F Axial
R Derecha
L Izquierda
T Parte superior
B Parte inferior
e Carrera
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600, 600mm Entrada superio
800 800mm
1000 | 1.000mm _Entr_ada
1200 | 1.200mm izquierda
1500 | 1.500mm

[ C [ 20mm

Consulte las dimensiones en la pag. 33.
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Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

Entrada
inferior



Modelo de guia deslizante Serie LJ1 S30

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1500
Peso (sin motor) (kg) 133 | 156.1 | 16.9 | 18.7 | 204 | 246 | 28.6 | 32.2 | 37.6
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga maxima (kg) 20
Velocidad maxima (mm/s) 300
Tipo de husillo ‘ Husillo trapecial laminado @25mm, paso 20mm
Guia Guia de deslizamiento

’ , Nota) | 1ension de alimentacion eléctrica: 4,5 a 28VDC, consumo de corriente: 12mA
Detectores de final de carrera para motores no-estandar o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga maxima 150mA

Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

DC (+)
Marrén

Circuito principal
el detector

l d
Q9 zow
S gt
L 3o

>

O
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Serie LJ1S30

Dimensiones
Escala: 10%
8-09
11.5 . T
— e . . e e . e (@]
Y
i = -_——— S
94 || |} @92 c - N
e z| © o
bi i 3 4-g8H10 prof. 5 ~
imensiones ©
de la ranura en T \o® 2 110 110 30,33
<
=4
63 ‘ 635 5 y (313) A(rango de desplazamiento de la mesa) -
110 seccion T T
— ™ i
|2 [ )
O p| ™ 1
=]
17 T 2
4.8
Detalle de la seccion A
(ranura del detector)
125 @8H10 prof. 10 120 4-M8 prof. de rosca 10
Superficie de referencia 80 4-M12 prof. rosca 15
de montaje de la pieza*® 20
T Lado de entrada
de cable
T i
I f I i |
€] \ :
D | L’ Superficie de referencia ) |- H XY % 1]
==X de montaje del cuerpo* f !
8H10 prof. 8
Detalle de seccién Z 200
Tabla de dimensiones (sin freno)
Modelo Carrera A B C
LJ1S30[__ISC- 200-[1C] 200 445 365 698
LJ1S30C__ISC- 300-C1] 300 545 465 798
LJ1S30C__1SC- 400-C1CJ 400 645 565 898
LJ1S30_1SC- 500-C1] 500 745 665 998
LJ1S30_1SC- 600-C1C] 600 845 765 1098
LJ1S30_1SC- 800-[1J 800 1045 965 1298
LJ1S30[__ISC-1000-1] 1000 1245 1165 1498
LJ1S30[_1SC-1200-C1CJ 1200 1445 1365 1698
LJ1S30[__1SC-1500-1J 1500 1745 1665 1998

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberian utilizarse como
valores estandar al montar el equipo.
Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M8 x (30+c., c.: longitud efectiva de rosca de la plataforma de
montaje del actuador).
Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado
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Estructura

Modelo de guia deslizante Serie LJ1S30

]
@ ®

Vista A-A'
Lista de componentes / Lista de componentes /
Componentes principales Componentes principales
Ne Descripcion Material Observaciones N Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC - 200W 14 | CarcasaB Aleacion de aluminio
2 Husillo - Husillo trapecial 15 | Cubierta del cuerpo A Aleacion de aluminio
3 Patin Aleacion de aluminio 16 | Cubierta lateral Aleacion de aluminio
4 Placa guia A Resina especial 17 | Retén rodamientos Acero al carbono
5 Placa guia B Resina especial 18 | Amortiguador IR
6 Barra de empuje Acero al carbono 19 | Culata A PC
7 Cubierta del bastidor Acero inoxidable 20 | CulataB PC
8 Acoplamiento - 21 | Cubierta interior PC
9 Cojinete R - 22 | Cubierta del motor R PC
10 Cojinete F - 23 | Cubierta del motor L PC
11 Cuerpo A Aleacién de aluminio 24 | Detector magnético -
12 Carro Aleacién de aluminio 25 | Electroiman Iman especial
13 Carcasa A Aleacion de aluminio 26 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno M5 x 8
27 | Tuerca Acero suave M5
34
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Serie LJTH/LJ1S

Ejecuciones especiales

Consulte con SMC los datos detallados acerca de dimensiones, caracteristicas técnicas y entregas.

Especificacion sala limpia (-X60)

El cambio de materiales, el tratamiento anticorrosién, el uso de una grasa especial y la limpieza mediante vacio del interior del actuador

permiten el funcionamiento en sala limpia.

Cubierta superior

Separador del sellado

Sellado
antipolvo

Cubierta lateral

Rendimiento en cuanto a generacion de particulas

Procedimiento del test
Se situd un actuador en el interior de una camara limpia y se
midi6 la concentracion de particulas en cada punto circundante.

Entorno de prueba: <Mesa de trabajo manual limpia> Nippon Airtek: VS-1603L
<Tamafo> ancho x largo x alto = 620mm x 1550mm x 730mm
<Nivel de limpieza> Fed-st clase 10
<Velocidad de flujo descendente> Apréx. 0,3m/s

Equipo de prueba: <Equipo de prueba> Contador laser de particulas
Hitachi Electric Engineering: TS-3500
<Tamafo de particula objetivo> 0,17um o mas
<Caudal de muestra> 28¢/min (ANR)
<Tiempo de toma de muestra> 1min
<Tiempo de mantenimiento> 2min
<Numero de pruebas> 6

Situacion del actuador y puntos de prueba

La puerta frontal de cristal
presenta una abertura de 10 mm.

35
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Graficos de vacio

LJ1H10 [ 2 ‘ | i ‘ ‘
J, X 0 % 10C \ Velocidad: 400mm/s b
Caracteristicas | < - 10x |
s 5 '\ B
de caUd_aI § é 10z F \. . Velocidad: 600mm/s |
de vacio | g € N
g5 ‘ =] ‘ ‘
g 25 50 100 150 200
38 Caudal de vacio (¢/min ANR)
LJ.1 I.-IZO 3 10CH Velocidad: 500mm/s |
Caracteristicas | € -~ 3
de caudal | g 2 10X " ]
TS 10z k- Velocidad: 1.000mm/s
de vacio | g €
§ 25 50 100 150 200
38 Caudal de vacio (¢/min ANR)
LJ, 1 H30 £ oot \ |
Caracteristicas 5 10x X
o= - A =
de caudal °_'e 88 _ |Velocidad: 500mmls)\- ‘ ‘ |
53102
vacio | & )
s Velocidad: 1.00pmm/s |~ == === —xT
g 25 50 100 150 200
3 Caudal de vacio (¢/min ANR)

Areas de aplicacion de grasa

Mesa

Sellado antipolvo

-
u\§ B

Superficie de aplicacion de grasa

4
|
T

(superficie interior del sellado antipolvo
y zonas deslizantes del carro)

- A Precaucion

D Es preciso el mantenimiento de las zonas engrasadas del
sellado antipolvo.
Con esta especificaciéon se aplica una grasa para vacio a las
zonas deslizantes del sellado antipolvo a fin de prevenir la
generacion de particulas. Deberia llevarse a cabo el
mantenimiento a los 4.000 km, a los 4 millones de ciclos o a los 6
meses, guiandose por la condicidon que se cumpla primero.
Grasa indicada: Barrierta IEL/V [grasa fluorada (70g) para
equipamientos de vacio fabricada por NOK Kluber]

@se requiere un entorno de caudal descendente con una
velocidad de flujo de 0,3 m/s o superior.
El rendimiento en cuanto a generacion de particulas de esta
especificacion se ha puesto a prueba en el entorno descrito a la
izquierda.




Ejecuciones especiales Serie LJ 1H/ LJ 1S

Especificacion de sellado antipolvo (-X70)

El sellado antipolvo (cubierta antipolvo) impide la entrada de polvo, fragmentos
y polvo de papel, etc.

~ Cubierta de proteccion antipolvo
Sin sellado antipolvo

gl s
\_ /

~

Con sellado antipolvo

Nota 1) Material del sellado antipolvo: Poliuretano

Consulte SMC para mas detalles.
= Nota 2) No se han tomado medidas para el uso en un entorno con neblina.

Por otro lado, el uso del sellado antipolvo puede no ser tampoco
k j posible, dependiendo del entorno de trabajo. Consulte con SMC.

Especificacion CABLEVEYOR -transportador de cable- (-X40)

Lista de componentes
Capaz de proporcionar de modo compacto guias soporte para cables y conductos. N° Descripcion

Material Observaciones
1 CABLEVEYOR — —
2 |Cubierta lateral del cable| Aleacién de aluminio —
3 Placa de montaje Aleacién de aluminio —
4 Brida del cable Aleacién de aluminio —
Estructura 5 Capuchoén extremo EP —

Precauciones en la manipulacién del CABLEVEYOR
1. Al manipular, conectar o desconectar el CABLEVEYOR:
* Utilice ropa adecuada y equipo apropiado de proteccién (gafas
protectoras, guantes, calzado de seguridad, etc.).
« Utilice herramientas adecuadas.
* Proporcione soporte de modo que el CABLEVEYOR y sus
componentes no se muevan libremente.
2. Tome medidas de prevencién de dafios (cubierta de seguridad,
etc.).

3. Antes de instalar, retirar o realizar operaciones de mantenimiento
en el equipo desconecte siempre la alimentacién y asegurese de
que no pueda ser activada por accidente.

4. A fin de prevenir accidentes secundarios, mantenga el area
circundante en orden y trabaje en condiciones de seguridad.

5. El area transversal total del cable insertado en el CABLEVEYOR
no deberia superar el 60% del &rea transversal del
CABLEVEYOR.

6. El espacio libre minimo entre el cable y la anchura interna del
CABLEVEYOR deberia ser superior al 10% del diam. ext. del

9 @ 9 0 “ cable y en cualquier caso siempre superior a 2 mm.

Dimensiones de seccion
transversal del CABLEVEYOR

<¢ (mm)
Serie A | B
B LJ1810 10|20

LJ1820 | 10|20
LJ1530 |14 |40

Ejemplo) Para LJ14 10
06 23 02 08 08 04

F yz
4] ocd

CABLEVEYOR es fabricado [THUSSEIRITD CHAUN G0 Correcto: 60% o menos  Incorrecto: superior a 60%
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Ejecuciones especiales: Especificacion sala limpia
Guia de alta rigidez

Serie LJTH10

Montaje horizontal

Potencia motor: 50 W

Forma de pedido

LJ1H10

R11/[P

B—10

F

—X60—Q

l Certificado CE

Especificacion sala limpia

Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccién
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

;L
Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo Fabricante Motor : Modelo de atleig;r:its:ion Longitud de cable™e3
Modelo |Potencia/de controlador Motor estandar
811 110/115VAC
. W o
812 Motor SMC estandar 50 200/230VAC : im
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 4 4$
R12 HC-PQO053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 5 5
R19 HC-PQ053 — — m
R10 Noa ) - - - - e Detectores de final de carrera
RM11 HC-MFS053 MR-J25-10A1 | 110/115VAC para motores no-estandar
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC 5
RM19 |\ pishi | HC-MFS053 - - H ngguno tacto B) 2
d
RM10 M98 1] g — — — — .C. (contacto B) 2 uns.
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC & Direccién de entrada
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC de cable
RK19 HC-KFS053 — — l F [ Axial l
RK10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A | 200/230VAC L] (C:arrﬁr? binaci a tabla 1 e uacio
RP19 HF-KP053 _ — ( onsulte las compinaciones en la tabla 1 presentaca a con |nuaC|on).
RP10 Nota 1) — — — — 100 100mm
Nota 2) 200 200mm
Matsushita 300 300mm
G10 Nota1) | Electric — - - - 400 400mm
Industrial
Co.,Ltd. 500 500mm
Nota 2)
Y10 Mo 1 Yaskawa
Electri - - - - .
Corporation —e Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
Nota 1) l B [ 12mm ]

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.

Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 @I motor estandar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL
37

DC (+)
Marrén

SALIDA
Negro

DC (-)
Azul

——e Tipo de husillo

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P

Husillo a bolas rectificado

N

Tornillo de bolas laminado

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Carrera (mm)

Model

odelo 100 | 200 | 300 | 400 | 500
LJ1H10C_IPB-[Carrera-F(-X60 | ® | ® | @ | ® | @
LJIH10C_INB-[CarrerdFL1X60 | ® | ® | ® | ® | ®

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

Repuestos (sellado antipolvo)

O

SVC

Referencia Observaciones
Sellado antipolvo LJ1-DS1-2000 para LJ1010/2000mm x 4
Grasa para LJ1-1IEL
sellado antipolvo




Ejecuciones especiales - Especificacion para sala limpia Serie LJ 1H 10

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500
b " Con motor (estandar) 5.4 6.2 7.0 7.7 8.5

eso (kg) Sin motor (no estandar) 5.0 5.8 6.6 7.3 8.1
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5a40 (sin condensacion)
Carga (kg) Guia de 12mm 50W 10
Velocidad méxima (mm/s)| Guia de 12mm 50W 600
Repetitividad (mm) Tornillo de bolas laminado +0.05
de posicionado Tornillo de bolas rectificado 002
Potencia motor Servomotor AC (50W)

C d
Tipo de ,g;’e";‘;"mﬁe”nﬁgrg; Tormnillo de bolas laminado @12mm, paso 12mm
husillo fluoresina . -
especialy aplicacion | Tomjllo de bolas rectificado ©12mm, paso 12mm
de grasa

Guia Guia de alta rigidez, rail de acero inoxidable, aplicacion de grasa AFE (fabricada por THK)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, comiente de carga: 40mA o inferior, caida de tension intema: 1.5V 0 menos

Especificacion del carro Con sellado antipolvo
Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo Grasa fluorada para equipamiento de vacio fabricada por NOK Kluber

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,

Mantenimiento periodico de la grasa tomando como referencia la condicién que antes se cumpla.

. L. . Rc 1/4, una en cada superficie axial ~ Selle la conexién no utilizada mediante un tapon.
Conexiodn de succion por vacio

Caudal de succién 50¢/min (ANR)

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1H10]} (X60)

8-05H10 prof. 5 Escala: 20%

40 (Paso ranura en T)
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

4 ranuras de montaje
de detector de final de carrera

Las dos ranuras inferiores
no pueden utilizarse.

Carrera + 145 80 40 27

Superficie de referencia
Rc14 _____ demontaje de la pieza’
Conexiondesuccion\ ™ an 7

por vacio gg 41 Carrera + 115 (rango de desplazamiento de la mesa) 194 7.5

2ranuras [\ ©
[Sonn —
A=al

[0}
©

Rc 1/4
Conexion de suiccion
por vacio

95
90

0
N~
©li5

2 ranuras /17

enT2

d

Carrera + 350

120
70 2-g5H10 prof. 8

Dimensiones de laranuraen T 1 |
(ranura del detector) U

11.5

6-M5 prof. de rosca 9 90 203

o]

wio
< [~

!
18]

Dimensiones de la ranura en T2

* El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.

SMC o8
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Ejecuciones especiales: Especificacion sala limpia
Guia de alta rigidez

Serie LUTHZ20

Montaje horizontal

Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

10

FIH—X60—Q

;L

l Certificado CE

Caracteristicas técnicas
motor/controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensign
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
F < .
abricante Modelo |Potencialde controlador |  ©léctrica
821 110/115VAC
| 100W —
822 Motor SMC estandar 00' 200/230VAC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM22 HC-MFS13 |100W| MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ _
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 2 V)| Elactric - - - —
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK22 HC-KFS13 |[100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Nota 1) —_ J— J— —
Nota 2)
Matsushita
G20Nota 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 N0 Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver LC8 lgel motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Especificacion sala limpia

Longitud de cable?

Motor estandar Nota 3) En motores estandar:
El cable que conecta

2 2m el motor y el ‘driver’
esta incluido.

3 sm Especifique la longitud

4 4m del cable.En motores

5 5m no estandar: El cable

para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

Ninguno

H N.C. (contacto B) 2 uns| "forma de pedido de
o Direccién de entrada cables” en la pag. 67
de cable
LF | Axial ]
e Carrera
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacién).
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
800 800mm
900 900mm
1000 | 1.000mm

'—e Paso de husillo

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
A 10mm
C 20mm

—eo Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P
N

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Circuito interno del detector Vodelo Carrera (mm)
de final de carrera 100 [ 200 [ 300 [ 400 [ 500 [ 600 | 700 [ 800 | 900 [1000
LJ1H20__JPA-[Carrera]-F(]-X60 | ® | @ | ®  ©® | ® | ©®
D-Y7HL LJ1H20_INA{Carreral-F(1-X60 | ® | ® [ e o o
........................... \ LJ1H20__]PC-[Carrera -F[ ]-X60 [ BRI J [ ] o o [
: : “Dﬂgrﬁ;)] LJ1H20_INC-{Carreral-F[]-X60 e o o | o o o
[ No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
|58 § Repuestos (sellado antipolvo)
E® 5 EQ;EA Referencia Observaciones
: : Sellado antipolvo LJ1-DS2-2000 para LJ10020/2000mm x 4
: ; DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-IEL
"""""""""""""" Azul
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Ejecuciones especiales - Especificacion para sala limpia Serie LJ1 H2 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Peso (k) Con motor 7.9 9.1 103 | 114 | 128 | 139 | 15.1 16.3 | 175 | 187
9 Sin motor 7.4 8.6 98 | 109 | 123 | 134 | 146 | 158 | 17.0 | 18.2
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Paso 10mm 30 —
Carga (kg) Paso 20mm 100W — ‘ | 15
. . Paso 10mm 500 —
Velocidad maxima (mm/s) Paso 20mm 100W — [ 1000 930 | 740 | 600 | 500
Repetitividad (mm) Husillo a bolas laminado +0.05
de posicionado Husillo a bolas rectificado +0.02

Potencia motor

Servomotor AC (100W)

Cromado negro +

Husillo a bolas laminado

‘ —

Tipo de|revestimiento de fluoresina 215mm, paso 10mm
husillo | - esesBly pieaden | Husillo a bolas rectificado — @15mm, paso 20mm
Guia Guia de efecto directo de gran rigidez, rail de acero inoxidable, aplicacion de grasa AFE (fabricada por THK)

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo

Grasa fluorada para equipamiento de vacio fabricada por NOK Kluber

Mantenimiento periddico de la grasa

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,
tomando como referencia la condicién que antes se cumpla.

Conexion
de succion por vacio

Rc 1/4, una en cada superficie axial ~ Selle la conexion no utilizada mediante un tapén.

Carrera: 500mm o menos

Succion por un extremo o por ambos.

Carrera: 500mm o méas

Succién en ambos extremos.

Caudal de succion

Velocidad: 500mm/s o inferior
Velocidad: 500mm/s o superior

50¢/min (ANR)
100¢/min (ANR)

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Dimensiones/LJ1H20L12 (X60)

Si se muestran dos dimensiones, la dimension superior es para carreras de 100 a 600 mm,
y la dimensién inferior es para carreras de 700 a 1.200 mm.

Escala: 15%

o 92 Carrera +32 3-g8H10 prof. 20
j
[}
I
5 = = = = =
S = E - S
IS o
o | S
3 P— - - - - = nl—r—— s ]~ ©
S
& — — S=— S— 5 o
Superficie de referen0|a
de Fr)'nonta]e de la pieza*® 8-M6 prof. de rosca 20 92
10 Carrera +216 58 10
135
(R;g,:éiién . 52 A 525 29 Carrera +120 (rango de desplazamiento de la mesa) 185 Re 1/4
succion por vacio 92 33 Carrera + 129 (rango de desplazamiento de la mesa) 172 7.5  Conexion
IR " ; [ de succion por vacio
2 ranuras enft
\\J 0w n
; | )
\f';f g 3
Carrera +334
2 ranuras
ent2 1% 4-M8 prof. d 15 ™
2-68H10 prof. 10 70 M prot. de rosca P
bl it ©
Superf|0|e de referenma 20¢ 0 I:T
de montaje del cuerpo™ 1.7
5.3
t<¥ao o -
— i = é} Dimensiones de laranuraen T 1
® 1 (ranura del detector)
® 115
<7 o 0.0 &> © o )
195 4?; . !
100 187 S 2|2
18

* El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.

Dimensiones de laranuraen T 2
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Ejecuciones especiales: Especificacion sala limpia
Guia de alta rigidez

Serie LUTH30

Montaje horizontal

Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

LJ1H30

R31||P

D—20

F

H

—X60 —

Q

;L

Caracteristicas técnicas motor / controlador

l Certificado CE

Especificacion sala limpia

Nota 3) En motores estandar:
El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser

pedido por separado

consultando la seccién

"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensign ) No )
ota
Simbolo — Motor Modelo de alimentacion Longitud (”e cable
Modelo |Potencialde controlador | eléctrica Motor estandar
831 110/115VAC 2 2m
| 200W —
832 Motor SMC estandar 00' 200/230VAC 3 am
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC 4 4m
R32 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC 5 5m
R39 HC-PQ23 — — .
R30 Nota 1 — — — — e Detectores de final dg carrera
RM31 HC-MFS23 MR-J2S5-20A1 | 110/115VAC para motores no-estandar
RM32 HC-MFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC — Ninguno
Nota 2) _ _ —
RM39 — Mitsubishi HC-MFS23 - H N.C. (contacto B) 2 uns.
RM30 Electric - - - ® Direccidn de entrada
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC de cable
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC l F [ Aol l
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Nota 1) - - - — e Carrera
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 1107115VAC (Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC 200 200mm
RP39 HF-KP23 — — 300 300mm
RP30 f2 — — — — 400| 400mm
Nota 2)
Matsushita 500 500mm
G30 Nota1) | Electric — — — — 600| 600mm
Industrial 800 800mm
C"""td"q 1000 1.000mm
2
" Yaskawa. 1200 1.200mm
Y3020 Electric — — - — 1500 1.500mm
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estéan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.

Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 d&

| motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

—e Paso de husillo: 25mm

——e Tipo de husillo

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P

Husillo a bolas rectificado

N

Husillo a bolas laminado

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Circuito interno del detector Vodol Carrera (mm)
H odelo
de final de carrera 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 [1000[1200[1500
LJ1H30_IPD-[CarreraFF[ ]-X60 | @ [ J [ J [ ] [ J [ ] { ] [ ] [ ]
D-Y7HL LJ1H30[_IND-[ Carrera-F[ ]-X60 | ® [ ([ [} [} [} [ ] [} [}
........................... \ No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
E —oDC (+)
: : Marrén
P |58 i Repuestos (sellado antipolvo)
5 5 EQ;EA Referencia Observaciones
: : Sellado antipolvo LJ1-DS3-2000 para LJ10J30/2000mm x 4
: ; DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-IEL
"""""""""""""" Azul
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Ejecuciones especiales - Especificacion para sala limpia Serie LJ1 H30

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500

Peso (kg) Con motor 16.2 18.2 20.2 22.2 24.2 28.7 33.2 37.2 43.2
Sin motor 15.1 17.1 19.1 21.1 23.1 27.6 32.1 36.1 421

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)

Carga (kg) Paso 25mm 200W 60

Velocidad maxima (mm/s)| Paso 25mm 200W 1000 700 500

Repetitividad (mm) Husillo a bolas laminado +0.05

de posicionado Husillo a bolas rectificado +0.02

Potencia motor

Servomotor AC (200W)

Cromado negro +

Tipo de | revestimiento de fluoresina

Husillo a bolas laminado

@25mm, paso 25mm

husillo especial y aplicacion

de grasa

Husillo a bolas rectificado

@25mm, paso 25mm

Guia

Guia de alta rigidez, rail de acero inoxidable, aplicacion de grasa AFE (fabricada por THK)

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa

para el sellado antipolvo

Grasa fluorada para equipamiento de vacio fabricada por NOK Kluber

Mantenimiento periodico de la grasa

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,
tomando como referencia la condicién que antes se cumpla.

Conexion de succion por vacio

Rc 1/4, una en cada superficie axialSelle la conexién no utilizada mediante un tapén,
succiéon en ambos extremos

Caudal de succion

Velocidad: 500mm/s o inferior

100¢/min (ANR)

Velocidad: 500mm/s o mas

200¢/min (ANR)

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1

H303 (X60)

4-M8 prof. de roscal0 2-08H10 prof. 8

21&%

1.7
160 5.3
80 Dimensiones de laranuraen T 1
20 (ranura del detector)
11.5
== C R TS J ‘
o PV ar=
® O 9.4 =212
Rc 1/4 } 18
<33 T3> e £
Conexién de succién -]
i Dimensiones de la ranuraen T 2
por vacio N ' 100 217
Superficie de referencia
de montaje de la pieza* Rc 1/4
Conexion de succién
126 Entrada por vacio
decable 495 Carrera + 144 (rango de desplazamiento de lamesa)  199.5
 M— gp—
e )
o~
< ©
<
g nra_llpuras Carrera +393
2 ranuras
enT2
- : =
Superficie de referencia c 8-M10 prof. de rosca20
de montaje del cuerpo™ g
5 T T
C 3
E & 3 y < 8
[\L/ E:
2 : = = = = == e
T 4-98H10 prof. 19
110 Carrera +97 110 30
’—ﬂg

+ El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Especificacion sellado antipolvo
Guia de alta rigidez

Serie LJTH10

Montaje horizontal Potencia motor: 50 W

Forma de pedido

—] l
Caracteristicas técnicas Certificado CE
motor / controlador Especificacion de sellado antipolvo
Caracteristicas técnicas de motor y controlador Tensién L itud d ble'e9
Simbolo ) Motor de alimentacion ongitud de cable™"
Fabricante Modelo TPotencial de ":wo?::zfa dor| eléctrica Motor estandar Nota 3) En motores estandar:
CIEIE ||HHEiEE El cable que conecta
811 . 110/115VAC 2 2m el motor y el ‘driver’
812 Motor SMC estandar 50W - 200/230VAC 3 3m estd incluido.
Especifique la longitud
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 4 4m del cable.En motores
R12 HC-PQ053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 5 5m Bgrgsctgggg{afélc;%ﬁ) .
R19 HC-PQ053 — — . y el ‘driver es
o =D — — — — ® Detectores de final dfe carrera  osional y puede ser
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC para motores no-estandar gﬁggs;rgggd%o;:rl
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC - Ninguno pedido por separado
Nota 2) — _ consultando la seccion
gm:g — Mitsubishi HC-MFS053 H N.C. (contacto B) 2 uns. forma de pedido de
jota . _— _— —_— _— ” .
Electric f ‘2 cables” en la pag. 67
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J25-10A1 | 110/115VAC o dDérﬁgg'I:" de entrada
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC l F [ Axial l
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Nota 1) — — — —_ C
e Carrera
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 1107115VAC (Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC
— 100 100mm
Ao Nota 1) HF-KP053 — 200 200mm
R 300 | 300mm
Nota 2)
Matsushita 400 400mm
G10Nota 1) | Electric — — — — 500 500mm
Industrial 600 | 600mm
C"""‘d"q : 700 | 700mm
ota 2]
Nota 1 Yaskawa 800 800mm
Y10 MR Electric - - - - 900 | 900mm
Corporation 1000 | 1.000mm
Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos. )
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. —e Paso hl.lSI"O
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70. (Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
En lo referente a las dimensiones del &rea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2) B 12mm
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) C 20mm
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 c@l motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

—eo Tipo de husillo

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric e . .,
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

P Husillo a bolas rectificado

N | Husillo a bolas laminado

S | Tornillo deslizante

Circuito interno Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
del detector de final de carrera Carrera (mm)
Modelo 100 [ 200 | 300 [ 400 [ 500 | 600 | 700 [ 800 | 900 [1000
D-Y7HL LJ1H10C_IPB-[CarreratFLI-X70 | ® | ® (@ | ® [ ®
___________________________ , LJ1H10C_INB-CarreraF(1-X70 | ® | ® (@ | ® [ ®
|\D/|C +) LJ1H10C_JSC-[Carrerd F(]-X70 | ® | ®© | @ | ®© | @6 & © O © O
arron

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

Repuestos (sellado antipolvo)

Referencia Observaciones
Sellado antipolvo LJ1-DS1-2000 para LJ10310/2000mm x 4
Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101

SVC

Circuito principal
del detector

Q P )
° g2
Ll 3o

>
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Ejecuciones especiales - Especificacion con sellado antipolvo Ser ie LJ 1H 10

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Husillo Con motor 5.4 6.2 7.0 7.7 8.5 — — — — —
Peso (kg) a bolas Sin motor 5.0 5.8 6.6 7.3 8.1 — — — — —
Husillo Con motor 5.3 6.2 7.2 8.0 8.8 9.7 10.5 11.3 12.2 13.0
trapecial Sin motor 4.9 5.8 6.8 7.6 8.4 9.3 10.1 10.9 11.8 12.6
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Paso 12mm 10
Carga (kg) Paso 20mm 50w 10
) L. Paso 12mm 600
Velocidad maxima (mm/s) Paso 20mm 50W 500
e Husillo a bolas laminado +0.05
(?g ’:)itsltig/ifr?:do(mm) Husillo a bolas rectificado +0.02
Husillo trapecial +0.1

Potencia motor

Servomotor AC (50W)

Tornillo de bolas laminado

@12mm, paso 12mm

Tipo de husillo Tornillo de bolas rectificado 212mm, paso 12mm
Tornillo deslizante ©20mm, paso 20mm
Guia Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Not@)

Tensién de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,

salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tension interna: 1.5V o menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1

H1011(X70)

Escala: 20%

=
C
g 3-g5H10 prof.5 i
2 o I:‘t:}
Te}
° 1.7
2 5.3
oy w Dimensiones de la ranuraen T 1
| —F- — — — — — »— - —b (Ranura del detector)
4 d taj — — — — — — — — — B 12
ranuras de montaje ©
de detector de final de carrera X
Las dos ranuras inferiores 45° ‘ —
no pueden utilizarse. 9.4 wlo
Superficie de referencia Carrera +145 80 40 | 27 18 <1
de montaje de la pieza™
80 Dimensiones
58 Carrera +115 (rango de desplazamiento de la mesa) 194 7.5 delaranura
46 <i> enT2
e 1
2ranurasenT 1
— &
V| o I T
o & o
[sp)
I o
(4
2ranurasen T 27 Carrera +350
23
120 e
70 -
Superficie de referencia 20 2:05H10 prof 8
de montaje del cuerpo™
© € © © ]
. - - - » - - - B
PR < 6
6-M5 X 0.8 prof. rosca 9 90 203

« El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Especificacion sellado antipolvo
Guia de alta rigidez

Serie LUTHZ20

Potencia motor: 100 W

Montaje horizontal

Forma de pedido

10

FIH

—X70—Q

;L

Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante | delo [Potencia de controlador|  eléctrica
821 110/115VAC
A 100W —
822 Motor SMC estandar 00' 200/230VAC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM22 HC-MFS13 |[100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ _
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 "2 | £1octric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK22 HC-KFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Nota 1) —_ J— J— —
Nota 2)
Matsushita
G20Nota 1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 "D Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 del motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

l Certificado CE

Especificacion de sellado antipolvo

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

Longitud de cable"?
Motor estandar

Nota 3) En motores estandar:
El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser

Ninguno

pedido por separado

N.C. (contacto B) 2 uns.

consultando la seccién

o Direccion de entrada

Axial ]

H
de cable
LE |
e Carrera

100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 | 600mm
700 700mm
800 | 800mm
900 900mm
1000 | 1.000mm
1200 | 1.200mm

'—e Paso husillo

"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

A

10mm

C

20mm

——e Tipo de husillo
ulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

(Cons

P

Husillo a bolas rectificado

N

Husillo a bolas laminado

S

Husillo trapecial

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Carrera (mm)
Circuito interno del detector Modelo 100 [ 200 [ 300 | 400 | 500 | 600 | 700 [ 800 | 900 [1000[1200
de final de carrera LJ1H20C _JPA-[Carrera-F(1-X70 | ® | @ (@ | @ [ ® | @
LJ1H20C _INA-[Carrera-F( 1X70 | ® | @ | @ | ®@ | @ | @
D-Y7HL LJ1H20__IPC-[Carrera-F[-X70 e o | o0 0 |0
___________________________ ) LJ1H20__INC-[ Carrera-F[ ]-X70 e o o o o o
§ —oDC (+) LJIH20C _ISC-[CarreratF(-X70 | ® | @ (| @ | @ (@ | @ | @ (@ |0 [ ® | @
Marron No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
s ; Repuestos (sellado antipolvo)
;% 2 SALIDA Referencia Observaciones
i % i Negro Sellado antipolvo |  LJ1-DS2-2000 | para LJ10120/2000mm x 4
é DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101
frmmmmmmmmmmmmmmmmmneones Y Azul
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Ejecuciones especiales - Especificacion con sellado antipolvo Ser ie LJ 1 H2 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Tornillo Con motor 7.9 9.1 10.3 | 114 | 128 | 13.9 | 15.1 16.3 | 175 | 18.7 —
Peso (kg) de bolas Sin motor 7.4 8.6 98 | 109 | 123 | 134 | 146 | 158 | 17.0 | 18.2 —
Tornillo Con motor 9.0 10.0| 11.1 122 | 133 | 143 | 1563 | 172 | 19.1 | 20.6 | 24.7
deslizante Sin motor 7.5 8.5 96 | 108 | 123 | 138 | 16.3 | 16.8 | 18.6 | 204 | 24.2
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Tornillo | Guia 10mm 30 l —
Carga (kg) de bolas | Guiade 20mm | 100W — | 15 | —
Tornillo deslizante | Guia de 20mm 15
: Tornillo Guia 10mm 500 —
\égsif;ia?mm /s) |debolas | Guiade20mm 100W — [ 1000 930 [ 740 [ 600 [ 500 | —
Tomillo deslizante | Guia de 10mm 500
e Tornillo de bolas laminado +0.05 —
Sg ?)itsltig/igjﬁgdo(mm) Torn?llo de b_olas rectificado +0.02 —
Tornillo deslizante +0.1

Potencia motor

Servomotor AC (100W)

Tornillo de bolas

©15mm, paso 10mm [

Tipo de husillo laminado/rectificado — gPaso 15mm, 20mm —
Tornillo deslizante @20mm, paso 20mm
Guia Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1H20[_12 (X70)

@

Alli donde se muestren dos dimensiones, la dimension superior corresponde a carreras de 100 a 600 mm,
y la dimension inferior a carreras de 700 a 1.200 mm.

20

62

= 92 Carrera +32 3-98 H 10 prof.20
5
©
S
2 = = = = =
[ E = = 5
o
@ T
g P — - - - - - - _ " e ] —
o ol = = =
(2] — bt — — — ~

Superficie de referencia

de montaje de la pieza™ 8-96.6 92

10 Carrera +216 58 10
135
52 525 29 Carrera +120 (rango de desplazamiento de la mesa) 185
|t .
92 33 Carrera +129 (rango de desplazamiento de la mesa) 172 7.5
2 ranuras [ ] D JEE— ‘
enT1 = =
) “&/ 0o
© © o el
& V=N :
| Carrera +334
\
2 ranuras 90 130
enT2 & 2-58H10 prof.10 70 4-M8 prof. de rosca 20
20
Superficie de referencia T*
de montaje del cuerpo™
<T¥a o 3 > < © é
1
t<T o R EE © -3
195
100 187

45°

Escala: 15%

z}%

11.5

I

Dimensiones de laranuraen T 1
(Ranura del detector)

{ T—

94| |

18

Dimensiones

o
—

delaranuraenT2

= El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Especificacion sellado antipolvo,
guia de alta rigidez

Serie LUTH30

Montaje horizontal

Forma de pedido

Potencia motor: 200 W

LJ1H30

Caracteristicas técnicas

R31

P

D

20

FIH

—X70—Q

;L

motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensign
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
F P
abricante Modelo |Potencia|de controlador |  eléctrica
831 110/115VAC
A 200W —
832 Motor SMC estandar 00' 200/230VAC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC
R32 HC-PQ23 |200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RM32 HC-MFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
Nota 2) _ _ _
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 "2 | £iactric - - - -
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115VAC
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Nota 1) —_ J— J— —
Nota 2)
Matsushita
G30 Neta1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y30 N Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.

Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver LC8 d&

| motor estdndar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

l Certificado CE

Especificacion de sellado antipolvo

Motor estandar

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

Longitud de cable?

Nota 3) En motores estandar:

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

N.C. (contacto B) 2 uns.

'—e Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

D

25mm

E

40mm

——e Tipo de husillo

- Ninguno
H
e Direccidn de entrada
de cable
LF | Axial ]
e Carrera
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
800| 800mm
1000 | 1.000mm
1200 | 1.200mm
1500 | 1.500mm

El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P

Husillo a bolas rectificado

N

Husillo a bolas laminado

S

Husillo trapecial

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Circuito interno del detector =
de final de carrera Modelo arora ()
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 |1000({1200|1500
LJIH30_IPD-[CarreratF[1-X70 | ® | ®© | ® | & © | © | ®© © | ©
D-Y7HL LJTH30C_IND-[Carrerd-F[|-X70 | ® | ®© | ®© © (@ © © © ©
........................... , LJIH30__ISE-[CarreralF[|-X70 | ® | ®© | ®© | © (& © © | ©® | ©
Il\jll(;rgr)n No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
|53 § Repuestos (sellado antipolvo)
g® EQ;EA Referencia Observaciones
: % : Sellado antipolvo LJ1-DS3-2000 para LJ10130/2000mm x 4
i ‘ DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101
"""""""""""""" Azul
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Ejecuciones especiales - Especificacion con sellado antipolvo Ser ie LJ 1 H30

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500
Husillo Con motor 16.2 18.2 20.2 22.2 24.2 28.7 33.2 37.2 43.2
Peso (kg) a bolas Sin motor 15.1 17.1 19.1 21.1 23.1 27.6 32.1 36.1 421
Husillo Con motor 14.9 17.0 19.0 21.1 23.2 27.3 31.5 35.6 41.9
trapecial Sin motor 13.8 15.9 17.9 20.0 22.1 26.2 30.4 34.5 40.8
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Husillo abolas | Paso 25mm 60
Carga (kg) Husillo trapecial | Paso 40mm 200W 30
Velocidad Huslloabolas | Paso 25mm |, 1000 [ 700 | 500
maxima (mm/s) Husillo trapecial | Paso 40mm 500
. Husillo a bolas laminado +0.05
(?: ?)?)tsltig/ifr?gdo( m) Husillo a bolas rectificado +0.02
Husillo trapecial 0.1

Potencia motor

Servomotor AC (200W)

Husillo Husillo a bolas laminado/rectificado

@25mm, paso 25mm

Husillo trapecial

230mm, paso 40mm

Guia

Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tension interna: 1.5V o menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1H30[I3 (X70)

Escala: 15%
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+ El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo
Guia deslizante

Serie LJ1S510

Montaje horizontal Potencia motor: 50 W

Forma de pedido

m——— 1
Caracteristicas técnicas Certificado CE
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién Especificacion de sellado antipolvo
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
F. 2 H Nota 3]
abricante | delo [Potencialde controlador |  eléctrica Longitud de cable"**? L
Motor estandar Nota 3) En motores estandar:
811 Motor SMC estandar 50W — 110/115VAC El cable que conecta
812 200/230VAC 2 2m gls trg?:]%rl L}/I (;e(l) ‘driver’
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 3 3m Especifique la longitud
R12 HC-PQO053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 4 4m del catkgledEn ElotoLels
— — no estandar: El cable
R19 o) HC-PQO53 S om para conectar el motor
R1Q Nota — — — — - y el ‘driver’ es
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC ® Detectores de final de carrera  gpgional y puede ser
para motores no-estandar suministrado por el
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC cliente o puede ser
RM19 Wi b.”;‘?‘ 2 [ HC-MFS053 — — — | Ninguno pedido por separado.
Nota 1) itsubishi — — — — H NC tacto B) 2 consultando la seccion
RM10 Electric .C. (contacto B) 2 uns. "forma de pedido de
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC cables” en la pag. 67
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC 3
RK19 HC-KFS053 —_ — e Direccion de entrada de cable
RK10 Nota 1) — —_ — —_ l F [ Axial l
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC o Carrera
RP19 HF-KP053 — — 100 100mm
Sl - - - - 200]  200mm
Nota 2)
Matsushita 300 300mm
G10 Nota1) | Electric — — — — 400 400mm
Industrial 500| 500mm
Co. L1d. 600| 600mm
Nota 1 YaskaV\'/gta 2 700 700mm
Y102 | Electric - - - - 800| 800mm
Corporation 900 900mm
Nota 1) 1000| 1.000mm
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.
En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. e Paso del husillo

Nota 2)
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) l (o] [ 20mm l
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 doél motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric . .
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. d TIpO de husillo

[ S [Husillotrapecial ]

Circuito interno del detector
de final de carrera

D-Y7HL

D L oDC (+)
: : Marrén
L|5d : Repuestos (sellado antipolvo)
g3 ! EQ;EA Referencia Observaciones
: Sellado antipolvo LJ1-DS1-2000 para LJ10310/2000mm x 4
: ; DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101
"""""""""""""" Azul
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Ejecuciones especiales - Especificacion con sellado antipolvo Ser ie LJ 1 S 1 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Peso (kg) C.on motor (estélndar) 5.4 6.1 6.9 7.7 8.5 9.3 10.0 | 10.8 116 | 124
Sin motor (no estandar) 5.0 5.7 6.5 7.3 8.1 8.9 96 | 104 | 11.2 | 120
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) 5
Velocidad maxima (mm/s) 300
Repetitividad de posicionamiento (mm) £0.1
Salida del motor Servomotor AC (50W)
Tipo de husillo Husillo trapecial @ 20mm, paso de 20mm
Guia Guia de deslizamiento
Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota) . Tension de alimenltacién eIéptrica: 4.5a28VDC, consumo de (’:orriente: 1leA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos
Especificacion del carro Con sellado antipolvo
Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S1011SC (X70)

Escala: 15%
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\o 60 0O
(o I i ¢
©|5| s + ™
Ol5| F 1 P
W)\ Carrera +350
enT2 40 23
36 120
Superficie de referencia 70 2-05H10 profundidad 8
de montaje del cuerpo™ 40
@ < o © ‘u
T= _ _ _ _ _ _ _ I,
2o 3 o
6-M5 prof. rosca 9 20 203

= El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo
Guia deslizante

Serie LJ1S20

Montaje horizontal

Forma de pedido

Potencia motor: 100 W

—F [H—X70—Q

;L

l Certificado CE

Especificacion de sellado antipolvo

Longitud de cable?
Motor estandar

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

Ninguno

H

N.C. (contacto B) 2 uns.

¢ Direccidn de entrada de cable

Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacién
F < .
abricante Modelo |Potencia|de controlador |  eléctrica
821 110/115VAC
| 100W —
822 Motor SMC estandar 00' 200/230VAC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R29 HC-PQ13 — —
R20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM22 HC-MFS13 |100W| MR-J2S-10A | 200/230VAC
Nota 2) — J—
RM29 Mitsubishi HC-MFS13
RM20 "4 1| Eioctric - - - —
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK22 HC-KFS13 |[100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Nota 1) —_ J— J— —
Nota 2)
Matsushita
G20 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 N0 Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 del motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector
de final de carrera

DC (+)
Marrén

del detector

SALIDA
Negro

Circuito principal

+—oDC ()
ARk bbb bbb o Azul
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Repuestos (sellado antipolvo)

'—e Paso del husillo

L F | Axial ]
e Carrera
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
800 800mm
900 900mm
1000 | 1.000mm
1200 | 1.200mm

C 20mm

—eo Tipo de husillo

[ S [Husillo trapecial

l

Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta
el motor y el ‘driver’
estd incluido.
Especifique la longitud
del cable.En motores
no estandar: El cable
para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
"forma de pedido de
cables” en la pag. 67

Referencia Observaciones
Sellado antipolvo LJ1-DS2-2000 para LJ10J20/2000mm x 4
Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101

SVC




Ejecuciones especiales/Especificacion con sellado antipolvo Serie LJ1 32 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Peso (kg) C.on motor (estélndar) 6.8 7.9 90 | 101 | 111 | 122 | 133 | 143 | 154 | 164 | 18.6
Sin motor (no estandar) 6.3 7.4 8.5 96 | 10.7 | 11.7 | 128 | 13.8 | 149 | 159 | 18.1
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) 10
Velocidad maxima (mm/s) 300
Repetitividad de posicionamiento (mm) £0.1
Potencia motor Servomotor AC (100W)
Husillo Husillo trapecial @20mm, paso de 20mm
Guia Guia de deslizamiento
Detectores de final de carrera para motores no-esténdar Nota) . Tension de alimer?tacién eléctrica: 4.5a28VDC, consumo de ’corriente: 19mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos
Especificacion del carro Con sellado antipolvo
Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sdlo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S20[12[ 1SC (X70)

Si se muestran dos dimensiones, la dimensién superior es para carreras de 100 a 600 mm, Escala: 15%
y la dimensioén inferior es para carreras de 700 a 1.200 mm.

[ 92 Carrera +32 3-08H 10 prof. 20
5
©
=1
2 = = = = =
e = = = %
= o
8 N
=Y = = = =
(o) = =" p— — = F [s\}
[(e]
Superficie de referencia 8-06.6 92
de montaje de la pieza™
—_— 10 Carrera +216 58 10
135
52 ‘ 52.5 33 Carrera +131 (rango de desplazamiento de la mesa) 170
92 37 Carrera +140 (rango de desplazamiento de la mesa) 157 75
2 ranuras | | ™ T ‘

85
90

enT1 =
—_— )
) o d ) o
Gl 7o ‘ =

|
|
T
r | Carrera +334
‘ [sp}
42{
I

2 ranuras 90 140
enT2 L 62 2-08H10 prof. 10 70 4-M8 X 1.25 prof. de rosca 20 @ I:
Superficie de referencia 20¢ 7
de montaje del cuerpo™ 5.3
é Dimensiones
<o .o L e ——| delaranuraenT1
® 1 (Ranura del detector)
- - = = = - - 115
©
T o OO &> Q © 45° T —
9.4 Lwlo
179 18 <
110 171
Dimensiones

delaranuraenT2

+ El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo
Guia deslizante

Serie LJ1S30

Montaje horizontal Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

o T 1
Caracteristicas técnicas Certificado CE
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién Especificacion de sellado antipolvo
Simbolo . Motor Modelo de alimentacién )
Fabricante Modelo Potencia de controlador eléctrica Longltud de Cable"“"a 3)
Motor estandar Nota 3) En motores estandar:
831 Motor SMC estandar 200W — 110/115VAC El cable que conecta
832 200/230VAC 2 2m el motor y el ‘driver’
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC 3 3m Eztgeg?imféolé longitud
R32 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC 4 4m del cable.En motores
R39 HC-PQ23 — — 5 5m no estandar: El cable
R30 Nota 1) — — — — para conectar el motor
o Detectores de final de carrera Y ¢! driver es
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC N opcional y puede ser
RM32 HC-MFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC para motores no-estandar Cﬁfg‘{é‘%’;ﬁg d%";eer'
AR Mitsubig(ml ? | HC-MFs23 — — — | Ninguno pedido por separado
RM30 Nota 1) - — — — — H N.C. (contacto B) 2 uns consultando la seccion
Electric = : "forma de pedido de
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC cables” en la pag. 67
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC ;
RK39 HC-KFS23 —_ —_ e Direccion de entrada de cable
RK30 Nota 1) — —_ — —_ l F [ Axial l
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115VAC
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC e Carrera
RP39 HF-KP23 — — 200 200mm
RP3(Q Nota1) —_ - — — 300 300mm
Nota 2)
Matsushita 400 400mm
G30 Nota1) | Electric — — — — 500 500mm
Industrial 600| 600mm
Co. L1d. 800/ 800mm
Nota 1 Y':lskav:lqz;ta 2 1000 | 1.000mm
Y30 N Electric - - - - 1200 1.200mm
Corporation 1500 | 1.500mm
Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. .
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pég. 70. L—e Paso del husillo
En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. l c [ 20mm l
Nota 2)
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 d&l motor esténdar de SMC debe pedirse por separado. ——e Tipo de husillo
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric - "
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. [ S [ Husillo trapecial l
Circuito interno del detector
de final de carrera
D-Y7HL
: —oDC (+)
: ¢ Marrén
|53 § Repuestos (sellado antipolvo)
5% : EQ;EA Referencia Observaciones
: Sellado antipolvo LJ1-DS3-2000 para LJ10J30/2000mm x 4
: ; DC (-) Grasa para sellado antipolvo LJ1-L101
"""""""""""""" Azul
53
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Ejecuciones especiales - Especificacion con sellado antipolvo Serie LJ1 330

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 | 1200 | 1500
Peso (kg) Con motor (estandar) 14.4 16.2 18.0 19.8 21.5 25.7 29.7 33.3 38.7
g Sin motor (no estandar) 13.3 15.1 16.9 18.7 20.4 24.6 28.6 32.2 37.6

Rango de temperatura de trabajo (°C)

5 a 40 (sin condensacion)

Carga (kg) 20
Velocidad maxima (mm/s) 300
Repetitividad de posicionamiento (mm) 0.1

Potencia motor

Servomotor AC (200W)

Tipo de Husillo

Husillo trapecial 220mm, paso 25mm

Guia

Guia de deslizamiento

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Not@)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tension interna: 1.5V o0 menos

Especificacion del carro

Con sellado antipolvo

Especificacion de la grasa para el sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sdlo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S3013LISC (X70)

Escala: 15%

o 8-09
[0
o T
S S
st = - 5 Q
= ;
s —_———— e
T 4-68H10 prof. 19
110 Carrera +165 110 30
Superficie de referencia 8
de montaje de la pieza*
126 Entrada
de cable 46 Carrera +188 (rango de desplazamiento de la mesa) 227
: T Jp—
b
g| & )
< -
<
N
2 ranuras Carrera +461
enT1
2ranuras  le——m——»| 4-M8 prof. de rosca 10 2-g8H10 prof. 10 pi
enT2 . ) @
Superficie de referencia 200 0 rv A
de montaje del cuerpo™ :
80 5.3
20 Dimensiones
delaranuraenT1
(Ranura del detector)
11.5
<33 = 3T > Gk 2i)
@ X
® ® 45° |
<I5 =z 35> e ST H 94 Lolo
18
140 252 Dimensiones

+ El plano de referencia de montaje del cuerpo deberia utilizarse como estandar para el montaje sobre equipos.

o
2

delaranuraenT2
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Ejecuciones especiales: Especificacion
CABLEVEYOR
Guia de alta rigidez

Serie LJTH10

Montaje horizontal

Forma de pedido

Potencia motor: 50 W

LJ1H10

R11

P

B—10

FIH

L—Q

;L

—X40
[

;0 Certificado

Caracteristicas técnicas Especificacién CABLEVEYOR CE
motor / controlador (transportador de cable) .
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién Direcclén de entrada
Simbolo | e Motor Modelo de alimentacion de CABLEVEYOR
Modelo |Potencia|de controlador | eléctrica Longitud de cable"#? L Izquierda
Eilil . 110/115VAC Motor estandar R Derecha
812 Motor SMC estandar 50w - 200/230VAC B = Nota 3) En motores esténdar: El
cable que conecta el
R11 HC-PQO053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 3 3m motor y el ‘driver’ esta
R12 HC-PQ053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 4 4m incluido. Especifique la
— — longitud del cable.En
R19 HC-PQ053 5 5m motores no estandar: El
R10 Nota 1) — — — — cable para conectar el
RM11 HC-MFS053 MR-J25-10A1 | 110/115VAC o Detectores de final de carrera g‘p‘ﬂ&gf; gﬂ';’gg ol
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC para motores no-estandar  suministrado por el cliente
] Nota 2) N _ — - 0 puede ser pedido por
AL | Mitsubishi HC-MFS053 - Ninguno separado consultando la
RM10 Nt )| 210 0tric — — — — H N.C. (contacto B) 2 uns. seccidn "forma de pedido
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC de cables” en la pag. 67
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC eDireccion de entrada
RK19 HC-KFS053 — — de cable
RK10 Noa 1) — — — — ® CC:arrelarell e b F Axial
onsulte las combinaciones en la tabla
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC g presentada a continuacion). R Derecha
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC 100 100mm L Izquierda
RP19 HF-KP053 - - 200 | 200mm T | Parte superior
RP10 Nota1) T - - — — 300 | 300mm B Parte inferior
ota
Matsushita 400 | 400mm i
G10 Nota?) | Electric — — — — 500 | 500mm Direccion de entrada de
Industrial 600 | 600mm cable
Co"Ltd"\‘ ] 700 700mm Entrada superj
ota
o Yaskawa 800 | 800mm
Y10 @1 | Ejectric - - - - 900 | 900mm i'zigf,'}gfga
Corporation 1000 | 1.000mm
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.

Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
&bél motor estandar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric

* El 'driver’ LC8

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector

de final de carrera

e Paso del husillo
sConsuIte las combinaciones en la tabla

presentada a continuacion).
B
C

12mm
20mm

—eo Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado
S | Husillo trapecial

Entrada axial Entrada

derecha

Entrada inferior

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

del detector

Circuito principal

55

DC (+)
Marrén

SALIDA
Negro

DC (-)
Azul

Modelo Carrera (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 (1000
LJ1H10C_IPB-[Carrera[ ][ -X40( ]| ® | ® | ®@ | ® | @
LJ1H10C_INB-[Carrera-L I I-X40( 1| ® | ® (| ®@ | ®@ | @
LJIH10C_JISC-[Carrera-[ ][ ]-X40( ]| ® | ® | ®@ | ®© | @ | ®© ( ®© | ©  © | @

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

O
:

CABLEVEYOR es fabricado por TEUERKIMOTD CHAIN C0.




Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ 1H 10

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Con motor Tomillo de bolas 6.0 6.9 7.9 8.7 9.6 — — — — —
Peso (kg) (estandar) Tornillo deslizante| 6.1 71 8.3 9.2 10.1 11.1 12.0 13.0 14.0 14.9
Sin motor Tomillo de bolas 5.6 6.5 7.5 8.3 9.2 — — — — —
(no estandar) | Tomillo deslizante| 5.7 6.7 7.9 8.8 9.7 10.7 11.6 12.6 13.6 14.5
Posicion de montaje Horizontal
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) Husillo a bolas | Guia de 12mm 10 [ —
Husillo trapecial | Guia de 20mm 1[0
. L. Husillo a bolas Guia de 12mm 600 —
Velocidad maxima (mm/s) Tomillo deslizante| Guia de 20mm 500
e Husillo a bolas laminado +0.05 —
Zip:ct)léli\cl:lg?]gdo(mm) Husillo a bolas rectificado +0.02 —
Husillo trapecial +0.1
Potencia motor Servomotor AC (50W)
Husillo a bolas laminado —
Tipo de husillo Husillo a bolas rectificado @12mm, Paso de 12mm —
Husillo trapecial ©20mm, paso de 20mm
Guia Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Not@)

Tension de alimentacién eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,

salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V o menos

CABLEVEYOR (transportador de cable)

TKP0130-2BR18 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta lateral

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexién de LC8.

Dimensiones/LJ1H10L11 (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar.

<5)0)0)0JO

)0)0)0)

40O

T

Escala: 25%

{OY

4 ‘O

o(ololololololololololololololololololalololco

ry

2-05H10 profundidad 6

4-M5

Para montaje de pieza

83
8 [ s
T
C \\Hﬁ WB
D
@
7ol o
(o (D] T
— j
42 80
. \
4-595 Placa de montaje ]
4-05.2 9o ]
() iy |
s

Dimensiones de montaje de la pieza

« Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUEKIMOTD CHAIN Q.

o
2
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Ejecuciones especiales: Especificacion CABLEVEYOR
Guia de alta rigidez

Serie LUTH20

Montaje horizontal Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

LJ1H20|R21||P||A—100—F H—X?O L—Q

| —

Lo L. ; ;0 Certificado
Caracteristicas técnicas Especificacion CE
motor / controlador CABLEVEYOR

=t ont » Direccion de entrada de
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién (transportador de cable) CABLEVEYOR
Simbolo Fabricant Motor Modelo de alimentacion
abricante | Jdelo |Potencia|de controlador |  eléctrica Longitud de cable™=¥ | L zquierda
Oai . 110/115VAC Motor estandar R | Derecha
822 Motor SMC estandar 100W — 200/230VAC > g Nota 3) Egg?:tcﬂgscgﬁg?gaenz El
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 3 3m motor?/ el ‘driver esta
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 4 am incluido. Especifique la
R29 HC-PQ13 _ — longitud del cable.En
5 5m motores no estandar: El
R2( Nota1) — — — — cable para conectar el
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC o Detectores de final de carrera gﬁp%%fr?;le}', g&lggg hed
RM22 HC-MFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC para motores no-estandar suministrado por el cliente
RM29 L N2 o vMFS13 — — . : 0 puede ser pedido por
RM20 Vo= 1) Mitsubishi — — — — Ninguno separado consultando la
20 Electric H N.C. (contacto B) 2 uns. seccién "forma de pedido
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC de cables” en la pag. 67
RK22 HC-KFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC e Direccion de
RK29 HC-KFS13 — —
ka0 = — — — ¢ Carrera entrada dg cable
(Consulte las combinaciones F Axial
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC en la tabla 1 presentada a continuacion). R Derecha
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC 100 100mm L Izquierda
RP29 HF-KP13 — — 200 | 200mm T Parte superior
RP20 Nota 1) - — — — - 300 | 300mm B Parte inferior
ota
Matsushita 400 | 400mm ]
G20 Nota 1) | Electric — — — — 500 | 500mm Direccion de entrada de
Industrial 600 | 600mm cable
C°""‘d"“ _ 700 | 700mm
t
Yaskaw:la : 800 | 800mm
Y20 Notal) | =0 ric — — — — 900 900mm Entrada izquierda
Corporation 1000 | 1.000mm
Nota 1) 1200 | 1.200mm
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. H
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70. F(’)asoltdlel hu%lllo
En lo referente a las dimensiones del &rea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. genolgst:blea ?Spigrsner:?aijcello;?:sontinuacién)
Nota 2) . . .
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) A 10mm Entrada inferior
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica. c 20mm
* El ‘driver’ LC8 daél motor estandar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. ——o Tipo del husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).
P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado
S | Husillo trapecial

Circuito interno del detector
de final de carrera Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Modelo Carrera (mm)
D-Y7HL 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000/1200

LJ1H20__JPA-[Carrera[( ][ 1-X40[] | ® | ® | ® | ®

DC (+) LJ1H20_INA{Carrera-[ ][ ]-X40(] | ® | ® | ®@ | ®

Marrén LJ1H20__JPC-[Carrera-11-X40[]

LJ1H20__INC-[_Carrera-[J[]-X40[]

LJ1H20_ISC-[Carreral[ ][ -X40] | ® | ® | @ | ® | @

Circuito principal
del detector

Q P )
© &g
l 3o

>

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

CABLEVEYOR es fabricado por TEUSAMKIMOTD CHAIN G
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Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ1 H2 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Con motor Husillo a bolas 8.7 99 | 111 | 123 | 135 | 147 | 159 | 171 | 183 | 195 —
Peso (kg) (estandar) Husillo trapecial | 10.0 | 11.2 | 124 | 136 | 148 | 16.0 | 172 | 184 | 19.6 | 20.8 | 23.2
Sin motor Husillo a bolas 8.2 94 | 106 | 11.8 | 13.0 | 142 | 154 | 166 | 178 | 19.0 | —
(no estandar) | Husillo trapecial 95| 107 | 11.9 | 131 | 143 | 155 | 16.7 | 179 | 19.1 | 20.3 | 22.7
Posicion de montaje Horizontal
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Husillo a bolas Paso 10mm 30 [ —
Carga (kg) Paso 20mm — \ 15 | —
Husillo trapecial | Paso 20mm 15
" foi Husillo a bolas Paso 10mm 500 —
Velocidad méxima (mm/s) Paso 20mm — [ 1000 930 [ 740 [ 600 [ 500 | —
Husillo trapecial | Paso 20mm 500
- Husillo a bolas laminado +0.05 —
gg F;itsltig/igjr? :d O(mm) Husillo a bola§ rectificado +0.02 —
Husillo trapecial +0.1
Potencia motor Servomotor AC (100W)
Husillo a bolas laminado 215mm, paso 10mm [ —
Tipo de husillo Husillo a bolas rectificado — [ 220mm, paso 15mm —
Husillo trapecial 220mm, paso 20mm
Guia Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V o menos

CABLEVEYOR (transportador de cable)

TKP0130-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta lateral

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1H20L 12 (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar.

Escala: 25%
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= Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUSAKIKICTD CHAIN GO
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Ejecuciones especiales: Especificacion CABLEVEYOR
Guia de alta rigidez

Serie LJTH30

Montaje horizontal

Forma de pedido

Potencia motor: 200 W

LJ1H30

R31||P

D—200—F

L

—Q

—X40
l

| —
c Lo L. ; ;0 Certificado
aracteristicas técnicas Especificacién CE
motor / controlador CABLEVEYOR
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensi¢n Direccion de entrada de
Simbolo Fabricant Motor Modelo de alimentacion cable/CABLEVEYOR
aoricante | Jdelo |Potencia|de controlador | eléctrica Longitud de cable"% L zquierda
) . 110/115VAC Motor estandar R | Derecha
832 Motor SMC estandar 200W - 200/230VAC > > Nota 3) En motores estandar: El
m cable que conecta el
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC 3 3m motor y el ‘driver’ estd
R32 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC 4 am incluido. Especifique la
R39 HC-PQ23 — — longitud del cable.En
- 5 5m motores no estandar: El
R30 Nota1) — — — — cable para conectar el
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC o Detectores de final de carrera gnpoct%%e;l/ gl:'gg; segr
RM32 a2 HC-MFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC para motores no-estandar suministrado por el cliente
RM ] Nota2) [H ~ e aos _ — - 0 puede ser pedido por
= ey Vitsubishi — — — — - | Ninguno separado consultando la
RM30 Electric H N.C. (contacto B) 2 uns. seccion "forma de pedido
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC de cables” en la pag. 67
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC eDireccion de entrada
HC-KFS2 — —
ggz oy OKFS2S | — — e Carrera de cable
(Consulte las combinaciones F Axial
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 | 110/115VAC en la tabla 1 presentada a continuacion). R Derecha
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC 200 200mm L Izquierda
|RP39 | HF-KP23 — — 300 | 300mm T Parte superior
RP30 Nota 1) — — — — — 400 | 400mm B Parte inferior
ota
Matsushita 500 | 500mm ]
G30 Nota 1) | Electric — — — — 600 | 600mm Direccion de entrada de
Industrial 800 | 800mm cable
Co.,Ltd’.\‘ _ 900 900mm Entrada superj
Yaskawa?l *d 1000 | 1.000mm
Y30 %=1 | Flectric — — - - 1200 | 1.200mm izquirda
Corporation 1500 | 1.500mm
Nota 1) .
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos. Lo Paso del husillo
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. (Consulte las combinaciones Entrad ial
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la p&g. 70. en la tabla 1 presentada a continuacion). nirada axia (Eintrat:‘a
En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72. erecha
Nota 2) D 25mm o
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general) E 40mm Entrada inferior
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 c@l motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector
de final de carrera

Circuito principal
del detector

59

—eo Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

P | Husillo a bolas rectificado

N | Husillo a bolas laminado

S | Husillo trapecial

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Carrera (mm)
Modelo
200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 800 [1000|1200(1500
LJ1H30__PD-[Carreral_ ][ ]-X40( ]| ® | @ | @ | ®@ | @ | ®@ ([ ®@ [ ® | @
LJ1H30_IND-[Carreraf[ L -X40 ]| ® | ® | @ ([ ®@ | @ [ ®@ | ® [ ® | ®
LJ1H30__JSE-[Carreral [ -X40(] | ® | @ | @ | @ | @ | @ | ®@ [ @ | @

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

O
:

CABLEVEYOR es fabricado por TEUSAMKIMOTD CHAIN G



Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ1 H30

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500
Con motor Husillo a bolas 17.5 19.7 21.9 241 26.2 31.1 36.0 40.3 46.9
Peso (kg) (estandar) Husillo trapecial 16.4 18.7 20.9 23.2 25.4 29.9 34.5 39.0 45.8
Sin motor Husillo a bolas 16.4 18.6 20.8 23.0 25.1 30.0 34.9 39.2 45.8
(no estandar) | Husillo trapecial 15.3 17.6 19.8 22.1 24.3 28.8 33.4 37.8 447
Posicion de montaje Horizontal
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) Husillo a bola§ Paso 25mm 60
Husillo trapecial | Paso 40mm 30
. y Husillo abolas | Paso 10mm 1000 [ 700 | 500
Velocidad maxima (mm/s) - ;
Husillo trapecial | Paso 20mm 500
T Husillo a bolas laminado +0.05
?: gitsltig/if: s d o(m ) Husilo a bolas rectificado +0.02
Husillo trapecial +0.1
Potencia motor Servomotor AC (200W)

Husillo a bolas laminado

Tipo de husillo Husillo a bolas rectificado

@25mm, paso 25mm

Husillo trapecial

230mm, paso 40mm

Guia

Guia de alta rigidez

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,

salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos

CABLEVEYOR

TKP0180-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta lateral

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1H30L13 (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar.

Escala: 20%
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« Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUBRKIMOTD CHAN C0
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Ejecuciones especiales: Especificacion CABLEVEYOR
Guia de deslizamiento

Serie LJ1S10

Potencia motor: 50 W

Montaje horizontal

Forma de pedido

LJ1S10

Caracteristicas técnicas
motor / controlador

R11

S C—

10

F

L—Q

;L

Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor M | de alimentacion
Fabricante | Cdelo [Potencialde controlador | eéctica
811 . 110/115VAC
812 Motor SMC estandar 50W 200/230VAC
R11 HC-PQ053 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R12 HC-PQ053 | 50W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R19 HC-PQO053 — —
R10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RM11 HC-MFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM12 HC-MFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RM19 Mitsubishi 2| HC-MFS053 — —
RM10 "2 V| £ioctric - - - -
RK11 Corporation | HC-KFS053 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK12 HC-KFS053 | 50W | MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK19 HC-KFS053 — —
RK10 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP11 HF-KP053 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP12 HF-KP053 | 50W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP19 HF-KP053 — —
RP10 Nota 1) —_ j— — —
Nota 2)
Matsushita
G10 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y10 MR Flectric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 @I motor estandar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric

Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector

de final de carrera

Circuito principal
del detector
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—X40
l

2 2m
3 3m
4 4m
5 5m

para

;0 Certificado
CE

Especificacion
CABLEVEYOR Direccidn de entrada de
cable/CABLEVEYOR
Longitud de cable™#® | L Izquierda
Motor estandar R Derecha

Nota 3) En motores estandar: El
cable que conecta el
motor y el ‘driver estd
incluido. Especifique la
longitud del cable.En
motores no estandar: El
cable para conectar el

o Detectores de final de carrera motory el ‘driver es
motores no-estandar

opcional y puede ser
suministrado por el cliente

- Ninguno

0 puede ser pedido por
separado consultando la

H N.C. (contacto B) 2 uns.

seccion "forma de pedido

de cables” en la pag. 67
e Direccion de entrada

e Carrera
100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
800 800mm
900 900mm
1000 | 1.000mm

'—e Paso del husillo

Lc|

20mm

l

——e Tipo de husillo

[ S [Husillo trapecial ]

de cable

F Axial

R Derecha

L Izquierda

T Parte superior
B Parte inferior

Direccion de entrada de
cable

Entrada
izquierda

Entrada
derecha

Entrada inferior

CABLEVEYOR es fabricado por TSUBAKINOTD CHAIN G0



Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ 13 10

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000

Peso (kg) Con motor (estandar) 6.2 7.0 8.0 8.9 9.8 10.7 | 115 | 125 | 134 | 143
Sin motor (no estandar) 5.8 6.6 7.6 8.5 9.4 10.3 | 11.1 12.1 13.0 | 13.9

Posicion de montaje Horizontal

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)

Carga (kg) 5

Velocidad maxima (mm/s) 300

Repetitividad de posicionamiento (mm) 0.1

Potencia motor

Servomotor AC (50W)

Tipo de husillo

@20mm, paso 20mm

Guia

Guia de deslizamiento

Detectores de final de carrera para motores no-estandar Not)

Tension de alimentacion eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,

salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tensién interna: 1.5V 0 menos

CABLEVEYOR

TKP0130-2BR18 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta lateral

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estandar de SMC sélo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S10L11L1SC (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar.

Escala: 20%
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« Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUESKIMOTD CHAIN G0
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Ejecuciones especiales: Especificacion CABLEVEYOR
Guia de deslizamiento

Serie LJ1S20

Montaje horizontal Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

LJ1S20|R21| S C—200—F H—XilO L—Q

L L Certificado
P P 0l
Caracteristicas técnicas . .. CE
Especificacion
motor / controlador CABLEVEYOR
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién Dg?gt’ég;;g‘g‘;a de
Simbolo Fabricant Motor Modelo de alimentacion
abricante = delo  |Potencia|de controlador | eléctrica Longitud de cable"% L zquierda
821 ) 110/115VAC Motor estandar R | Derecha
822 Motor SMC esténdar 100W 200/230VAC 2 >m Nota 3) En motores estandar: El
cable que conecta el
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 3 3m motor y el ‘driver esta
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC 4 4m incluido. Especifique la
R29 HC-PQ13 — — longitud del cable.En
5 5m motores no estandar: El
R20QNota 1) — — — — . cable para conectar el
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC ® Detectores de final de carrera motor ylel ‘d”"gf’ es
. opcional ede ser
RM22 HC-MFS13 | 100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC para motores no-estandar sfm'inistr;’d%”po( ol slients
RM29 Mitsubi:ﬁ? 2| HC-MFS13 — — ~ [ Ninguno 0 puedg ser pedlltdo por
— . _ _ separado consultando la
RM20 Nt )| 210 otric H | N.C. (contacto B) 2 uns.|  seccién "forma de pedido
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC de cables” en la pag. 67
RK22 HC-KFS13 | 100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC e Direccion de entrada
RK29 HC-KFS13 — — de cable
RK20 Nota 1) — —_ — — F Axial
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 | 110/115VAC ¢ Carrera = Derecha
RP22 HF-KP13 | 100W|MR-J3-10A | 200/230VAC SIgR 100mm T lzquierda
RP29 HF-KP13 _ — 200 | 200mm T Parte superior
RP2( Nota 1) — — — _ 300 | 300mm B Parte inferior
Nota 2) 400 400mm
Matsushita 500 500mm .
G20 Nota 1) | Electric — — — — 600 | 600mm Direccion de entrada de
Industrial cable
Co. Ltd. 700 700mm
ok D) 800 800mm Entrada superiol
askawa 900 900mm
Nota 1) . — — — — Entrada
Y20 CEllc?ftgfation 1000 | 1.000mm izquierda
P 1200 | 1.200mm
Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. i
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70. L e Paso del husillo Entrada axial g (Eiglt';ac%aa
En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2) M&] Entrada inferior
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.
* El ‘driver’ LC8 (ﬂel motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric —® Tipo del husillo
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. [ S [ Husillo trapecial l

Circuito interno del
detector de final de carrera

Circuito principal
del detector

DC (-) CABLEVEYOR es fabricado por TSUBAKINOTD CHAIN G0
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Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ1 82 0

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 | 1000 | 1200
Peso (kg) C.on motor (estélndar) 7.8 90 | 103 | 115 | 126 | 13.8 | 150 | 16.2 | 174 | 185 | 20.9
Sin motor (no estandar) 7.3 8.5 98 | 11.0 | 121 | 13.3 | 145 | 157 | 16.9 | 18.0 | 20.4
Posicion de montaje Horizontal
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) 10
Velocidad maxima (mm/s) 300
Repetitividad de posicionamiento (mm) 0.1
Potencia motor Servomotor AC (100W)
Tipo de husillo 220mm, paso 20mm
Guia Guia de deslizamiento
Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota) _ Tension de aIimer)tacién eléctrica: 4.5a28VDC, consumo de ’corriente: 1 OmA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tension interna: 1.5V o menos
Especificacion CABLEVEYOR TKP0130-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Cubierta lateral Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sdlo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S20[12[ ISC (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar. Escala: 20%
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* Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUBRKIMOTD CHAIN G0
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Ejecuciones especiales: Especificacion CABLEVEYOR
Guia de deslizamiento

Serie LJ1S30

Montaje horizontal

Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

20

—F L-Q

;L

—X40
l ;0 Certificado
CE

Caracteristicas técnicas
motor / controlador
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante | Cdelo [Potencia|de controlador | eléctrica
831 . _ 110/115VAC
832 Motor SMC estandar 200W 200/230VAC
R31 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC
R32 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC
R39 HC-PQ23 — —
R30 Nota 1) —_ — _ —
RM31 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RM32 HC-MFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
Nota 2) — —_
RM39 Mitsubishi HC-MFS23
RM30 "2 V| £igctric - - - -
RK31 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC
RK32 HC-KFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC
RK39 HC-KFS23 — —
RK30 Nota 1) —_ —_ —_ —
RP31 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115VAC
RP32 HF-KP23 200W | MR-J3-20A 200/230VAC
RP39 HF-KP23 — —
RP30 Nota 1) —_ —_ —_ —
Nota 2)
Matsushita
G30 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y30 M= Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 70.

En lo referente a las dimensiones del area de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 71y 72.
Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 dcél motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

Circuito interno del detector
de final de carrera

Circuito principal
del detector
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Especificacion
CABLEVEYOR Direccion de entrada de
cable/CABLEVEYOR
Longitud de cable™% L Izquierda
Motor estandar R Derecha

Nota 3) En motores estandar: El

2 2m cable que conecta el

3 3m motor y el ‘driver’ esta
incluido. Especifique la

e 4m longitud del cable.En

5 5m motores no estandar: El

cable para conectar el
motor y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el cliente
0 puede ser pedido por
separado consultando la
seccion "forma de pedido
de cables” en la pag. 67

o Direccion de entrada

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar
- Ninguno
H N.C. (contacto B) 2 uns.

de cable
e Carrera F Axial

200 | 200mm R Derecha
300 | 300mm L Izquierda
400 | 400mm T Parte superior
500 500mm B Parte inferior
600 600mm ) B
800 | 800mm Direccion de entrada de

1000 | 1.000mm cable

1200 | 1.200mm Entrada superi

1500 | 1.500mm Entrada

izquierda

'—e Paso del husillo
l C [ 20mm ]

Entrada
derecha

Tipo de husillo Entrada inferior

[ S [Husillotrapecial ]

CABLEVEYOR es fabricado por TSUSAKIMOTD CHAIN G



Ejecuciones especiales - Especificacion CABLEVEYOR Serie LJ1 330

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 200 300 400 500 600 800 1000 1200 1500
Peso (kg) C.on motor (estélndar) 15.9 17.9 19.9 21.9 23.8 28.3 32.7 36.6 42.6
Sin motor (no estandar) 14.8 16.8 18.8 20.8 22.7 27.2 31.6 35.5 41.5
Posicion de montaje Horizontal
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Carga (kg) 20
Velocidad maxima (mm/s) 300
Repetitividad de posicionamiento (mm) 0.1
Potencia motor Servomotor AC (200W)
Tipo de husillo 220mm, paso 25mm
Guia Guia de deslizamiento
Detectores de final de carrera para motores no-estandar Nota) _ Tension de aIimer}tacién eléctrica: 4.5a28VDC, consumo de F:orriente: 1 OmA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caida de tension interna: 1.5V o menos
CABLEVEYOR TKP0180-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Cubierta lateral Cubierta con ranura de detector

En lo referente a caracteristicas técnicas basicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las paginas sobre el "Motor estandar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estandar de SMC sdlo para la conexion de LC8.

Dimensiones/LJ1S30[13LISC (X40)

Q Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estandar. Escala: 20%
170
40 110
p —
o I f
N ‘ pum 1—»—[:7
3 ‘ ‘ S
<) Y a
b= e , o |l¢ )
| < alo(o(o(o(o(o (o (oo(o(o(o(olofololololololololofo
= | 0
i =]
64 170
200
120
2-g8H10 prof. 10 20 4-M12
Para montaje de pieza
\
| O™ ¢
Placa de montaje 4-020
4-012.2
(4-M12) T ‘ 1=
2ol
—1Oo
\
\ é& 1 Féé =
Dimensiones de montaje de la pieza — j 1]
n‘n
]

+ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por TSUSAKIKICTD CHAIN GO
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SerieLJ1
Caracteristicas técnicas opcionales

Tuercas de cabezaen T
para montaje de actuador eléctrico Cables de motor estandar (Repuestos)

Las tuercas de cabeza en T se utilizan para montar un actuador empleando sus Cables para conexion de actuadores y LC8.
ranuras en T. Cuando se realice el montaje empleando sélo tuercas de cabeza en T
la cantidad de tuercas indicada a continuacioén debe considerarse la minima
requerida.

Forma de pedido

M8
Tuerca de cabezaen T
(tamafio de tuerca M8) T Y LJ 1 8 B m
Modelo LJ1-T8 AE@% 0 Longitud de cable
(peso 8.49g) ; - 02 2
s %’r m
A 03 3m
15 04| am |
05 5m
Cantidades de tuercas de cabeza en T para montaje Nota) ) )
: Este cable se incluye para el actuador con el motor estandar de SMC. Este es el
Modelo Cantidad cédigo de pedido del cable de repuesto.
Carrera de 200mm o inferior 6 uds.
LJ1g 10
Carrera de 300mm o superior 8 uds.
LJ1g 20 8 uns.
LJ1§ 30 8 uns.

* Las tuercas de cabeza en T estan integradas en la unidad de cuerpo sélo
en el caso de la serie LJ1%10.

Cables de motor no estandar

Cables para conexién de motores no estandar y controladores.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuacién habran de ser provistas
por el cliente.

Forma de pedido
LJ1—1—[R| 05
Longitud de cable

Modelo compatible (5] sm |

R | Cable tipo R, RK, RM
RP | Cable tipo RP

Tabla de compatibilidad de cables
Modelo Ref. del fabricante

(para motor) N
LJ1-1-R05 MR-JCCBL5M-L (para codificador)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para codificador)
Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric Corporation,
y por tanto el cliente habra de proveer un cable eléctrico de 4 hilos de 0,75 mm2.

LJ1-1-RP05

Consulte otros detalles en la literatura técnica
del fabricante correspondiente.
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Unidad CABLEVEYOR para actuador eléctrico

Actuador eléctrico Serie LJ 1

Capaz de proporcionar de modo compacto guias soporte para cables y conductos.
Serie LJ1¢10

100
Form i &
orma de pedido 800 45 8055
LJ1—C[1]—[100] -
32
Modelo o
compatible Carrera 1 5-95H10
-0
1 LJ1g 10 100 100mm | 700 |  700mm Vista A
2 LJ14 20 200 200mm 800 800mm A 20
H
3 LJ1s 30 300 300mm | 900 900mm 4 QT
400 400mm |[1000| 1.000mm S [
500 | 500mm_ [1200] 1.200mm ¥+ :|%1* i&g‘fm 0
600 600mm  [1500| 1.500mm LIcdoagocgoTgoE LSS 2| 2
FSIEs i
x Consulte la correspondencia entre 44.5
modelos y carreras en el apartado de 122
"Variaciones de la serie" de la pag. 3 de
caracteristicas.
Serie LJ1820 Serie LJ1830
130 160
110 120
4oia 67 4-013 80 doia
- -
29, 4-06.5 & °
B >
ol ol o || 400
== 4-M6 x 1
Ee

4-08H10

CABLEVEYOR es fabricado por TSUBEEIRIZTD CHAIM G0

O

o T
- eyl Ml
234
Lista de componentes
N° Descripcion Material Observaciones
1 CABLEVEYOR - -
2 |Cubierta lateral del cable| Aleacion de aluminio -
3 Placa de montaje Aleacion de aluminio -
4 Brida del cable Aleacion de aluminio -
5 Capuchén extremo EP -

Precauciones en la manipulacién del CABLEVEYOR

Al manipular, conectar o desconectar el CABLEVEYOR

« Utilice ropa adecuada y equipo apropiado de proteccion
(gafas protectoras, guantes, calzado de seguridad, etc.).

« Utilice herramientas adecuadas.

+ Proporcione soporte de modo que el CABLEVEYOR y
sus componentes no se muevan libremente.

1.

seguridad, etc.).

. Antes de instalar, retirar o realizar operaciones de

. Tome medidas de prevencion de dafios (cubierta de

mantenimiento en el equipo desconecte siempre la
alimentacion y asegurese de que no pueda ser activada por
accidente.

circundante en orden y trabaje en condiciones de
seguridad.

. Afin de prevenir accidentes secundarios, mantenga el area
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Serie LJ1

Fijacion X-Y

Fijacion para combinar actuador en eje X y actuador en eje Y

Soporte LJ1 - BXY_ J2J1 LS

lDireccién de instalacion del eje Y
(ver “Tabla 17”.)

LS

Direccion extendida: Izquierda

RS

Direccion extendida: Derecha

Nota) Direccion extendida vista desde el lado del motor del eje X.

¢ Actuadores aplicables

Simbolo Eje X Eje Y
J2J1 Serie L1H20 Serie L1H10
J3J2 Serie L1H30 Serie L1H20

Eje Y, peso maximo trasladable por cada carrera (kg)

Eje Y Simbolo de actuador aplicable
Carrera (mm) J2J1 J3J2
100 10 30
200 10 22
300 10 14
400 — 8

Tabla 1 Direccion de instalacion del eje Y (direccion extendida del eje Y vista desde el lado del motor del eje X)

Direccion extendida: 1zquierda Eie Y
Extremo del motor / Extremo del motor

LS
Eje X
Direccién extendida: Derecha Eje Y
Extremo del motor
RS

Extremo del motor

Para seleccionar la fijacion X-Y, péngase en contacto con SMC.
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Serie LJ1
Datos de referencia

Lista de motores

Potenci(avs;el e Modelo de motor Cadigo de pedido del acoplamiento como repuesto
LJ10010G1 00000 50W MSM5AZA1A LJ1-SFC-010WD-8B-8B
LJ1020G20100 100W MSMOT1A1A LJ1-SFC-020WD-8B-8B
MSMOT12A1A Matsushita Electric Industrial Co.,LTD
LJ1030G3000 200W MSMO021A1A LJ1-SFC-030WD-11B-12B
MSMO022A1A LJ1-SFC-030WD-11B-14B (para LJ10J300J31S)
LJ1010R1010000 HC-PQO053
LJ1010RM1000C 50W HC-MFS053 LJ1-SFC-010WD-8B-8B
LJ1010RK1OOO HC-KFS053
LJ10010RP101010] HF-KP053
LJ1020R1010101 HC-PQ13
P EAIE) 100W HC-MFS13 Mitsubishi Electric Corporation | LJ1-SFC-020WD-8B-8B
LJ1020RK1000C] HC-KFS13
LJ10020RP1000] HF-KP13
LJ1030R10100 HC-PQ23
LJ1030RM10100C0 200W HC-MFS23 LJ1-SFC-030WD-12B-14B
LJ1030RK10O0OO HC-KFS23 LJ1-SFC-030WD-14B-14B (para LJ103001301S0)
LJ1030RP1000 HF-KP23
SGM-A5B312 Yaskawa Electric Corporation
LJ1010y10o00 50W SGM-ASA312 LJ1-SFC-010WD-6B-8B
R8BM-W05030L-S1 | \1py Corporation
R88M-W05030H-S1
SGM-01B8312 Yaskawa Electric Corporation
LJ1020Y20000 100W SGM-01A312 LJ1-SFC-020WD-8B-8B
RB8M-W10030L-S1 | 126N Corporation
R88M-W10030H-S1
SGM-02B312 Yaskawa Electric Corporation
LJ10030Y30000 200W SGM-02A312 LJ1-SFC-030WD-12B-14B
R88M-W20030L-S1 OMRON Corporation LJ1-SFC-030WD-14B-14B (para LJ1030030S0)
R88M-W20030H-S1

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.

O
2
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Serie LJ1

Dimensiones de montaje de motor no estandar

Serie LJ1 H/S 10

PCD

Encapsulado 93 23 30
B
1= N
e =
- C=l
|
B Seccién BB
9.2 32.5 0 Acoplamiento Motor Rosca PCD
(<) © /
] sl [1]
Seccién AA Dimensiones de montaje
(interior del encapsulado) del acoplamientoNo®
Serie LJ1 H/S 20
Encapsulado 118 29 246 105
B
EIa\l JOI 1 [ [: :] ’
- =
T—@, T 3 8 7 ‘
A 1)) A i9)) ( %J)
o [ H (] (I
~B Seccién BB
odelo de carrera largaNc®@
\ Modelo d | Nota 1)
10.5 35.3 Acoplamiento  Motor Rosca PCD
o
T =/ : 5
[
e L g
Q
Seccion AA Dimensiones de monta&e
(interior del encapsulado) del acoplamientoN°ta 2
Serie LJ1 H/S 30
Encapsulado 115 32 36.5
B
1
N — J@T?*E%‘E
7 [l
§ ] IN
Tl EU @
A —m VA
o] = E@ [ g dg
~B Seccion BB
13.5 35.1 Acoplamiento  Motor Rosca
o3
Q
o ’M ¢ \G\
— = o <
0 (3]
Q Q
37 8
Secciéon AA Dimensiones de montaje

(interior del encapsulado)
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del acoplamientoN°®

O

SVC

Dimensiones de montaje del motor

) Mitsubishi .
Fabricante Vaslens Matsushita
Tamafio rosca| M4 x 0,7 M3 x 0.5
Longitud efectiva
de rosca (mm) 8 6
Cantidad 2 4
PCD 46 45

V7] Area de montaje del motor

Nota) Al montar el acoplamiento sobre el
motor, realice el montaje dentro del rango
de las dimensiones indicadas a la
izquierda.

Dimensiones de montaje del motor

Fabricante | Mitsubishi | \1a45shita
Yaskawa
Tamafio roscal M4 x 0,7 M3 x 0.5
st |8 6
Cantidad 2 4
PCD 46 45

m Area de montaje del motor

Nota 1) Para las dimensiones del &rea de
montaje del motor de los modelos abajo
mencionados, consulte las dimensiones
del modelo de carrera larga.

LJ1H20JCJCIRC | Carrera de 500 a 1.000
LJ1H20CJCICISC | Carrera de 700 a 1.200

LJ1S20C1CICISC | Carrera de 700 a 1.200

Nota 2)Al montar el acoplamiento sobre el
motor, realice el montaje dentro del
rango de las dimensiones indicadas a
la izquierda.

Dimensiones de montaje del motor

Fabricante K I Matsushita
Yaskawa
Tamano rosca] M5 x 0,8 M4 x 0,7
Longitud efectiva
de rosca (mm) 6 6
Cantidad 4 4
PCD 70 70

) Area de montaje del motor

Nota) Al montar el acoplamiento sobre el
motor, realice el montaje dentro del rango
de las dimensiones indicadas a la
izquierda.

Dimensiones

C
LJ103001301SC) 14
LJ1030030P0O 12
LJ1030030NO 12




Actuador eléctrico Serie LJ 1

Especificacion sala limpia / Especificacion sellado antipolvo

Serie LJ1¢10

Encapsulado 116
-B
I
Ah—
. /}{/
A
e
-B
0
&
Q
o [} 4
g sl

Seccion AA
(Interior del encapsulado)

Acoplamiento

27.5

60

23 34

e

_

15

Detalle del area
de montaje del motor

#l

Seccion BB

Rosca

Motor

Dimensiones del area de montaje del motor

Mitsubishi Electric Corporation

Matsushita Electric

Fabricante Yaskawa Electric Corporation | Industrial Co., Ltd.
Tamafo rosca M4 x 0.7 M3 x 0.5
Longitud de rosca efectiva (mm) 8 6
Cantidad 2 4
P.C.D. 46 45

Serie LJ15 20

. Mitsubishi Electric Corporation | Matsushita Electric
Fabricante Yaskawa Electric Corporation (Industrial Co., Ltd.
Encapsulado 118 29 24.6 105 Tamafio rosca M4 x 0.7 M3 x 0.5
-B [ 1 Long. de rosca efectiva (mm) 8 6
/Gy ’= ‘ Cantidad 2 4
2 0] (@) O 0 O —] } P.C.D. 46 45
Y
. NI g |
T | i [ w
A A i Z1
1] @) & = ; ‘
€] ﬁ G 1 |
s e =
Seccion BB Modelo de carrera larga
Acoplamiento LJ1H20J2[J4 ¢-700 a 1000-C1]
10.5 35.3 oo Motor Rosca P.C.D \_ LJ1H20[]2[(1SC-700 a 1200-[]]
= ®
#
= H - SAN=
{ I i oy | |
32 13

Seccién AA
(Interior del encapsulado)

Detalle del area
de montaje del motor

Dimensiones del area de montaje del motor

— 1]

Acoplamiento

Serie LJ1430
115
Encapsulado
~B
RN
b ¢t
A — A W
o | |
’
~B
13.5 35.1
| (@)
—e—=alel 3t ]
= e B T SR
Seccion AA

(interior del encapsulado)

32

36.5

dlNEN

= |

2]
@

/
(
|
|
{

9
4

C

[
\
i
|
|

Motor Rosca

T
pSE=E

Seccion BB

P.C.D.

N

Detalle del area
de montaje del motor

SVC

O

Dimensiones del area de montaje del motor

Pt e A
Tamano rosca M5 x 0.8 M4 x 0.7
Longitud de rosca efectiva (mm) 6 6
Cantidad 4 4
P.C.D. 70 70
Dimensiones
C
LJ1030030S0 14
LJ1030030PO 12
LJ1030030ND 12
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Serie LJ1

Actuador eléctrico

Momento dinamico admisible

La mesa es sometida a momentos en varias direcciones, dependiendo
del punto de carga de la pieza. El disefio deberia llevarse a cabo de tal
modo que la cantidad de voladizo hasta la pieza permanezca dentro de
los limites mostrados en los siguientes graficos.

W: Carga (N)
L1, L2, L3: Cantidad de voladizo al centro de gravedad de la pieza (mm)
a: Aceleracion de la mesa (mm/s?)

Uso de los graficos
1) Determine el modelo.

2) Determine la posicion de montaje.
Compruebe si el montaje es horizontal o lateral (s6lo LJ1H).

3) Compruebe la cantidad de voladizo.
Las condiciones de funcionamiento deberian permitir que la
carga y la cantidad de voladizo para cada componente del
momento (flector, torsor, flector transversor) caigan dentro de
los intervalos indicados en los graficos.

Posicién de montaj M
odelo
Direccién de movimiento de la carga LJ 1 H 1 0 LJ 1 H 20 LJ 1 H 30
a E 2000 \ @ 2000 a=10(lo ) 2000 a=1000 A
-~ D
¥ Wi | E £ £
B w - s | E 1000 ﬂ\z\ E 1000 2=2000 — E 1000 a=2000\Z —
5 - ..g O a=3000 _/7\\ i} w0 ) T— i} a=3000 —
(7} S [ [
E .g 0 2 4 6 8 10 0 10 20 30 0 20 40 60
5= Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
‘6 L2 g 600 \ 600 600
g ) M2 ] 400 \ 400 400
> = | E £ £
] w o E £ I £
o ~ 200 — | § 200 o 200 P
£ Lo =/ B |
S S
% 2{:&‘;&] ) M2 2 0 2 4 6 8 10 0 10 20 30 0 20 40 60
2 w E Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
3000
E \ L 2000 i \l 2000 \VL
. a_) E 2000 a=1000 A1 E a=1000 E a=1000
8 % E 1000 W S 1000 2=2000 E 1000 2000 \
B a= = a=:
Ig "g - oo 2 T——{ 2=3000 = - @Z>§<
1 | | 1
a g 0 4 6 0 10 20 30 0 20 40 60
- = Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
Posicién de montaje Modelo
Direccién de movimiento de la carga LJ 1 S1 0 LJ 1 820 LJ 1 330
= 30 \\ \ ( FS(::‘M 150 \\ \\ \ a=5‘:1‘1m | 300 \\ \\ \v a=sn:600
a 3o a=’ X a=’ i a= .
_ :/—\:Nh % £ 20 \ \ 22000 £ 100 \ > 000 £ 200 \ 25000
o W - S vE- 10 \ vE- 50 \< 'E- 100 \ \<
'] i S5 ~J i N | I D~ —
ks & —r— ——— e —
m 'E 0 1 2 3 4 5 0 2 4 6 8 10 0 10 20 30
£ Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
= L2 = 30 150 \ 300 \
g 5 =
% ) Mo g £ 20 £ 100 £ 200
: w . E 1t . ]
= L2 = |2 4 | — |
o o
‘g’ 3{3}";&]) M2 % 0 1 2 3 4 5 0 2 4 6 8 10 0 10 20 30
o | Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
— 30 \\\\ \ a=500_| 150 \\ N ass00_ | 300 \\ C ] =500
i a=100‘0 a=1000‘ a=1?00
. % £ 20 \ \ \</ 2=2000 £ 100 \ )& 22000 £ 200 \ {  a=2000
o = |E \ £ N ~ | E Y
E © | @ 10 @ 50 © 100
(<) § - ~ - S |4 —
l_ ] —— —
a -g 0 1 2 3 4 5 0 2 4 6 8 10 0 10 20 30
- 5= Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
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Actuador eléctrico Serie LJ 1

Datos sobre flexion /LJ1H

La carga y la cantidad de flexion en el punto de carga W para cada serie se muestran en los graficos siguientes.

LJ1H10
10000
5000
//’ A
Carga horizontal 100%
2000 . va ot
w Carga horizontal 50% / ,
Con soporte en un sélo extremo y 1000 ,/ VA
mesa desplazada hasta final de T —/ //
carrera 500 7 7 7
4 D A A A 74 W}
—T— & , C A A
Il ] Y 1 VA
Al | £ 200 7 717
4 / L
Distancia al punto = / // / 1
de carga c 100 - - A
~° II II 2 Z /I —
= 7 — 7 "/ % 7
Figura 1. Horizontal g 0 A—~ - K72
[ / '/ / L AN Carga lateral 100%
T, v Y A vyt
ko] // / /' Carga lateral 50%
w ] 74 /
=] 10 = = e ya
c 7 a4 4
I // // '/// =
© 5= 7 X
d yay 4 Flexion de peso
! » / Z // vacio horizontal
7 / Flexion de peso
- Lot / vacio lateral
Distancia al punto 1 y
de carga ?’ —
0.5 64 S
Figura 2. Lateral 4
7
V4
0.2 7
/
0.1 74
100 200 300 500

Distancia al punto de carga mm

LJ1H20 LJ1H30
10000 f f f 20000
5000 . Carga lateral 100% — 10000
_ s L =
0, /] A
Carga lateral 50 ~ L 5000 — —
2000 Carga horizontal 100% / /' //, /
S ——— AN | / 2000 AL
1000 E———="~Cargaionzontall50% zay Z Carga horizontal 100% / /
i Ay A 1000 . /] /
500 // \ V24 Carga horizontal 50 = ),' —
/ \ \ /, A 500 // “ /I
) 4 \ ¢ /,’ —~ / _ ,/ —
€ 200 € A
= ) 3 / /
4 / 200 7 7
S 100 A 4 - c / % y
o) 7 7 7 7 0 i
4 7 7 y 4 y.4 A / ya
I3 // 7 7 // ~ % 100 = = v s 7
2 50 — 4 y, Q e /74 = v
> 4 7 = 50 ;. iy
o / A /| o 7 7 7V 2
20 7 By /
2 10 i A7 £ 2 / // / ,7< /
c Z—F SN/ Z c 10 % 4 Carga lateral 100%
1] 7 7 y 4 7 ®© 7 ya ya =i 7
o 5 / / / 7V o /I /I /I I, 7 =
/ / A/ 4 \¢ 5 7 7 y Y4 7 Carga lateral 50%
4 7 v 77 7 7
/ / 7 XT Flexion de peso | r 7 /S 4
2 L vacio horizontal — / /
/ 2 / Flexién de peso 2y / / 7
1 / / vacio lateral | / / / \{/
=22 7 1 S
7 i 4 y — Flexién de peso
05 =2 G / e =~ * vacio horizontal
VA A4 i 05 A~ 7 .
/7 4 7 7 » z
7 7 Flexion de peso
0.2 / / 02 / , vacio lateral
' / / 2 // il
/|
01 L7 2 01 / / | | | |
100 200 300 500 1000 100 200 300 500 1000
Distancia al punto de carga mm Distancia al punto de carga mm
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Serie LJ1

Datos sobre flexion /LJ1S

La carga y la cantidad de flexion en el punto de carga W para cada serie se muestran en los gréficos siguientes.

LJ1S10
2000 /
1000 A/
/
7 17
. 500 /I / /
Con soporte en un sélo extremo y w Carga horizontal 100% P4 )4
mesa desplazada hasta final de Sy 7
carrera 200 | Carga horizontal 50% / / 4 /|
V4 ¢/
v 7
—— 100 7 £ Z
[ ] | A—Fr—~
il ||| 1S ‘y/ Gy i 7 4
Distancia al =) 4/)(l —~ // A4
punto de carga \g / y/ P, 4/
x y
Figura 1. Horizontal o 20 // ,;' 5’(\
S
% " Y y. /fx Carga lateral I1 OOI%
© Z Z—27 Z Carga IateraII50°I —]
W % // '/ 778N 7" " "
= 2.4 4
€ ° A AN
S / 177X
> / / / » /W \ Flexion de peso vacio horizontal
. Tt ==t | | [
// / // Flexion de peso vacio lateral
T oo e 1 &
Distancia al =
punto de carga 05 ,/ // 7 4
X A’ ,/
Figura 2. Lateral 7y //
0.2 £ 7
/
0.1 /
100 200 300 500
Distancia al punto de carga mm
LJ1S20 LJ1S30
10000 10000
5000 5000
/
2000 2000 //
Carga horizontal 100% Carga horizontal 100% /
1000 g 2 / = 1000 ———" ) / H ,/
Carga horizontal 509 L7 v ————————— Carga horizontal 50% [ 7 —
500 AT 500 AT T
// 7 \‘/,/// /
£ 200 bV yl’ £ 200 //
- />%// //// = /@’/ 4% /
< 100 7 7 7 c 100 7 y Z
\O 7 'I — s — ~° 7 7 7 -
= // // 4 /4 p3 = // // — 7 » —~
2 50 77 7 A7 g 50 7 7 717
® 717 7 = 4 A
S /1, / . S VAV XY
g / / N // % / / / /\'\/{ Carga lateral 100%.
=10 = —~ i X Carga lateral 100% = 10 A L
S y i i /fg/’ s —— pa—4 4\ Carga lateral 50%)
(&) 5 . o Y4 Carga lateral 50%] O 5 = ey L —
> // /// 3 ! ! ! e /// Flexilén l!e :oeso
2 / / s/ 4 Flexiéﬂ de Petscl> I 2 / / / 4 '/‘ vacio horizontal __|
/ / 4 // / \ Vaf)’IO orizontal / / / 7 "Floxion de peso_
1 / " / FIe>g|on de peso 1 Y. / vacio lateral
7 y " Z vacio lateral = i 7
y.4 == } ez L 4 7 7
05 // /I P 05 // 7 //
77 7 7 77 Iz
A4 7 e /
0.2 # 7 0.2 7
// 7 // // /
0.1 / 4 0.1 2 ’2

100 200 300 500 1000 100 200 300 500 1000
Distancia al punto de carga mm Distancia al punto de carga mm
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Guia de alta rigidez

erie LGTH

Montaje horizontal

Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

LG1

P

A

H21|R21

10

—F

—X10—Q

Material del bastidorl
- Aleacion de aluminio
T Acero inoxidable

Serie

m Con acoplamiento

Caracteristicas técnicas

motor / controlador hd
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tension
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion
Fabricante Modelo |Potencialde controlador| ©léctrica
821 . 110/115VAC
822 Motor SMC estandar 100W 200/230VAC
R21 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC
R22 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC
R29 HC-PQ23 — —
R20 Nota 1) [— —_ — —
RM21 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RM22 HC-MFS13 |100W| MR-J2S-10A | 200/230VAC
RM29 Mitsubiahr | | HC-MFS13 — —
RM20 o2 V)| Ejoctric - - - -
RK21 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC
RK22 HC-KFS13 |100W| MR-J2S-10A | 200/230VAC
RK29 HC-KFS13 — —
RK20 Nota 1) —_ —_ —_ —_
RP21 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RP22 HF-KP13 100W | MR-J3-10A 200/230VAC
RP29 HF-KP13 — —
RP20 Nota 1) —_ —_ —_ —_
Nota 2)
Matsushita
G20 Nota1) | Electric — — — —
Industrial
Co.,Ltd.
Nota 2)
Yaskawa
Y20 "R | Electric - - - -
Corporation
Nota 1)

El motor y el ‘driver’ no estan incluidos.

Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado.
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pag. 81.

En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en la pag. 81.

Nota 2)

Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)

* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica.

* El ‘driver’ LC8 cgzl motor estandar de SMC debe pedirse por separado.

* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc.

| L

l Certificado CE

Tipo de motorta?

- Motor estandar
X10 | Motor no estandar

e Longitud de cable"3

Motor estandar Nota 3) En motores estandar:

El cable que conecta

2 2m el motor y el ‘driver’
estd incluido.

: 3m Especifique la longitud

4 4m del cable.En motores

5 5m no estandar: El cable

para conectar el motor
y el ‘driver’ es
opcional y puede ser
suministrado por el
cliente o puede ser
pedido por separado
consultando la seccion
"forma de pedido de
cables” en la pag. 80

o Detectores de final de carrera
para motores no-estandar

Ninguno

N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

H

o Direccion de entrada de cable
| F | Axial \

——e Carrera
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion.)

100 100mm
200 200mm
300 300mm
400 400mm
500 500mm
600 600mm
700 700mm
800 800mm
900 900mm
1000 1000mm
1200 | 1200mm

e Paso del husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacion).

A 10mm
C 20mm

———e Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuacién).

P | Husillo a bolas rectificado
N | Husillo a bolas laminado
S | Husillo trapecial

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

Modelo Carrera (mm)
100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000 [1200
LG10H21C_PA-[Carrera| [ I ) o | o
LG10H21_INA-|Carrera [ ] [ ] [ ) [ ]
LG10OH21C_PC-[Carrera| e o o o o o
LG10H21C_INC-[Carreral e o o o o o
LG10OH21C__JSC [Carrera| ® ® e | 0 ® ® ® ® e | o )

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla. Véanse las dimensiones de la pagina 77.
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Serie LGTH

LG1H21: Con acoplamiento

Caracteristicas técnicas

Carrera (mm) 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 1000|1200
Husillo Bastidor de aleacion de aluminio | 5.7 65| 73| 81| 89| 9.7|/105|11.3|12.1 129 | -

Peso (k) a bolas Bastidor de acero noxidable | 8.9 | 10.2 | 11.4 [12.7[13.9|15.2 [ 16.4 | 17.7|18.9 | 202 | -
Husillo Bastidor de aleacion de aluminio | 6.3 72| 80| 89| 98|10.7|11.6|124|13.3|14.2|16.4
trapecial Bastidor de aceroinoxidable | 9.8 [ 11.2/12.5 | 14.0 | 15.3 | 16.7 | 18.0 | 19.5|20.8 | 22.2 | 25.7

Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
Husillo Guia de 10mm 30 -

Carga maxima (kg) a bolas Guia de 20mm | 100W - 30 | -
Husillo trapecial | Guia de 20mm 15
Husillo Guia de 10mm 500 -

Velocidad maxima (mm/s) @ bolas Guia de 20mm | 100W - 1000 | 930 | 740 | 600 | 500 | -
Husillo trapecial | Guia de 20mm 500

Husillo . . @15mm, guia de 10mm -
) ) bol Laminado/rectificado -
Tipo de husillo abolas - @15mm, guia de 20mm ‘ -
Husillo trapecial Laminado @20mm, guia de 20mm
Guia Guia de alta rigidez
77
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LG1H21: Con acoplamiento / Estructura

Guia de alta rigidez Serie L G 1 H

8(4)-M6

prof. de rosca 10

3(2)-08H10 prof. 10

7 3
o Y
8(4)-06.2 95 Cc 95 100
=) =) (170)
95 B 95 110 20
=) ) (150)
10 107 (78.5) A (rango de desplazamiento de tabla) 78.5
—
Superficie de referencia 95
de montaje de la pieza
.
— 1 /g = Y
© f] T -
Superficie de referencia {| ¢ @U ©
de montaje del cuerpo *
0
N D
1 125 ©
110
67 4-M6 prof. de rosca 10
2( 0.02 4-M8 prof. de rosca 10
@8H10 prof. 10
Linea de sefal
del encoder
; ) II ) ) ) : = =2 3 :Ii )
Linea de potencia l ,
del motor O ) o ] T )
8H10 prof. 8
210 85
Dimensiones
Modelo Carrera A B C D
LG10OH21C__] - 100-FC] Nota) 100 329 - - 486
LG10H21C_1 O 200-FO 200 429 60 80 586
LG10OH21C_] [CICJ- 300-FCJ 300 529 160 180 686
LG10H21C_] [CC- 400-FO 400 629 260 280 786
LG10OH21C__] 0OO- 500-FO 500 729 360 380 886
LG10O0H21C_] - 600-FC] 600 829 460 480 986
LG10OH21C_J 0OO- 700-FO 700 929 560 580 1086
LG10H21C_1 OO 800-FO 800 1029 660 680 1186
LG10OH21C_] - 900-FCJ 900 1129 760 780 1286
LG10H21C_1 [CC-1000-FC 1000 1229 860 880 1386
LG10OH21C_] [J-1200-FCJ 1200 1429 1060 1080 1586

Nota) Las dimensiones presentadas entre paréntesis ( ) corresponden a una carrera de 100 mm.

O
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Serie LGTH

LG1H21: Con acoplamiento / Estructura

O
:

© 0] 77 \
) O o O o O o/ / © \@ @
© y —/
°0 \ of o]
i - 3
0©® | ©o ©0H
© o)
® O o [To O ) © o \
[—) o— \ \\
W @
a ®
Y1 i ot J //‘\
= ] ] - —
‘ [ | I I I ] ‘
\ U\ F 1 N
Vista A-A'
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Descripcion Material Observaciones F Descripcion Material Observaciones
1 |Servomotor AC — 100W 11 Cubierta del cuerpo Aleacién de aluminio
2 |Husillo de avance - [Tornillo de bolas / tomillo deslizante 12 Tapa de cojinete Aleacién de aluminio
3 | Guia de alta rigidez - 13 Amortiguador IIR
4 | Acoplamiento - 14 Culata A PC
5 |Cojinete R — 15 Culata B PC
6 Cojinete F - 16 Fotomicrosensor -
7 |Bastidor Aleacién de aluminio / acero inoxidable 17 Placa del sensor -
8 Mesa Aleacion de aluminio 18 Conector A -
9 Carcasa A Aleacion de aluminio 19 Conector B -
10 |[CarcasaB Aleacién de aluminio
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Serie LGTH

Caracteristicas técnicas opcionales

Cables para el actuador (Repuestos)

Cables para conexion de actuadores y LC8.

Forma de pedido

LG1—8— B[02]

Longitud de cable

02 2m
03 3m
04 4m
05 5m

Nota) Este cable se incluye para el actuador con el motor estandar de SMC.
Este es el cddigo de pedido del cable de repuesto.

Cables de motor no estandar

Cables para conexion de motores no estandar y controladores.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuacion habran de
ser provistas por el cliente.

Forma de pedido
LJ1—1—|R|05

—E_ongitud de cable
(5] sm |
Modelo compatible
R | Cable tipo R, RK, RM
RP | Cable tipo RP

Tabla de compatibilidad de cables

Modelo Ref. del fabricante

(para motor) No®@

MR-JCCBL5M-L (para encoder)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para encoder)
Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric

Corporation, por lo que el cliente habra de proveer un cable eléctrico de
2 hilos de 0.75mm? .

LJ1-1-R05

LJ1-1-RP05

Consulte otros detalles en la literatura técnica del fabricante
correspondiente.

O
S
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Serie LGTH

Datos de referencia

Opciones de motor 1

Los siguientes motores pueden montarse si se especifica opcion sin motor.

Lista de motores

Potencia del motor Cadigo de pedido del
Modelo de motor acoplamiento como repuesto

LGIOH21G2000 | 1oow | MSMOTIATA Matsushita Electric LJ1-SFC-020WD-8B-8B

MSMO12A1A Industrial Co.,LTD
LG10OH21R20O000 HC-PQ13
SefBl L, PIRIBIE 100W HC-MFS13 Mitsubishi Electric Corporation LJ1-SFC-020WD-8B-8B
LG10OH21RK20O 00O HC-KFS13
LG10O0H21RP20010 HF-KP13

zgmgliglg Yaskawa Electric Corporation
LG10OH21Y2000 100W R88IV-I W10030L.51 LJ1-SFC-020WD-8B-8B

i i OMRON Corporation
R88M-W10030H-S1

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.

Dimensiones de montaje de motor no estandar / LG1H21 (con acoplamiento)

Encapsulado . 103.5 - L 4 -
j .
| 9 I
wn
© \ © |po &
\ i
f | |
wn
© © |©o S
‘ © N
~—B Seccién BB
Acoplamiento
10.5 28.3
- ™ 3
© Q
Q
- ‘ ]
[ ©
\ D
+ |

Seccién AA (interior del encapsulado)

81
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Dimensiones

del area de montaje del motor

Fabricante Mggﬁ;’"ig' Matsushita
Tamafo rosca| M4 x 0.7 M3 x 0.5
arosca (o 8 6
Cantidad 2 4
PCD 46 45

V) Area de montaje del motor

Nota) Al montar el acoplamiento sobre
el motor, realice el montaje dentro
de los limites de las dimensiones
indicadas a la izquierda.

Motor Rosca

PCD

Ve

Dimensiones de montaje del acoplamiento



Serie LG1

Actuador eléctrico

Momento dinamico admisible

La mesa es sometida a momentos en varias direcciones,
dependiendo del punto de carga de la pieza. El disefio deberia
llevarse a cabo de tal modo que la cantidad de voladizo hasta
la pieza permanezca dentro de los limites mostrados en los
siguientes graficos.

W: Carga (kg)
L, L.: Cantidad de voladizo al centro de gravedad de la pieza (mm)
a: Aceleracion de la mesa (mm/s?)

Uso de los graficos
1) Determine el modelo.

2) Determine la posiciéon de montaje.
Confirme montaje horizontal o lateral.

3) Compruebe la cantidad de voladizo.
Las condiciones de funcionamiento deberian permitir que la carga y
la cantidad de voladizo para cada componente del momento (flector,
torsor, flector transversor) caigan dentro de los intervalos indicados
en los graficos.

Modelo
Posiciéon de montaje LG1 H21
Direcciéon de movimiento de la carga
a=3000
a=2000
\a:1000
Horizontal \< 5 A
4000
Flector = \ \
€ N \\
21 2000
—
Lateral
0 10 20 30
W: Carga (kg)
L2
600
%) Mz | Horizontal
w 400
£ N
Flector E AN
transversor 3 I~
200
L2
i
w Lateral 0 10 20 30
W: Carga (kg)
a=3000
a=2000
a=1000
Horizontal \/ﬂ \/
e 4000 \ \
Torsor £ J
[e2]
- \
2000 N
a N ~—
- Lateral
0 10 20 30
W: Carga (kg)

O
2
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Serie LG1

Actuador eléctrico

Datos sobre flexion

Datos sobre flexion

La carga y la cantidad de flexion en el punto de carga W se muestran en los graficos siguientes.

LG1H LG1TH
100000 Eé 100000
50000 [—_arga horizontal 1009 50000
20000 [ Carga horizontal 50% 20000
/
g 10000 == g 10000 | Carga horizontal 1009 o
= = = ———Carga horizontal 50%
5 z S
P 7 — /
3 1000 e 3 1000 % e
() 500 () 500
o _ o Z
T 200 = T 200 =z
< - L © L~
S 100 = = Jateral 1003 S 100 = =: — = =
E 50 YN T E 50 S =
8 = =< Carga lateral 50% Iz 8 P2
20— - 20 DEAN =
10 == - 10 =
5 N Cantidad de flexion -—] 5 — - ﬁ::;}ggaddedpeeso = Carga lateral 100%
2 i ﬁﬁr?z%sn‘i;?““’ T 2= vacio horjzontal [Carga lateral 50%
1 = e 1E
0.5 * ! 0.5 <
= Cantidad de flexion ——<"— Cantidad de flexion
0.2 == de peso vacio lateral 02— d_epes&fl’olaﬂlr
0.1L—=2 I I I 0.1 L2
100 200 300 500 1000 100 200 300 500 1000
Distancia al punto de carga mm Distancia al punto de carga mm

Con soporte en un sélo extremo y mesa desplazada hasta final de carrera

= =i

Horizontal
Distancia al punto
de carga
w
/
7
7
s > e
/
7
Lateral 7/

Distancia al punto
de carga

83

O
2



Foto-microsensor (OMRON Corporation)

Guia de alta rigidez Serie L G 1 H

Valores nominales

Tension de alimentacion eléctrica

5 a 24VAC +£10%, rizado (p-p)10% o menos

Consumo de corriente

35mA o0 menos

Salida de control

5 a 24VAC, corriente de carga (1c)100mA, tension residual 0.8V o menos
Corriente de carga (1c) 40mA, tension residual 0.4V o menos

Temperatura ambiente de funcionamiento

Funcionamiento: -25 a 55°C (almacenamiento: -30 a 80°C)

Humedad ambiental de funcionamiento

Funcionamiento: 5 a 85% RH (almacenamiento: 5 a 95%RH)

1

— 2
Sensor

—o 3

o 4

Disposicion de la terminal

Referencias de las piezas de repuesto del sensor (Foto-microsensor)

1 |Marrén Vee (B
2  |Blanco L Nota)

3 Negro SALIDA

4 Azul Tierra (OV) &

Nota) Este sensor es un modelo

normalmente activado cuando no
iluminado; sin embargo, puede
utilzarse como un modelo activado
cuando encendido puentando las
terminales L y (%)

Circuito de seccion de salida

Ref. SMC Nota Ref. Omrom

Foto-microsensor Nota1) LTF-SSSX-1 NPN Nota 2) EE-SX674
LTF-SSSXP-1 PNP Nota3) EE-SX674P

Cable de foto-microsensor|  LJ1-EE-1010 2m Nota4) EE-1010

Nota 1) El tornillo y la fijacion de montaje estan incluidos en la referencia SMC.
Nota 2) Los sensores estan incluidos en el motor estandar de SMC.

Nota 3) Estos sensores sélo se utilizan con los motores no estandar.

Nota 4) El cable del foto-microsensor se incluye en la referencia de SMC.

Estado
de funcionamiento
del transistor de salida

Activado cuando iluminado

Activado cuando no iluminado

NPN

Circuito de salida

## LED indicador l® DG5 a 24V
L % Carga 1 ‘
1 - (relé) § RL
SALIDA ) !
Circuito ™ T ~—ENTRADA |
principal 7 Carga 2 Nota 2)
| t +9 —

Nota 2) Cuando lo utilice con salida de tensién, instale siempre una resistencia en
RL y use la carga 2. Para establecer un estandar para la resistencia,

consulte el uso correcto en la pag. 36.

L

PNP —-
/# LED indicador J\@ DC5 a 24V
L |
[ |/ B
Y 3
me A
Circuito ; SALIDA 1
principal T —Cl
! Carga
[ ?@ T ov
(Con L y () puenteados (Con L y@desconectados)
lluminado ;L lluminado ;L
No iluminado No iluminado
Led ; Led i
indicador Luz encendida ;L indicador Luz encendida D
(rojo)  Luz apagada (rojo) Luz apagada
Esquema Transistor ENCENDIDO D Transistor ENCENDIDO :I—I:
de tiempos de salida APAGADO desalida  APAGADO
Carga 1 En funcionamiento ;L Carga 1 En funcionamiento :I—I:
(relé) Retorno (relé) Retorno
H H
Carga 2 | | Carga 2 ;L
L

O

SVC
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Guia lineal integrada

Serie LTF6

Montaje horizontal

Potencia motor: 100 W

Forma de pedido

LTF6

REA1

P

F

10

—X10—Q

T :
Caracteristicas técnicas Certificado CE
motor / controlador Tipo de motor\*@?
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién — | Motor esténdar
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion X10 | Motor no estandar
Fabricante - léctri
Modelo |Potencia|/de controlador electrica . N
Bl 110/115VAC Longitud de cable? Nota 3) En motores estandar:
5 _ 2 El cable que conecta
8E2 Motor SMC estandar 100w 200/230VAC Motor estandar el motor y el ‘driver
B N N 2 2m esta incluido.
RE1 HC-PQ13 MR-C10A1-UE | 110/115VAC 5 . Especifique la longitud
RE2 HC-PQ13 100W | MR-C10A-UE | 200/230VAC m del cable.En motores
RE9 HC-PQ13 — — 4 4m no estandar: El cable
para conectar el motor
REOQ Nota 1) — — — — 5 5m y el ‘driver es
RME1 HC-MFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC . opcional y puede ser
@ Detector final rrer. ini
RME2 HC-MFS13 |100W | MR-J28-10A | 200/230VAC etectores de final de carrera Suministrado por e
Nota 2) — — para motores no-estandar e O pu
RMES Mitsubishi HC-MFS13 pedido por separado
RMEQ Nota Dl 216ty — — — — — | Sin detector ni rail de detector consultando la seccion
ectric A | Rail de foto-mi p "forma de pedido de
RKE1 Corporation | HC-KFS13 MR-J2S-10A1 | 110/115VAC a.l € 10 o-mlcroser?sgr un. cables” en la pag. 92.
RKE2 HC-KFS13 |100W | MR-J2S-10A | 200/230VAC B | Rail de sensor de proximidad 1 un.
RKE9 HC-KFS13 — — Se incluyen conexiones de grapa para detector con todos los modelos
RKEOQ Nota 1) —_ _ — — excepto para el modelo "-". Los detectores se solicitan por separado.
Para mas detalles, véanse las paginas de la 98 a la 100.
RPE1 HF-KP13 MR-J3-10A1 110/115VAC
RPE2 HF-KP13  |100W| MR-J3-10A | 200/230VAC e Direccion de entrada de motor / detector
RRE9 HF-KP13 — — = Sin motor, detector ni rail de detector
RPEQ Nota 1) j— — — — R -
Now2) Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la derecha
Matsushita L | Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas ala izquierda
Nota 1) | Electric — — — — . . 2
o i Direccion de entrada
Co.,Ltd. de motor / detector
Yas:kav:/qrglta 2 Entr_ada
YEO ™2 | Electric - - - - auer aﬁé/ﬁf
Corporation
Entrada
Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no estén incluidos. derecha
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. o Carrera
Véase la tabla de compatibilidad de motor en las pags. 95y 96.
En lo referente a las dimensiones del drea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 95y 96. . 100 100mm
Nota 2) e Paso del husillo 200 200mm
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica. i i F 6mm 300 300mm
* El ‘driver’ LC8 d&I motor esténdar de SMC debe pedirse por separado. ——ae Tipos de husillo H 10mm 400| 400mm
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric P | Husilo a bol tificad 500 500mm
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacion sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. usillo a bo'as rectificado
N | Husillo a bolas laminado 600 600mm
Caracteristicas técnicas
Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600
Peso (sin motor) (kg) 1.7 2.1 2.6 3.1 3.6 4.1
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
- Husillo 6mm 30
Carga méaxima (kg) a bolas Tomm 100W 15
. - ; 6mm 300 230
Velocidad méaxima (mm/s Husillo
( ) a bolas 10mm 100w 500 390
Repetitividad Husillo Laminado +0.05
de posicionamiento (mm) a bolas Rectificado +0.02
Potencia motor Servomotor AC (100W)
Tipo de husillo Husillo Laminado 210mm, gw’a de 6mm, gu|,a de10mm
a bolas Rectificado 210mm, guia de 6mm, guia de10mm
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Guia lineal integrada Serie L TF6

Momento admisible (N.-m)

Momento dinamico admisible

Posicién de montaje Modelo m : Carga de raslado (kg)
Dl 6B R GRe R LTF6 a : Aceleracion de la pieza (mm/s?)
9 — 200 Me: Momento dindmico admisible
a © L : Voladizo hasta el centro de gravedad de la pieza (mm)
- Q=
. ¥ Mep w | E \ \/'
[<] = |E 100
e m - ® | =
Q - = T | a=2000{ «
o c a=3000
[TH 8 I ——
g 0 10 20 30|
I Carga de traslado m (kg)
= L2 s 200 [
1] S| a=3000
3 M N | £ / A=
E m) er ‘6 E, 100 la=1000.
E = N |
i~ L2 = L
o S
“g’ gij}r‘;&] ) Mer % 0 10 20 30)
o m — Carga de traslado m (kg)
= 200
o |~ 3000 Longitud del motor (mm
o = % £ 5 \ L & 2000 9 ( )
o 3 = |E 10 ra=1000"""]
g m ' £l3 2 \// | Motor SMC esténdar 89.5
- Y _AMey (] HC-PQ13 86.5
a 'g 0 10 20 30 HC-MFS13/KFS13 96.5
Carga de traslado m (kg) HF-KP13 82.4
Véase en la pag. 96 los datos de flexion.
Dimensiones/LTF6[ IE[ IPF(X10)
Escala: 20%
Foto micro sensor
Sensor de proximidad D E
‘ o
[ q
15 = - '
= = = t
- _ ”’T
14.8 |, 215
Paso= 100 Seccion AA
(ni-1) x paso 47.5 (dimensiones de montaje del sensor)
20.5 Carrera +66(rango de desplazamiento de la mesa 82.5
4.cra 40 0*,3 (20.5) +66(rang p ‘ ), 0
QO 2 x naroscas M2.6 x 0.45 a 4.5 (misma pos. lado opuesto
- 0 -
é"f ol = T ""T.A;T . o o)
g—; Y} ] M i . —
J < [ > (Y]
© A_»| |BI2en caso de carreras de 500 a 600 mn) o [to] ] 4
= N B: Carrera +75 10 - 5
Carrera +95 64 Unidad 4o Detalle de la seccion D
Carrera +169 de motor™ | - (dimensiones del rail de sensor)
Superficie 1 40
de referencia
4-M5 50 de montaje 5 30 5.8
i #1
(2 x M)-95.5, pasante @11.5, prof. de rosca 8 30 delapieza™ 3.3 -2
prof. avellanado 5 - AN & @L
. N r | i
™ 1 _ 8
@ / @ 2 |ofe| @
}_ = — : E _ + Superficie Detalle de seccion E
de ref ia 10 (dimensiones de la ranura
I Q] ©  [IsHk ] emonte 60 en T del rail del detector)
1 F T 1
4-M2 5 del cuerpo
prof. de rosca 4 12 (prof. de ranura 1) Seccion AA
Modelo Carrera ni n2
LTF6_CICI-100-L1C1-C1-Q 100 2 1 #1. Los planos de referencia de montaje del cuerpo y la pieza
LTF6 C__J[11-200-C1C1- C—1-Q 200 3 1 deben usarse como guia para el montaje de equipos. Véase
LTF6 [ __1[11-300-C11- _1-Q 300 4 1 el procedimiento de montaje en la pag. 94.
LTF6 C_J01-400-000- C_1-Q 400 5 1 *2. Véase la tabla inferior para mas informacién sobre la longitud
del motor.
LTF6 ::] gg-soo-gg- ::]-Q 500 6 2 3. En lo referente a las dimensiones de la posicion de montaje
LTF6 -600- = -Q 600 7 2 del motor, consulte las dimensiones descritas en la pag. 95

como guias de montaje y disefio.
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Guia lineal integrada

Serie LTF8

Montaje horizontal Potencia motor: 200 W

Forma de pedido

LTF8RF1||P|H—100— —X10—Q

L — :
Caracteristicas técnicas Certificado CE
motor / controlador Tipo de motor\a?
Caracteristicas técnicas de motor y controlador|  Tensién — | Motor esténdar
Simbolo . Motor Modelo de alimentacion X10 | Motor no estandar
Fabricante - eléctrica
Modelo |Potencia/de controlador . Nota 3)
B 110/115VAC Longitud de cable Nota 3) En motores estandar:
Motor SMC estandar 200W — 3 El cable que conecta
8F2 200/230VAC Motor estandar el motor y el ‘driver
- N N 2 2m estd incluido.
RF1 HC-PQ23 MR-C20A1-UE | 110/115VAC 3 5 Especifique la longitud
RF2 HC-PQ23 200W | MR-C20A-UE | 200/230VAC m del cable.En motores
RF9 HC-PQ23 — — 4 4m no esténdar: El cable
— para conectar el motor
RFQ Nota 1) — — — 5 5m y el ‘driver’ es
- -J2S- " opcional y puede ser
RMF1 HC-MFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC o Detectores de final de carrera sBministrgcﬁ)o o ol
RMF2 HC-MFS23 [200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC . lient d
Nota 2) para motores no-estandar cliente o puede ser
il ) Mitsubishi |-HC-MFS23 — — pedido por separado
RMFO Nota )| 0 tric — — — — - | Sin detector ni rail de detector cfonsultgndo I; dsegcion
: - “forma de pedido de
RKF1 Corporation | HC-KFS23 MR-J2S-20A1 | 110/115VAC A Rail de foto-microsensor 1 un. cables” enﬁa pag. 92.
RKF2 HC-KFS23 |200W | MR-J2S-20A | 200/230VAC B Rail de sensor de proximidad 1 un.
RKF9 HC-KFS23 — — Se incluyen conexiones de grapa para detector con todos los modelos
excepto para el modelo"-". Los detectores se solicitan por separado. Para mas
RKFQ Nota 1) — — — — detalles, véanse las paginas de la 98 a la 100.
RPF1 HF-KP23 MR-J3-20A1 110/115VAC
RPF2 HF-KP23 | 200W| MR-J3-20A | 200/230VAC ¢ Direccién de entrada de motor / detector
RPF9 HF-KP23 — — - —
RPFO Nota 1 — — — — o Sin motor, detector ni rail de detector
Nota 2) R | Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la derecha
Matsushita L |Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la izquierda
GF0 Nota1) | Electric — — — — R .z
Industrial Direccidn de entrada de motor / detector
Co.,Ltd.
Nota 2) Entrada
Yaskawa izquierda
YFO M2 | Electric - - - - o
Corporation &7
Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no estan incluidos. derecha
qu orificios de montaje y apqplamiento del motor se inf:luyen para el modelo de motor seleccionado. e Carrera
Véase la tabla de compatibilidad de motor en las pags. 95 y 96.
En lo referente a las dimensiones del &rea de montaje del motor, consulte las dimensiones en las pags. 95y 96. . 100 100mm
Nota 2) o Paso del husillo [200] 200mm
Motor no estandar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation estan incluidos si asi se especifica. H 10mm 300 300mm
* El ‘driver’ LC8 @I motor estandar de SMC debe pedirse por separado. —®Tipo de husillo L 20mm 400 400mm
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric - — 500 500mm
Corporation, solicite directamente al fabricante la informacién sobre caracteristicas técnicas, referencias, etc. P | Husilo a bolas rectficado
N | Husillo a bolas laminado 600 600mm
700 700mm
800| 800mm
900 900mm
Caracteristicas técnicas 1000]) 1000mm
Carrera (mm) 100 200 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
Peso (sin motor) (kg) 3.4 4.3 5.1 6.0 6.8 7.7 8.5 9.4 10.2 11.1
Rango de temperatura de trabajo (°C) 5 a 40 (sin condensacion)
- i 10mm 50
k Husillo
Carga méaxima (kg) 4 bolas ~0mm 50W 25
. - Husillo 10mm 500 440 350 290 240
Velocidad maxima (mm/s
( ) a bolas 20mm 200w 1000 890 710 580 480
Repetitividad Husillo Laminado +0.05
de posicionamiento (mm) a bolas Rectificado +0.02
Potencia motor Servomotor AC (200W)
Tipo de husillo Hlésilllo Laminado 215mm, gw,a de 10mm, gw,a de 20mm
abolas Rectificado 215mm, guia de 10mm, guia de 20mm
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Momento admisible (N.-m)

Guia lineal integrada

Serie LTF8

Momento dinamico admisible

Posicion de montaje odelo m : Carga de traslado (kg)
Ditccaiond b LTF8 a : Aceleracion de la pieza (mm/s?)
g 500 I Me: Momento dindamico admisible
a © i L : Voladizo hasta el centro
- ;—\> Mep % E 200 2100071 de gravedad de la pieza (mm)
[e] m = £
= =
5 - T | = 100 2-2000 25
o - = 2=3000"
i 9 \
'g 0 10 20 30 40 50
T Carga de traslado m (kg)
lo- L2 .._E 300 ‘
g M S 200 !
z m) er £ - = =
& L | E 100 a=1000
S o
= L2 = |-
o S
= %Eﬁ}r‘;&])me, 9 0 10 20 30 40 50
5}
e m 3 Carga de traslado m (kg)
= 300 [
= 8| _ 20 000 Longitud del motor (mm)
3 - g € = |
- =1 E a=1000
g m 4 g - 100 ] Motor SMC estandar 97
[ % AMey S| AN HC-PQ23 89
a = o 1o 20 30 40 50 HC-MFS23/KFS23 99.5
Carga de traslado m (kg) HF-KP23 76.6
Véase en la pag. 96 los datos de flexion.
Dimensiones/LTF8[IFL IPH(X10)
Escala: 13%
*1. Los planos de referencia de montaje del cuerpo y la pieza
deben usarse como guia para el montaje de equipos. Véase
5 ,’ ,’ % FS el procedimiento de montaje en la pag. 94.
Qr 1 I i = - *2. Véase la tabla inferior para mas informacién sobre la longitud
] % k3 del motor.
*3. En lo referente a las dimensiones de la posicién de montaje
> Paso=100 del motor, consulte las dimensiones descritas en la pag. 96
- (n1-1) x paso 67.5 como guias de montaje y disefio.
Sensor de proximidad Foto micro sensor
(25.5) Carrera +96(rango de desplazamiento de tabla)  97.5 P D E
400 20 o & 2 x n2-M2.6 x 0.45 a
QO /prof. rosca 4.5 (misma pos. lado opuesto) © < 7
- b 1
I o 3| pee= T o b lolo 4
) 5 1 = —— g O | 148 215 Wi s
| L -
o © 4 B2 en casoﬁ: Seccion AA Detalle de la seccion D
&- 5 Carreras de 552 1.000 mm - (dimensiones de montaje (dimensiones del rail
del sensor) del sensor)
B: Carrera +105 15
Carrera +135 w2 .| Unidad 12 50
- Carrera +219 _de motor*2
4-M6 Superficie de referencia 5 49
(2 n1)-06.6, pasante 013, orof, de Tosca 8 80 , de montaje de la pieza™
prof. avellanado 6 A
N
31 1 () 58 o
& ] S ¢l 1 3.3 S
T1 )L - ; - <
2] ' 74
[Te) 1
o W
4-M2 5 Superficie de referencia A
de montaje del cuerpo™ Detalle de seccién E
prof. de rosca 4 12 (prof. de ranura 1) Seccion AA

(dimensiones de la ranura
en T del rail del detector)

Modelo Carrera ni | n2 Modelo Carrera ni | n2
LTF8 - 100-01CJ-C1-Q 100 2 1 LTF8[__1J- 600-C1CJ- C_1-Q 600 7] 2
LTF8__1[J- 200-C0C0- C_1-Q 200 3 1 LTF8 __1[J- 700-CJC0- C_1-Q 700 8| 2
LTF8—1[J- 300-CJC1-C—1-Q 300 4 1 LTF8 —_J[J- 800-C1C1- C—1-Q 800 9] 2
LTF8 —_I[1CJ- 400-CIC1-C—1-Q 400 5) 1 LTF8 —_J[1CJ- 900-CIC1- C—1-Q 900 10| 2
LTF8C__1JJ- 500-C1C-C—1-Q 500 6 2 LTF8C__1JJ-1000-0JCJ- C—1-Q 1000 11] 2

O
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Serie LTF

Cables de motor no estandar Cables de motor estandar (Repuestos)

Estos son cables para con(_ect_ar motores_ no estandary c_ontrolla}dores. ’ Cables para conexion de actuadores y LC8.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuacion habran de ser
provistas por el cliente.

Controlad .
entrotader Forma de pedido

S LJ1—8— B |05
— Longitud de cable

02 2m
03 3m
04 4m
Forma de pedido 05 5m

LJ1 - 1 - 05 Nota)

Este cable se incluye para el actuador con el motor estandar de SMC. Este es el
Modelo compatible cadigo de pedido del cable de repuesto.
R | Cable tipo R, RK, RM
RP | Cable tipo RP

Longitud de cable

(58] 5m |

Cables aplicables LTF
(motor no estandar)

Modelo Ref. del fabricante

(para motor) No®

MR-JCCBL5M-L (para codificador)
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para codificador)
Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric Corporation,

y por tanto el cliente habra de proveer un cable eléctrico de 4 hilos de 0.75
mm2 .

LJ1-1-R05

LJ1-1-RP05

[ . L . .
! Consulte otros detalles en la literatura técnica del fabricante
| correspondiente.
|
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Guia lineal integrada Serie L TF

Estructura

LTF6/LTF8

— Y ‘\
E O [0 ++[o ! /
! \ = — ® il
il "

\ : = \ W

al .
i W
i

Lista de componentes

N2 Descripcion Material Observaciones Ne Descripcion Material Observaciones
1 Servomotor AC — 100W/200W 10 Espaciador Acero inoxidable

2 Husillo — Husillo a bolas 11 Tornillo de amortiguacion Acero aleado

3 Guia lineal tipo bastidor — 12 Amortiguador Resina

4 Acoplamiento — 13 Placa de encapsulamiento Acero suave

5 Cojinete R — 14 Brida del cable Resina

6 Cojinete F — 15 Rail del foto micro sensor | Aleacion de aluminio

7 Carcasa A Aleacién de aluminio 16 Conexi6n de grapa para detector Acero suave

8 Carcasa B Aleacion de aluminio 17 Foto micro sensor

9 Retén rodamientos Acero al carbono 18 Cable conector para sensor
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Serie LTF

Montaje superior

LTF6

Tornillo M5

2 X n-orificios de montaje
©5.5 0 M5

Cantidad de orificios

de montaje
Carrera n [Cantidad
100 2 4
200 3 6
300 4 8
400 5 10
500 6 12
600 7 14

Nota) Al disefiar los equipos, asegurese de que ninguna superficie de montaje interfiera con el motor, ya que la
seccion del motor puede sobresalir de la superficie inferior de montaje del producto.

LTF8

Tornillo M6

¥ !
1T :
| |
v
[}
2 X n-orificios de montaje
6.6 0 M6
Cantidad de orificios
de montaje
Carrera n |[Cantidad  Carrera n |Cantidad
100 2 4 600 7 14
200 3 6 700 8 16
300 4 8 800 9 18
400 5 10 900 10 20
500 6 12 1000 11 22
Nota) Al disefiar los equipos, asegurese de que ninguna superficie de montaje interfiera con el motor, ya que la
seccion del motor puede sobresalir de la superficie inferior de montaje del producto.
93
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Guia lineal integrada Serie L TF

Dimensiones de montaje de motor no estandar

LTF6

Dimensiones del area
Orificios de acoplamiento ~ de montaje del motor
Mitsubishi Electic

Corporation | Matsushita Electric
Yaskawa Electric |Industrial Co., Ltd.

Corporation
C (tamafo rosca) M4 x 0.7 M3 x 0.5
Longitud de rosca efectiva (mm) 8 6
Cantidad 2 4
P.C.D. 46 45
* Al montar un acoplamiento sobre el
motor, méntelo dentro del intervalo de
dimensiones mostrado a la izquierda.

Encapsulado

Fabricante

|
>

= PCD

L6
ey

|
)

an|
e

(-

/ﬂ\

10 308 Acoplamiento Motor
(o
Q \
A
é I o]
Y o ¥
B — 2 S
F i © 1
‘
32 | [.9
Seccion AA (interior del encapsulado) Dimensiones de montaje del acoplamiento™
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Serie LTF

Dimensiones de montaje de motor no estandar

LTF8

Dimensiones del area
de montaje del motor

Encapsulado Orificios de acoplamiento Mitsubishi Electric
: Corporation | Matsushita Electric
Fabricante |y, awa Eectic | Industia Co, LI,
Corporation
Tl C (tamaforosca) | M5x0.8 | M4x0.7
» / Longitud de rosca efectiva (mm) 10 8
J— %11 Cantidad 4 4
B -k - P.C.D. 70 70
T\*L/* # Al montar un acoplamiento sobre el motor,
= " moéntelo dentro del intervalo de
T dimensiones mostrado a la izquierda.
A A
185 . 328 ° Acoplamiento Motor
-
Q
y J/
1 ]
Y o © <
—F] ™| O (a2}
P 9 ° Q
y A
)
Seccion AA .37 | ].8

(interior del encapsulado)

Lista de motores

Dimensiones de montaje
del acoplamiento™

P%g?g?\,ﬂ)el Modelo de motor Cadigo de pedido del acoplamiento como repuesto
LTF6GEDIIC] 1oow | MSMOTIATA _ _ LJ1-SFC-020WD-6B-8B
MSMO012A1A Matsushita Electric
LTF8GEDIOIC] soow | MSMO21ATA Industrial Co.,LTD LJ1-SFC-030WD-10B-11B
MSMO022A1A
LTF6RECICIOI HC-PQ13
LTFeRMEDCT toow | HOMFS1S LJ1-SFC-020WD-6B-8B
LTF6RKEOICICI HC-KFS13
U ASOEE HF-KP13 Mitsubishi Electric Corporation
LTF8RECICIC] HC-PQ23
LTFEAMEDCD ooow | HOMPS23 LJ1-SFC-030WD-10B-14B
LTF8RKELICICI HC-KFS23
LTF8RPEICIC] HF-KP23
:gmgligz Yaskawa Electric Corporation
LTF6YELIIOI 100W R88I\/-I W10030L-S1 LJ1-SFC-020WD-6B-8B
i i OMRON Corporation
R88M-W10030H-S1
zgmggigg Yaskawa Electric Corporation
LTF8YELICIC] 200w R88IV-I W20030L-51 LJ1-SFC-030WD-10B-14B
i i OMRON Corporation
R88M-W20030H-S1

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.
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Datos sobre flexion

Guia lineal integrada

Serie LTF

La carga y la cantidad de flexién en el punto de carga W para cada serie se muestran en los graficos siguientes.

LTF6

Horizontal Lateral
100000 t 10000 t
1
Carl Xo0: Carga 100%
Carga 50% A
Cargas0% | // ~ 1000
10000
R ~
£ pavi £ 2
3 / — / P 3.100 e
4
51000 - Pd S
S = 2 S 7
g = 2 7 |
Yy~ 7 ® 10
3 / . 2 3
T 1 P T
8 100 s 4 3 Z
=4 — =z = g
% —— ot % 1 ‘
o - o
s
Ve Sin carga
10 — 0.1 7 in carga
= .
pa
v
1 0.01
100 . . 1000 100 1000
Distancia al punto de carga mm . .
Distancia al punto de carga mm
Horizontal Lateral
100000 ] 10000 :
Carga 100% P Keargahiunz:
Com S - 1000 %
10000 4~
— e
TS
S - J €100 K2
s
51000 e 1 5
3 s = 3 £ >
© 7 z ol | el |||
T ya ~ d T
T v T
$ 100 . Z 3 3
‘g //' —Z = 7 ‘g 1 7 -
o = 2> § /e
. D =
In carga
10 24 01 Lz s Sin carga
=
kd
ya
1 0.01
100 1000 100 1000
Distancia al punto de carga mm Distancia al punto de carga mm

w w

Con soporte en un sélo extremo y
mesa desplazada hasta final de ,
carrera ¥,

. 0

Distancia al punto
de carga

Distancia al punto
de carga

Figura 1. Horizontal Figura 2. Lateral
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Serie LTF

Detectores de proximidad

Caracteristicas del detector (SUNX Corporation)

Ref. LTF-SSGOI

LTF-SSGCIP

Repetitividad

Eje de deteccion de la direccion, Perpendicular al eje de deteccion: 0.04mm o menos

Tension de alimentacion eléctrica

12 a 24V DC £10%, rizado P-P 10% o menos

Consumo de corriente

15mA

NPN
Corriente de carga maxima: 100mA
Méxima tension aplicada: 30V DC
Tension residual: 1V o inferior (a 100 mA de corriente de entrada)
0.4V o inferior (a 16 mA de corriente de entrada)

Salida

PNP
Corriente de carga méaxima: 100mA
Méxima tension aplicada: 30V DC
Tension residual: 1V o inferior (a 100 mA de corriente de entrada)
0.4V o inferior (a 16 mA de corriente de entrada)

Frecuencia de respuesta maxima

500Hz

LED indicador

LED rojo (se ilumina cuando esta conectado)

Resistencia a condiciones
medioambientales

Temperatura ambiente

-10°a55°C

Humedad ambiente

45 a 85% RH

Resistencia al ruido

Linea de alimentacion: 240Vp, anchura de impulso de 0.5us

Variacion
de distancia

Caracteristicas de
de temperatura

Dentro del +15/~10% de la distancia de deteccion a 20°C dentro del rango de temperatura ambiente

Caracteristicas de

de deteccion tension

Dentro del +2% con una fluctuacion del +10% de la tensién de trabajo

Circuito interno

LTF-SSGCI Tornillo Phillips (clase 1) (M2 x 4)

Par de apriete: 0.07£0.01N-m

4O®

Cable marrén

Conexion de grapa

g
£ Salida
e Cable negro
g
S Y
o©
Salida azul F
-
LTF-SSGLIP o
O @ Tuerca cuadrada / E-:‘

Cable marrén Fijacion de montaje

del detector

Detector
de proximidad

para detector de proximidad \ i
*

Conexion de grapa para montaje de detector de proximidad

Tornillo avellanado Phillips (clase 1) (M2.6 x 5)
Par de apriete: 0.16+£0.01N-m

Rail de detector de proximidad

A

-
\Tornillo Phillips de cabeza redonda (M3 x 9)
Par de apriete: 0.29+0.01N-m

c

£
2
=
L
5
£
[$)

Salida
Cable negro Ref. detectores (Detector de proximidad)
Referencia Observaciones Sunx Ref.
LTF-SSGA N.A. (contacto A) NPN GXL-N12FT
Detector de proximidad Noa LTF-SSGB N.C. (contacto B) NPN GXL-N12FTB
o © p LTF-SSGAP N.A. (contacto A) PNP GXL-N12FT-P
Cable azul LTF-SSGBP N.C. (contacto B) PNP GXL-N12FTB-P
LTF-SR6-100 para LTF6 carrera:100 -
LTF-SR6-200 para LTF6 carrera:200 -
LTF-SR6-300 para LTF6 carrera:300 -
Asegurese de utilizar los tornillos de LTF-SR6-400 para LTF6 carrera:400 -
montaje incluidos y de instalar el detector ﬂi-ggg-ggg para gig Carreraiggg -
H - - para carrera: -
;:_Ie proglmlldzd como se muestra en la LTF-SR8-100 para LTF8 carrera:100 -
igura de la derecha. Rail de detector LTF-SR8-200 para LTF8 carrera:200 }
Monte la conexion de grapa para el de proximidad Neta ) LTF-SR8-300 para LTF8 carrera:300 R
detector de proximidad tal y como se ilustra LTF-SR8-400 para LTF8 carrera:400 -
a la derecha. LTF-SR8-500 para LTF8 carrera:500 -
Aplique siempre el par de apriete adecuado 'ﬂi'gag'sgg g::: 'ELES z::g::iggg -
y Utl.“ce un agen.te de sellado e.n los LTF-SR8-800 para LTF8 carrera:800 -
tornillos para evitar que se aflojen. LTF-SR8-900 para LTF8 carrera:900 -
LTF-SR8-1000 para LTF8 carrera:1000 -
Conexion de grapa LTF-DG6-GX para LTF6 -
para detector de proximidad Nota ) [ | TF-DG8-GX para LTF8 B

97
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Foto-microsensor (OMRON Corporation)

Serie LTF

Valores nominales

Tension de alimentacion eléctrica

5 a 24VAC +£10%, rizado (p-p)10% o menos

Consumo de corriente

35mA o0 menos

Salida de control

5 a 24VAC, corriente de carga (1c)100mA, tension residual 0.8V o menos
Corriente de carga (1c) 40mA, tension residual 0.4V o menos

Temperatura ambiente de funcionamiento

Funcionamiento: -25 a 55°C (almacenamiento: -30 a 80°C)

Humedad ambiental de funcionamiento

Funcionamiento: 5 a 85% RH (almacenamiento: 5 a 95%RH)

1

—
Sensor

— 3

—>

Disposicion de la terminal

1 [Marrén Vee (®
2  |Blanco L Nota)

3 Negro SALIDA

4 Azul Tierra (OV) &

Nota) Este sensor es un modelo
normalmente activado cuando no
iluminado; sin embargo, puede
utilzarse como un modelo activado
cuando encendido puentando las
terminales L y (¥).

Circuito de seccion de salida

Estado
de funcionamiento
del transistor de salida

Activado cuando iluminado

Activado cuando no iluminado

NPN

Circuito de salida

/7‘ LED indicador

jl© DC5 a 24V
1 '

>
1
1
1

i

[

L Carga 1
(relé) § RL
SALIDA T \

Circuito e~
principal
l

T ~—ENTRADA |
L/

Carga 2

/—T i@ T ov
T

Nota 2) Cuando lo utilice con salida de tensién, instale siempre una resistencia en

RL y use la carga 2. Para

establecer un estandar para la resistencia,

consulte el uso correcto en la pag. 36.

PNP

L

/# LED indicador J\@ DC5 a 24V
5
[ | o
Y 3
. A
Circuito ; SALIDA 1
principal T —Cl
! Carga
I ?@ T ov
(Con L y () puenteados (Con L y@desconectados)

lluminado ;L lluminado ;L

No iluminado No iluminado

Led ; Led i

indicador Luz encendida ;L indicador Luz encendida D

(rojo) Luz apagada (rojo) Luz apagada
Esquema Transistor ENCENDIDO D Transistor ENCENDIDO :I—I:

de tiempos de salida APAGADO desalida  APAGADO
Carga 1 En funcionamiento ;L Carga 1 En funcionamiento :I—I:

(relé) Retorno (relé) Retorno

H H
Carga 2 | | Carga 2 ;L

L
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Serie LTF

Foto-microsensor

Conexion de grapa para montaje de foto-microsensor

Tomillo avellanado Phillips (clase 1) (M2.6 x 5)
Par de apriete: 0.16£0.01N-m

Tomillo avellanado Phillips (clase 1) (M2 x 4)
Par de apriete: 0.07£0.01N-m

Conexidn de grapa
para foto-microsensor

Tuerca cuadrada

Rail del foto micro sensor

Foto micro sensor
Cable conector para sensor

Tornillo de cabeza hueca hexagonal (M3 x 6)
Par de apriete: 0.29+0.01N-m

Referencias de las piezas de repuesto del sensor (Foto-microsensor)

Referencia Observaciones OMRON Ref.

Foto-microsensor Nota?) LTF-SSSX-1 NPN_Nota2) EE-SX 674
LTF-SSSXP-1 PNP_Nota3) EE-SX 674P

Cable de foto-microsensor LJ1-EE-1010 2m Notad) EE-1010
LTF-FR6-100 para LTF6 carrera:100 -
LTF-FR6-200 para LTF6 carrera:200 -
LTF-FR6-300 para LTF6 carrera:300 -
LTF-FR6-400 para LTF6 carrera:400 -
LTF-FR6-500 para LTF6 carrera:500 -
LTF-FR6-600 para LTF6 carrera:600 -
LTF-FR8-100 para LTF8 carrera:100 -

Rail del foto-mi Notad) LTF-FR8-200 para LTF8 carrera:200 -

ail del foto-microsensor LTF-FR8-300 para LTF8 carrera:300 -

LTF-FR8-400 para LTF8 carrera:400 -
LTF-FR8-500 para LTF8 carrera:500 -
LTF-FR8-600 para LTF8 carrera:600 -
LTF-FR8-700 para LTF8 carrera:700 -
LTF-FR8-800 para LTF8 carrera:800 -
LTF-FR8-900 para LTF8 carrera:900 -
LTF-FR8-1000 para LTF8 carrera:1000 -

Conexion de grapa LTF-DG6-SX para LTF6 -

para foto-microsensor Notal) LTF-DG8-SX para LTF8 -

Nota 1) El tornillo y la fijacién de montaje estan incluidos en la referencia SMC.
Nota 2) Los sensores estan incluidos en el motor estandar de SMC.

Nota 3) Estos sensores soélo se utilizan con los motores no estandar.

Nota 4) El cable del foto-microsensor se incluye en la referencia de SMC.
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El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o dafio del equipo.

Driver posicionador

Normas de seguridad

Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas

"Precaucion”, "Advertencia" o "Peligro". Para garantizar la seguridad,

atenerse a las normas 1SO 10218 Nota 1), JISB 8433 Nota 2) y otros reglamentos
de seguridad.

A Pl’ec aucC | é N : Eluso indebido podria causar lesiones o dafio al equipo.
A Adverten Ci A . Eluso indebido podria causar serias lesiones o incluso la muerte.

A Peli gro . En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe el
peligro de muerte.

Nota 1) ISO 10218: Robots manipuladores industriales - Seguridad
Nota 2) JISB 8433 : Normas generales de seguridad para trabajos con robots

/A Advertencia

1 La compatibilidad del equipo eléctrico es responsabilidad de la persona que disefia el
sistema o decide sus especificaciones.
Puesto que los productos aqui especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de operacion, su
compatibilidad para una aplicacion determinada se debe basar en especificaciones o en la realizacion de
pruebas para confirmar la viabilidad del equipo bajo las condiciones de operacion. La persona responsable del
funcionamiento correcto y de la seguridad del equipo es la que determina la compatibilidad del sistema. esta
persona debe comprobar de forma continuada la viabilidad de todos los elementos especificados, haciendo
referencia a la informacién del catalogo mas actual y considerando cualquier posibilidad de fallo del equipo al
configurar un sistema.
2 Maquinaria'y equipo deberian ser manejados solamente por personal cualificado.
Los actuadores eléctricos pueden ser peligrosos si el personal no esta especializado. EI manejo, asi como
trabajos de montaje y reparacion deberian ser ejecutados por personal cualificado.
3 No realice trabajos de mantenimiento en méguinas y equipos ni intente cambiar
componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1.La inspeccion y mantenimiento del equipo no se debe efectuar hasta confirmar que todos los elementos de la
instalacién estén en posiciones seguras.
2.Al cambiar componentes confirme las especificaciones de seguridad del punto anterior. Corte la alimentacion el
equipo.
3.Antes de reinicializar el equipo confirme que las medidas de seguridad estan operativas.
4 Consulte con SMC si se prevée el uso del producto en alguna de las siguientes
condiciones:
1.Las condiciones de operacion estan fuera de las especificaciones indicadas o el producto se usa al aire libre.
2.El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles, aviacion, automocion,
instrumentacion médica, alimentacion, aparatos recreativos, asi como para circuitos de parada de emergencia,
aplicaciones de imprenta o de seguridad.
3.El producto se usa para aplicaciones que pueden conllevar consecuencias negativas para personas,
propiedades o animales y requiere, por ello, un analisis especial de seguridad.
5. El manual de instrucciones ha de leerse atentamente y el producto debe utilizarse
una vez confirmado el funcionamiento del mismo al distribuidor o a SMC.
6. Antes del uso, han de leerse atentamente las precauciones de manejo descritas en el
catalogo.
7. Para algunos de los productos indicados en este catdlogo existen limitaciones
respecto al uso y los lugares de su uso. Para obtener mas informacion sobre las
limitaciones, péngase en contacto con su distribuidor o con SMC.
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A IActuador eléctrico - Precauciones 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

’ General \

Precauciones de manejo

/A\ Precaucion

1. Lea con detenimiento el manual de instruccio-
nes, a fin de garantizar un manejo y funciona-
miento adecuados. Como norma, quedan
prohibidas las operaciones de manipulaciéon o
uso/manejo distintas a las contenidas en el
manual de instrucciones.

2. Si va a utilizarse el actuador en un entorno en
el que vaya a estar expuesto a virutas, polvo,
aceite de corte (agua, liquidos), etc., debe pro-
veerse una cubierta u otro tipo de proteccion.

3. Asegure adecuadamente los cables. Evite do-
blar los cables en angulos cerrados alli donde
penetran en el actuador, y compruebe asimis-
mo que los cables no se mueven con facili-
dad.

/\ Advertencia

1. En aquellos casos en los que un fallo de ali-
mentaciéon o un funcionamiento defectuoso
del producto puedan producir condiciones
peligrosas, instale equipos de seguridad para
impedir que se ocasione dafios a la maquina-
ria y que las personas sufran lesiones. Debe
considerarse también la adopcion de medidas
de proteccion ante posibles caidas de equi-
pos en suspension y mecanismos de eleva-
cion.

2. Tenga en cuenta la posibilidad de pérdidas de
energia.

Adopte medidas de proteccion frente a lesiones a las personas
y dafos a la maquinaria en caso de pérdida de presion de aire,
energia eléctrica o potencia hidraulica.

3. Prevea la posibilidad de paradas intermedias.
Realice el disefio de modo que se eviten posibles lesiones a
las personas o dafios al equipo en caso de que la maquina sea
detenida por dispositivos de seguridad, al detectar condiciones
andémalas, como un corte del suministro de energia o una pa-
rada de emergencia manual.

4. Preste mucha atencién al reanudar la opera-
cion después de una parada de emergencia o
inesperada.

El disefio de la maquina debe evitar dafos fisicos o en el equi-
po al reiniciar su funcionamiento.

/\ Advertencia

1. Compruebe las especificaciones.
Los productos descritos en este catélogo no deben usarse fuera
de su rango de especificaciones, ya que ello puede causar
dafos, funcionamiento defectuosos, etc. (Véanse las caracteris-
ticas técnicas.)

2. En caso de utilizar un disefio en 3 0 mas ejes,

poéngase en contacto con nosotros para soli-
citar indicaciones de uso y condiciones de
funcionamiento antes de proceder a la selec-
cion de los productos.

| Montae |
/A Precaucion

1.

2.

3.

Tome las medidas adecuadas para garantizar
que los cables no queden atrapados por el
movimiento del actuador.

No utilice el producto en zonas en las que
pueda verse sometido a vibraciones o impac-
tos. Pongase en contacto con SMC antes de
utilizar el producto en este tipo de ambientes,
ya que pueden producirse danos.

Durante el montaje, preste la debida atencion
a la disposicion del cableado, etc. Si se da al
cableado una disposicion forzada pueden
producirse desperfectos en el mismo, y esto a
su vez puede ser causa de funcionamientos
defectuosos.

/\ Precaucion

1.

Evite el uso del producto en los siguientes
ambientes.

1. Lugares con gran cantidad de particulas residuales o pol-
VO, 0 en los que puedan entrar virutas.

. Lugares en los que la temperatura ambiente supere un in-
tervalo de 5 a 40°C.

. Lugares en los que la humedad ambiente supere un interva-
lo de 10 a 90%.

. Lugares en los que se generen gases corrosivos o combus-
tibles.

. Lugares en los que se generen intensos campos magnéti-
COs 0 eléctricos.

. Lugares en los que la unidad del actuador se vera sometida
a vibracion directa, impactos, etc.

. Lugares en los que se someta al producto a la accion del
polvo, gotas de agua o gotas de aceite abundantes.

N o o~ WD

Mantenimiento

2.

/\ Advertencia
1.

Realice el mantenimiento en base al procedi-
miento indicado en el manual de instruccio-
nes.

Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un fun-
cionamiento defectuoso o dafios en la maquinaria o el equipo.

Desinstalacion del equipo

Al desinstalar el equipo confirme primero que se han tomado
medidas para impedir la caida o escape del objetos desplaza-
dos, etc., y proceda sélo a continuacion tras desconectar la
fuente de energia eléctrica. Para iniciar de nuevo el funciona-
miento, proceda con precaucién una vez haya confirmado que
las condiciones son seguras.
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Actuador eléctrico - Precauciones 2

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

Actuador |

Precauciones de disefio

1

2

3

/\ Advertencia

. Existe la posibilidad de que los actuadores lleven a cabo

peligrosos movimientos repentinos si las piezas deslizan-
tes del dispositivo se retuercen debido a fuerzas externas,
etc.
En estos casos, pueden producirse dafos fisicos si las manos o los
pies quedasen atrapados en la maquina, y dafios a la instalaciéon mis-
ma. Por consiguiente, la maquina deberia estar ajustada para funcio-
nar uniformemente y disefiada para evitar tales peligros.

. Se recomienda instalar una cubierta de proteccion para mi-
nimizar el riesgo de lesiones.

Si un objeto desplazado por el actuador o las partes méviles de éste
ultimo suponen un riesgo de lesiones a personas, disefie la estructura
de modo que se evite el contacto con el cuerpo humano.

. Apriete firmemente todas las piezas estaticas y conectadas
de los actuadores eléctricos para evitar que puedan soltar-
se.

Evite el uso en lugares donde se apliquen impactos o vibraciones di-
rectamente en el cuerpo del actuador.

Funcionamiento

1

/\ Precaucién

. Lleve a cabo la siguiente inspeccion antes de poner en
funcionamiento el actuador/controlador.

a) Compruebe que ni la linea de alimentacion ni ninguna linea de

sefal del actuador/driver haya sufrido dafos.

b) Compruebe que ni la linea de alimentaciéon ni ninguna linea de

sefal del actuador/driver se haya aflojado.

c¢) Confirme que el montaje del actuador/driver no presenta holguras.

d) Compruebe que el actuador/driver se maneja correctamente.

e) Compruebe el correcto funcionamiento de la parada de emergencia.
. Tome medidas tales como la instalacion de un cerco

protector, etc., para impedir que cualquier persona entre

en el area de funcionamiento del actuador/controlador y

equipos relacionados.

. Si una persona ha de entrar en el area mencionada, tome
medidas para garantizar que la parada de emergencia se
encuentra controlada por un sensor, etc.

Si el actuador/controlador es detenido por un
funcionamiento anémalo, tome las medidas precisas para
evitar que los equipos relacionados constituyan un
peligro.

. En caso de anomalias en el equipo relacionado, tome las
medidas necesarias para evitar que el
actuador/controlador se convierta en fuente de peligro.

. Tome las medidas necesarias para prevenir el corte de
lineas de alimentacion o de sefnal mediante pinzamientos,
roturas, torsiones, arafiazos y roces.

. En caso de calor anormal, humo y llama, etc., corte
inmediatamente el suministro de energia.

. En caso de instalacion, ajuste, inspeccion o mantenimiento
de un actuador/controlador, asi como de equipo
realcionado, corte antes siempre el suministro de energia
y tome medidas (cierre de accesos, bloqueo, etc) para que
nadie a parte de los trabajadores puedan reiniciar el
funcionamiento. Mas aun, exponga los avisos de
realizacion de tales operaciones alli donde todos puedan
verlos facilmente.

ZS\VC

Funcionamiento

/A\ Precaucion

9. En caso de que varias personas vayan a intervenir simulta-

neamente en el trabajo, establezca previamente el proce-
dimiento, signos, medidas ante sucesos anémalos y medi-
das de reinicio. A continuacion, ponga a una persona que
no vaya a intervenir en el trabajo a cargo de la supervisién
del mismo.

Precauciones de manejo

1

2.

3.

/A\ Precaucion

. El actuador puede utilizarse con una carga directamente
aplicada, siempre que dicha carga se encuentre dentro del
rango admisible. Sin embargo, es necesario diseiar un
método adecuado de conexion y llevar a cabo una
cuidadosa alineacién al conectar una carga que utiliza
soporte y mecanismos de guia externos. Tenga en cuenta
que el plano de referencia para el montaje del cuerpo del
actuador deberia utilizarse tinicamente como guia para la
instalacion del cuerpo. Nunca lo emplee como plano de
referencia para la alineacion de la totalidad del equipo con
mecanismos externos de soporte y guia. Cuanto mayor es
la carrera, mayor es la variacion en el centro del eje. Por
tanto, disefie un método de conexion que absorba esa
variacion.

Dado que los rodamientos y las piezas que rodean al
husillo guia vienen ajustados de fabrica, no cambie la
configuracion de las piezas ajustadas.

Este producto puede utilizarse sin lubricacion. En caso de
que se lubrique el producto, es preciso emplear grasa
especial. Pongase en contacto con el distribuidor o con
SMC.

4. Si el actuador eléctrico funciona repetidamente en ciclos de

carrera corta (20 mm para LJ, 10 mm para LX), puede
producirse una pérdida de grasa. Por consiguiente, cada
muchos ciclos, haga funcionar el actuador con una carrera
completa.

1

2.

3.

4.

5.

/A\ Precaucion

. Antes de utilizar el producto, verifique el correcto

funcionamiento de la instalacion.

El producto debe montarse y accionarse después de haber
leido y entendido el manual de instrucciones.

Evite rayar, hacer muescas o causar otros dafos en el
cuerpo y superficies de montaje de la mesa.

Se podria producir una pérdida de paralelismo en las superficies de
montaje, aflojamiento en la unidad de guiado, un aumento de la
resistencia de trabajo y otros problemas.

Al colocar una pieza, no aplique fuertes impactos o
grandes momentos.

Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible,
puede producirse un aflojamiento de la unidad de guiado, un aumento
de la resistencia de deslizamiento y otros problemas.

Al conectar una carga con un mecanismo de guiado o
soporte externo, asegurese de seleccionar un método de
conexion adecuado y realizar una alineacion correcta.
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Al

Actuador eléctrico - Precauciones 3

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

Driver/Driver de posicionamiento |

| Montae |
/A Precaucién

1. Monte el regulador/driver sobre materiales incombusti-

Precauciones de manejo

/\ Advertencia

1. Nunca toque el interior del regulador/driver. Es probable

que sufra una descarga o se produzcan otros proble-
mas.

2. Utilice solamente la combinacion indicada entre el mo-
tor y el regulador/controlador.

/\ Precaucion

1. No desmonte el producto ni realice modificaciones en el
mismo. Pueden producirse problemas, funcionamiento
defectuoso, incendio, etc.

2. No toque el producto mientras se encuentre activado ni
durante cierto tiempo después del corte de la alimenta-
cion, ya que se encontrara a temperatura elevada.

3. Si se teme un incendio o riesgos personales debido a
una generacion anormal de calor por parte del producto
(el producto emite humo, prende, etc..), corte inmedia-
tamente el suministro de energia al cuerpo principal y
el sistema.

/A\ Precaucion

1. Cuando las variaciones de tensién superen notablemen-
te la tension recomendada, deberia utilizarse un trans-
formador de tension constante para trabajar dentro de
los rangos recomendados.

2. Utilice una alimentacion poco ruidosa entre las lineas y
entre la corriente y la tierra. Cuando el ruido sea alto,
deberia utilizarse un transformador de aislamiento.

3. La linea de suministro de energia al driver y la linea de
suministro de energia del interfaz hacia los terminales
de entrada/salida general y control (24 VDC) deben ten-
derse por separado, en sistemas distintos.

4. El cable no debe unirse en haz ni situarse muy cerca de
las lineas de entrada/salida de los terminales de control
ni de las lineas de senal del codificador.

5. A fin de prevenir los picos de tension producidos por des-
cargas atmosféricas, conecte un varistor capaz de soportar
sobretensiones por rayos. Conecte a tierra el supresor de
picos contra rayos en conexion independiente respecto a la
linea a tierra del driver.

A Precaucion

1. Asegurese de realizar una puesta a tierra que garantice
la tolerancia de ruido del regulador.

2. Deberia utilizarse una toma de tierra especifica en la
medida de lo posible. La toma de tierra deberia ser del
tipo 3. (Resistencia a la tierra de 100QQ o menos).

3. Utilice cable con area transversal de 2 mm? o superior
para la toma de tierra. La toma de tierra deberia estar
lo mas cerca posible del regulador y los cables de tie-
rra deberian ser lo mas cortos posible.

4. En el improbable caso de que la toma a tierra provoque
un funcionamiento defectuoso, ésta deberia desconec-
tarse.

Anexo - Pag. 4

r
Z

bles. El montaje directo sobre materiales combustibles
o cercano a los mismos puede resultar en un incendio.

2. Tenga en cuenta el periodo de enfriamiento, de modo

que la temperatura de trabajo del cuerpo principal se
encuentre dentro del rango de especificaciones.
Ademas, debe dejar suficiente distancia entre cada ca-
ra del cuerpo principal, la estructura y los componen-
tes.

20 mm

50 mm 50 mm
i i"i""‘g
160 mm
1

Fejo -«

Em“l'"“ﬂ

®

30 mm 35 mm 30 mm

3. Evite colocar el producto cerca de aparatos que cuen-

ten con solenoides de gran tamano o cerca de fuentes
de vibracion, tales como un aislador sin fusible; dis-
ponga un panel aparte para la unidad o méntela lejos
de tales aparatos.

4. La estructura de este producto permite insertar los co-

nectores o retirarlos después de la instalacion.

5. Si existen areas concavas, convexas o deformadas so-

1.

1.

bre la superficie de montaje puede aplicarse una fuerza
excesiva sobre el bastidor o la carcasa que puede re-
sultar problematica. Monte el producto sobre una su-
perficie lisa.

A\ Peligro

Las operaciones de ajuste, instalacién o de cambios en
el cableado deben llevarse a cabo tinicamente después
de cortar el suministro de energia al producto. De otro
modo, existe riesgo de descarga eléctrica.

/A Precaucién

El cableado debe realizarse correctamente.

Para cada una de los terminales no debe aplicarse otro voltaje que el
indicado en el manual de instrucciones. Si no se sigue esta norma el
producto puede sufrir averias.

2. Conecte firmemente el conector.
3. Elimine cuidadosamente el ruido.

Si el ruido se sitia en la misma longitud de onda que las lineas de
sefal producird un funcionamiento defectuoso. Como medida de pre-
vencion, separe las lineas eléctricas de distintos niveles de tension,
acorte la longitud del cableado, etc.

4. En caso de conectar la linea de alimentacion del motor

del actuador eléctrico y la linea de senal del encoder,
preste especial atencion a la identificacion de las li-
neas y la direccion del conector.

SVC



Al

Regulador/Driver |

Cableado

/A Precaucioén

5.

Nunca desmonte las lineas de alimentacion del motor
hacia el actuador eléctrico ni las lineas de senal del
encoder. Por otro lado, en caso de utilizar un cable
provisto por el cliente (usuario), utilicelo unicamente
después de haber confirmado que el tamafo del cable
es capaz de suministrar la energia eléctrica suficiente
(indicada en el manual) y que no existe efecto ruido.

. Las lineas de suministro de energia del motor hacia los

actuadores eléctricos y las lineas de senal del
cencoder, lineas de AC, asi como otras lineas de alto
voltaje, no deben tenderse en un mismo haz o
conducto. Deben tenderse tan alejadas unas de otras
como sea posible.

. Ni los terminales de regulacién, de entrada/salida en

términos generales, ni las lineas de suministro de
energia del motor ni las lineas de sehal del encoder
deben insertarse ni extraerse nunca mientras se
encuentre activada la alimentacion del controlador.

Actuador eléctrico - Precauciones 4

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

SMC.

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office @ smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.0.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office @smc.hr
http://www.smceu.com

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

- Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc @smc-pneumatik.dk
http://www.smc-pneumatik.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12-101, 106 21 Tallinn

Phone: +372 (0)6 593540, Fax: +372 (0)6 593541
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland OY

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02031 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

.I.

—

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Marne La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

1

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

li

Greece

S. Parianopoulus S.A.

7, Konstantinoupoleos Street, GR-11855 Athens
Phone: +30 (0)1-3426076, Fax: +30 (0)1-3455578
E-mail: parianos @hol.gr
http://www.smceu.com

|

Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office @ smc-automation.hu
http://www.smc-automation.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.
2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006, Latvia
Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Savanoriu pr. 180, LT-01354 Vilnius, Lithuania
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV
De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

N
’7 Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Konstruktorska 11A, PL-02-673 Warszawa,
Phone: +48 22 548 5085, Fax: +48 22 548 5087
E-mail: office @smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania sl
Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest
Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+812 718 5445, Fax:+812 718 5449
E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

#)
Slovakia

SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

s Spain

SMC Espana, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvégen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

-I Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

Turkey

Entek Pndmatik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek @entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

|7
/| UK

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales @ smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Némestie Martina Benku 10, SK-81107 Bratislava

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Grajski trg 15, SLO-8360 Zuzemberk
Phone: +386 738 85240 Fax: +386 738 85249
E-mail: office @ smc-ind-avtom.si
http://www.smc-ind-avtom.si

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION
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