
Driver posicionador (para servomotor AC) Serie LC8

Actuador eléctrico de eje simple Serie LJ1

Actuador eléctrico de perfil plano Serie LG1

Actuador eléctrico con guía lineal integrada Serie LTF

CAT.EUS100-53 -ESAA’

Driver Posicionador
(para servomotor AC)
y actuadores eléctricos

� Con nueva guCon nueva guía lineala lineal
 integradaintegrada
� Con nueva guía lineal
 integrada

� Perfil plano: 55 mmPerfil plano: 55 mm� Perfil plano: 55 mm

� GuGuía lineal de a lineal de altaalta rigidez rigidez
� GuGuía de deslizamientoa de deslizamiento
� Guía lineal de alta rigidez
� Guía de deslizamiento



Unidad maestra Unidad escla

Características 1

∗ PC suministrado por el cliente. 

Software de configuración

Datos de entrada de posicionamiento procedentes del software
de configuración del controlador.
�Todos los datos se establecen de forma colectiva desde 
    la unidad maestra. 

�La aceleración y la deceleración pueden configurarse de forma
    independiente. 

Panel de control Tensión 24 VDC

Driver Posicionad

Utilizando las señales digitales 
I/O de un PLC se pueden selec-
cionar hasta 117 posiciones.

PLC
PLC

∗ Suministrado por el cliente

Aceleración Deceleración

Los datos de configuración correspondientes a cada unidad esclavo se envían simultáneamente desde 
el software de configuración después de conectar el cable de comunicación con la unidad maestra. 



ava

Características 2

Potencia motor Serie LJ1 Serie LG1 Serie LTF

50 W

100 W

200 W

Modelos

Series compatibles

Actuador eléctrico

Serie LJ1

Fijación X-Y estandarizada
Dos modelos disponibles, en función de la dirección de instalación del eje Y.

or / Para servomotor AC Serie LC8

Carga útil

Velocidad máx.

Carga útil

Velocidad máx.

Carga útil

Velocidad máx.

10 kg

600 mm/s

30 kg

1.000 mm/s

60 kg

1.000 mm/s

—

30 kg

500 mm/s

50 kg

1.000 mm/s

—

30 kg

1.000 mm/s

—

∗ Para más información, consulte cada una de las series. 

Serie LG1 Serie LTF



IX
IY

IY

IX

W

H

Modelo
IX cm4 IY cm4

W H
Momento secundario de sección

Guía lineal
LJ1H10��
LJ1H20��
LJ1H30��
LJ1S10��
LJ1S20��
LJ1S30��

Guía de 
deslizamiento

7 
40 
84 
15 
60 

177

48 
374 
836 
52 

402 
1000

70 
122 
151 
70 

122 
151

24.7 
44.8 
55 
36 
56.3 
73.3

Alta rigidez

Modelos

C
D

B
A

Precisión de montaje

Bajo nivel de ruido (modelo de husillo trapecial)

Husillo trapecial + guía deslizante: 47 dB (LJ1S)

Husillo trapecial + guía lineal: 53 dB (LJ1H)

5 posibles direcciones de entrada de cable

LJ1H/Guía de alta rigidez
LJ1S/Guía deslizante

Dos modelos de guía y tres tamaños de actuador

LJ1S 
Guía de deslizamiento

+
 Husillo trapecial

LJ1H 
Guía de alta rigidez

+ 
Husillo trapecial

LJ1H
 Guía de alta rigidez

+
 Husillo a bolas

laminado

LJ1H 
Guía de alta rigidez

+ 
Husillo a bolas

rectificado

• Repetitividad de posicionado
Husillo trapecial

Husillo a  bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

±0.1 mm

±0.05 mm

±0.02 mm

• Carga
Guía de deslizamiento

Guía de alta rigidez

5 a 20 kg

10 a 60 kg

P
re

ci
si

ó
n

 d
e 

p
o

si
ci

o
n

ad
o

Baja

Alta

Baja AltaPeso de la pieza de trabajo/ momento admisible

Entrada superior

Entrada izquierda

Entrada axial

Entrada inferior

Entrada derecha

Serie

LJ1H10 
LJ1H20 
LJ1H30 
LJ1S10 
LJ1S20 
LJ1S30

Tipo de motor Tipo de guiado

Guía de alta rigidez

Guía de deslizamiento

Posición de montaje

Horizontal

Horizontal

Modelo de tornillo guía

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado

Husillo trapecial

Husillo trapecial

Motor estándar SMC
[Tamagawa Seiki Co., Ltd.]

Motor no estándar
Matsushita Electric Industrial Co., Ltd.
Mitsubishi Electric Corporation
Yaskawa Electric Corporation

Montaje inferior Montaje superior

(Excepto LJ1H10/LJ1S10)

LJ1H10
LJ1H20
LJ1H30
LJ1S10
LJ1S20
LJ1S30

Modelo
Precisión de montaje / 300 mm

Lado C respecto a lado A Lado D respecto a lado B

0.07 o menos
0.06 o menos
0.03 o menos
0.015 o menos
0.1 o menos
0.1 o menos

0.07 o menos
0.03 o menos
0.09 o menos
0.12 o menos
0.1 o menos
0.1 o menos

Obtención de una alta rigidez 
gracias al empleo de una estructura
de aluminio de tipo encapsulado hueco.

SerieLJ1
Actuador eléctrico

Serie LJ1

Ejecuciones especiales

Sala limpia
Cubierta antipolvo
CABLEVEYOR 

Cubierta antipolvo
CABLEVEYOR

Características 3

Las ranuras en T permiten una gran flexibilidad de montaje.Dos tipos de montaje

CABLEVEYOR es fabricado por



Montaje inferior Montaje superior

Precisión de montaje

Serie con acoplamiento disponible

Puede utilizarse para montaje de motor no estándar.

Dos tipos de material

Además de los bastidores de aluminio,
hay disponibles bastidores de acero inoxidable
para clientes que precisen mayor rigidez.

Dos tipos de montaje

Variaciones

A
B

C D

Perfil plano: 55 mm (35 mm menos que la serie LJ1H20)

Serie Tipo de motor Tipo de guiado Orientación de
montaje Modelo de tornillo guía

Guía de alta rigidez Horizontal
Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo trapecial

Motor - Conexión de los tornillos

LG1�H21 Con acoplamiento

Motor estándar SMC
[Tamagawa Seiki Co., Ltd.]

Motor no estándar
Matsushita Electric Industrial Co., Ltd.
Mitsubishi Electric Corporation
Yaskawa Electric Corporation

LG1H

Modelo
Precisión de montaje / 300 mm

Lado C respecto a lado A

0.1 o menos
Lado D respecto a lado B

0.1 o menos

SerieLG1
Actuador eléctrico de perfil plano

Serie LG1
Modelo de perfil plano/Altura y longitud reducidas

Características 4



  

Variaciones

La guía lineal se encuentra integrada en el cuerpo del actuador

Serie

LTF6

LTF8

Tipo de guiado Montaje Husillos de avanceMotor

SerieLTF
Actuador eléctrico con guía lineal integrada

Serie LTF

Características 5

Longitud total∗
Peso∗
Carrera máx.

Dimensiones de sección transversal para LTF6

357.5 mm
2.2 kg

600 mm

Dimensiones de sección transversal para LTF8

412 mm
4.6 kg

1.000 mm

33

40

60

46

50

74

∗ Valores en motor estándar 
   y con carrera de 100 mm

Guía lineal con rodamiento a bolas de circulación

Guía lineal con rodamiento a bolas de circulación
El material de la guía es acero inoxidable martensítico

Precisión de montaje
CD

A
B

LTF6
LTF8

Modelo
Precisión de montaje

Plano D a plano B
±0.02/200 o menos 
±0.02/200 o menos 

Plano C a plano A
±0.02/200 o menos
±0.02/200 o menos

Horizontal

• Motor estándar
 Fabricación: TAMAGAWA SEIKI CO., LTD.
• Motor no estándar
 Fabricación: Matsushita Electric Industrial Co., LTD.
 Fabricación: Mitsubishi Electric Corporation
 Fabricación: Yaskawa Electric Corporation

Guía lineal integrada

Husillo a 
bolas laminado

Husillo a
 bolas rectificado

Diseño compacto y ligero



Factores ofrecidos para la simplificación 

del montaje en células de fabricación

Factores ofrecidos para la simplificación 

del montaje en células de fabricación
Presentamos el sistema óptimo para el método 
de producción en células de reducido tamaño

2 La elevación y descenso, giro y agarre de
las piezas son llevados a cabo por un 
actuador en cada uno de los modelos 
(cilindro, pinza, actuador de giro)
o mediante adsorción de vacío.

3 Se lleva a cabo el agarre de las piezas 
y se las mantiene en su posición mediante 
un cilindro neumático o un actuador eléctrico. 

1
En la fase de posicionamiento se lleva 
a cabo el posicionamiento horizontal (X-Y).

El control de todas las fases y aspectos mediante el controlador robótico multiaxial 
convencional resultaba complicado. Sin embargo, el sistema simplificado de montaje en 
células permite diseñar, controlar y administrar de forma coordinada cada conjunto de fases, 
con lo que se reduce el periodo de puesta en marcha de los equipos y se simplifica el proceso 
en general.
En SMC disponemos de numerosas soluciones para cada uno de estos factores. Además, el 
cliente puede seleccionar libremente tanto los componentes neumáticos como los eléctricos, lo 
que le permite construir su sistema de células de producción reduciendo los costes al mínimo.

Propuestas de                      para equipos de montaje

Características 6



Controlable a través de señales digitales de un PLC

Ejemplo de aplicación

(X-Y)

Hardware Disp. de control Interfaz

LJ1
LG1
LTF

LC8

Electro-
vávula
LC6D

Señales digitales
del PLC

Electro-
válvula

MH�
Z�

LX�
LTF
MX�
CX�

CR�
MS�

MX�
CQ�
LX�

Eje Z

Eje θ

Elemento final 
(agarre)

Trabajo de posicionado
 (fijación, sujeción)

Electro-
válvula

Electro-
válvula
LC6D

Características 7



Serie LC8

Ejemplo de aplicación utilizando el controlador LC8

Combinando 2 ejes podemos realizar aplicaciones de paletización. 
Si se programa el movimiento de posicionado en el LC8 éste funcionará
de acuerdo con la orden procedente del PLC, etc.
(No es posible la interpolación de movimiento.)

"Pick & place"

Para el posicionado en puntos múltiples 
puede hacerse funcionar de acuerdo 
con las órdenes recibidas de un PLC, etc.,
simplemente programando los datos 
de funcionamiento en el LC8.

Movimiento de paletización

Información preliminar 1

Precauciones
En caso de utilizar más de 2 ejes. Tenga en cuenta que cada eje se mueve de manera independiente. Al 
programar,  evite que los ejes colisionen y provoquen daños.



Software de configuración del controlador LC8

Información preliminar 2

Funciones principales

Datos del actuador

Datos sobre carreras, etc...
de acuerdo con 
el modelo de actuador.

Datos del palé
Datos introducidos para la 

paletización.

Nº

q

Explicación de la pantalla de programación 
de datos de funcionamientoPantalla de programación de datos de funcionamiento

Pantalla de programación 
de datos sobre el palé

Descripción Función

Datos de entrada
Programe el modo de transporte,
posición, velocidad, aceleración,
deceleración, par (en modo de par). 

w Regreso a posición inicial Dirija el movimiento de regreso 
a la posición inicial desde el software.

e
Transmisión / 

recepción de los datos
Transmita / reciba los datos 
de y hacia el LC8.

t Parada de emergencia
Función de parada de emergencia, 
y muestra el estado de 
la parada de emergencia.

i
Leer archivo /

 Guardar
Introduzca datos en el archivo o
acceda a los mismos.

o
Selección de número 

de posición
Muestra el número de posición al que
se refieren los datos de funcionamiento.

r Salir Cierre el programa.

y Programación de eje Seleccione el número de eje.

u Modo monitor Pase a modo monitor.

Nº

Explicación de la pantalla de programación 
de datos sobre el palé

Descripción Función

!0 Programación del eje X Programe los datos para el 
actuador del eje X.

!1 Programación del eje Y Programe los datos para 
el actuador del eje Y.

!2 Número de posición Cambia el conjunto de datos 
mostrado entre 5 palés diferentes. 

!3 "Jog" (control manual) Programe la posición en modo "jog" (control manual).

o

i

yt u

r

e

w

q

!3

!2

!1!0

Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC

Datos de funcionamiento
Datos utilizados para 
el funcionamiento a lo largo 
de los posicionamientos.

Test de ciclo
Se utiliza para llevar a cabo
2 ejecuciones alternas 
con los datos programados.

Datos PIP
Utilizados para afinar
manualmente la ganancia
del actuador.

Test de paso
Se utiliza para llevar a cabo
un recorrido de prueba con 
los datos programados.



Serie LC8

Programación y ejecución de los posicionamientos (Para más detalles, consultar el “manual de instrucciones”.)

Cómo introducir los datos de las posiciones

q Seleccione el número de  
 posición.

r Introduzca la velocidad de
 desplazamiento.

t Introduzca la aceleración / 
 deceleración durante 
 el desplazamiento. 

y Guarde en el LC8 una vez haya   

 finalizado la introducción de datos.

w Seleccione entre 

  posición absoluta y posición relativa.

Pueden introducirse los datos de las posiciones a través del software de configuración del controlador.

Cómo ejecutar los datos de posicionamiento

Ejecute los datos de las posiciones introducidos con la señal de un PLC.

Ejemplo) Para ejecutar el movimiento de la posición 1.

Posición 1, 
Introducción de señal de ENTRADA.

Introducción de la señal de INICIO.

Comienza el movimiento. 
La señal "BUSY" (ocupado) se mantendrá encendida

 durante el funcionamiento.

Si se ha completado el desplazamiento,
 la señal "BUSY" (ocupado) se apagará.

Cronograma

ENTRADA POSICION 1

INICIO

"BUSY"

Velocidad

Tiempo

Información preliminar 3

e Introduzca la posición a la que  
 se va a desplazar.



1. El de regreso a la posición inicial 
comienza en los dos ejes simultáneamente.
Diseñe el equipo de modo que sus componentes 
no interfieran entre sí durante el regreso a la posición inicial.

2. Si se introduce datos de la posición para el “Desplazamiento
de un solo eje”, introduzca los datos de la posición fijando 
las “Coordenadas relativas a la posición de 0 mm” 
para los datos de la posición del eje detenido.

Precauciones respecto a la conexión de 2 ejes

Precaución

Ejecución de posiciones con 2 ejes

Ejemplo: Para ejecutar el movimiento de la posición 2.

Posición 2, 
Introducción de señal de ENTRADA.

Introducción de la señal 
de INICIO.

Los ejes X e Y comenzarán sus respectivos desplazamientos.

 La señal "BUSY" (ocupado) se mantendrá encendida durante el funcionamiento.

La señal "BUSY" (ocupado) se apagará 

cuando se hayan completado los movimientos de ambos ejes, X e Y.

Cuando se utilicen 2 ejes, si se indica el número de la posición 
y se introduce la señal de INICIO el movimiento de transporte 
se iniciará siguiendo los datos de la posición 
introducidos para los ejes X e Y, respectivamente.

Aunque el desplazamiento del eje Y finalice antes, 
la señal "BUSY" (ocupado) no se apagará 
hasta que el eje X complete su desplazamiento. 
Sólo cuando el movimiento de ambos ejes, X e Y, haya finalizado  
se apagará la señal "BUSY" (ocupado). 

Eje X

Eje Y

Eje X

Eje Y

Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC

Información preliminar 4



Serie LC8

Cómo introducir los datos sobre el palé  (Para más detalles, consulte el “manual de instrucciones”.)

Cómo introducir los datos sobre el palé

q Programe el número
  de eje a utilizar.

e Introduzca la distancia
 (entre 2 posiciones) del palé

r Introduzca la velocidad de  
 desplazamiento

t Introduzca la aceleración 
 y deceleración del 
 desplazamiento

y Introduzca el número
  de columnas y filas para 
 el eje X y el eje Y.

u Guarde en el LC8 
 una vez haya finalizado 
 la introducción de datos.

Se pueden introducir los datos sobre el palé
a través del software adjunto de programación del controlador.

Si la señal de INICIO se introduce después de que se haya 
introducido el número de paso de los datos de paletización,
 se desplazará a la primera fila de la primera columna del palé. 

En cada introducción de la señal de INICIO que utilice el mismo
número de paso se desplazará a la segunda fila de la primera 
columna, tercera fila de la primera columna…primera fila de la 
segunda columna del palé. Cada desplazamiento se completa 
cuando la señal "BUSY" (ocupado) se apaga. 

Fila nº 1

Fila nº 2

Fila nº 3

Columna nº 1 Columna nº 2

Eje X

Distancia Y

Separación Y

Distancia X

Separación X

Posición de separación de la posición de inicio

Eje Z

E
je

 Y

Información preliminar 5

w Introduzca la distancia de 
 separación respecto a la   
 posición inicial



1

Driver Posicionador / 
Para servomotor AC

Actuadores compatibles / Serie LJ1, serie LG1, serie LTF
Serie LC8

Accesorios

LC8Unidad 
maestra B H M Q1 N1 F

1
2
3

Potencia del motor
50 W

100 W
200 W

1
2

Tensión de alimentación
100 VAC/115 VAC
200 VAC/230 VAC

N
P

Comando I/O
NPN
PNP

Conector de potencia del motor

Juego de fijación de montaje
(Correspondiente sólo a la opción con fijación de montaje)

Software de instalación del controlador LC8

q Fabricado por Sumitomo 3M Conector: 10126-3000VE

  Carcasa: 10326-52-A0-008 (o equivalente)

w Terminal de cable: Cables individuales

e Terminal de cable: Terminales stick (compatibles con el sistema de cableado de PC) Nota 2)

Nota 1) Se requerirá el q, el w o el e .  
Nota 2)Por lo que respecta al sistema de cableado del PC, 
sírvase confirmar en el catálogo de productos eléctricos (CAT. 150).

q w e

-
F

Fijación de montaje
Ninguno

Fijación de montaje

q LC8-1-MP

w LC8-1-B

e LC8-1-W1

Conector señales I/O

Conector con cable señales I/O (0.5 m)

Cable señales I/O (0,5m) con conector y terminales tipo stick

Cable de comunicación RS-232C (3 m)

q

w

e

r

LC8-1-CN

LC8-1-1050

LC8-1-1050P

LC8-1-R03C

q rw, e

Opción Nota) Adquiérase por separado.

1. En caso de utilizar un solo eje, utilícese una unidad maestra. 
    (no puede utilizarse una unidad esclavo aislada.)

Precauciones en el uso de la unidad maestra

Precaución

Certificado CE

Forma de pedido



Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC

2

1. El movimiento de regreso a la posición inicial 
    comienza simultáneamente para las unidades maestra
     y esclava. Diseñe el equipo de modo que los componentes 
    no interfieran entre sí durante el regreso a la posición inicial. 
2. Si se introduce la señal de INICIO se ejecutarán los datos
    de funcionamiento establecidos para todos los ejes
    en el número de la posición designado. Respecto a los datos
    de funcionamiento del eje que no deba funcionar, 
    introduzca las “Coordinadas relativas a la posición 0 mm”.

3. En caso de utilizar un solo eje, utilícese una unidad 
     maestra.
     (no puede utilizarse una unidad esclavo aislada.)
4. En caso de utilizar más de 2 ejes. Tenga en cuenta que ca-

da eje se mueve de manera independiente. Al programar,  
evite que los ejes colisionen y provoquen daños.

Precauciones respecto a la conexión de la unidad esclava

Precaución

LC8Unidad 
esclava B H V1 1 F

1
2
3

Potencia motor
50 W

100 W
200 W

1
2

Tensión de alimentación
100 VAC/115 VAC
200 VAC/230 VAC

-
F

Fijación de montaje
Ninguno

Fijación de montaje

Accesorios

Conector de potencia del motor

Juego de fijación de montaje
(Correspondiente sólo a la opción con fijación de montaje)

q

q

w

q LC8-1-MP

w LC8-1-B

Opción Nota) Adquiérase por separado.

Cable de comunicación para 2 ejes

Cable de comunicación para 3 ejes

Cable de comunicación para 4 ejes

Cable de comunicación para 5 ejes

Cable de comunicación para 6 ejes

Cable de comunicación para 7 ejes

q

LC8-1-C2

LC8-1-C3

LC8-1-C4

LC8-1-C5

LC8-1-C6

LC8-1-C7

Q
Certificado CE

Forma de pedido



Serie LC8

3

Características técnicas

Alimentación de red

Dimensiones

Peso

Modelo

100 a 115 V ± 10% 50/60 Hz

141 mm x 75 mm x 130 mm

0.85 kg

LC8-B��1�-��-Q

200 a 230 V ± 10% 50/60 Hz

LC8-B��2�-��-Q

Introducción de datos

Número de posicionamientos

Patrón de paletización

Artículo Características de funcionamiento

Máximo 117 posiciones

5 patrones (utilizando maestro y esclavo)

Características eléctricas

Potencia motor

Temperatura ambiente 
de funcionamiento

Humedad ambiental 
de funcionamiento

Consumo de 
potencia nominal
Consumo máx. 

de potencia

Tipo de encoder

Resistencia dieléctrica

Resistencia al aislamiento

Anti-ruido

Modelo

50 W

  80 VA

230 VA

0 a 50°C

LC8-B1�1
�-��-Q

100 W

150 VA

450 VA

LC8-B2�1
�-��-Q

200 W

320 VA

960 VA

1000 VAC (1 minuto entre terminal y carcasa)

2 MΩ (500 VDC) (entre terminal y tiempo)

1000 Vp-p 1 µs, tiempo de arranque 1 ns

Encoder incremental

LC8-B3�1
�-��-Q

50 W

  80 VA

240 VA

0 a 50°C

35 a 85% (sin condensación)

LC8-B1�2
�-��-Q

100 W

160 VA

460 VA

LC8-B2�2
�-��-Q

200 W

0 a 40°C 0 a 40°C

300 VA

900 VA

LC8-B3�2
�-��-Q

Características de las señales I/O

Señal de entrada I/O

Señal de entrada I/O

Amplitud mínima
de impulso de entrada

Corriente de fuga

Caída de tensión interna

Modelo

+24 V común, 
24 VDC ± 10%, mínimo 6 mA

10 ms (parada de emergencia 100 ms o más.)

10 µA o inferior

0.8 V o menos

LC8-B���N-��-Q

Colector abierto NPN (tipo COM +)
24 VDC ± 10%, máximo 80 mA

PLC GND común,
 24 VDC ± 10%, mínimo 6 mA

LC8-B���P-��-Q

Colector abierto PNP (tipo COM -)
, 24 VDC ± 10%, máximo 80 mA

Funciones de seguridad

Función de
alarma

Función de error

Función Características de ejecución

Parada de emergencia, número de la posición

Sobretensión/tensión baja, interruptor límite FWD/RVS, sobrecarga, 
circuito de accionamiento motor, conexión de codificador, límite frontal de
carrera flexible, límite de carrera de posición inicial absoluta, unidad de absorción 
regenerativa, comunicaciones, no retorno a posición inicial, sobrecorriente, 
límite de corriente, inicialización de datos de paletización, comunicaciones RS-232



Dimensiones externas

Ejemplo de configuración

Ejemplo de configuración con un solo eje 
(en caso de utilizar ejes X e Y se precisan unidades maestra y esclava).

14
1

(136.5)

115

130

30

75

35

10
9.

8

4-ø5.4

Dimensiones del orificio del montaje 
cuando no se utiliza fijación de montaje.

4

Nota 1)
Se precisa capacidad de disco duro de 12 MB, RAM de 4 MB 
o superior y puerto RS232C.
El software de configuración es compatible con Microsoft Windows 95® 
(edición B o posterior), Windows 98®, Windows NT®, Windows 2000®, 
(Service pack 6), Windows Me®, Windows XP®, Windows®, 
Windows 95®, Windows 98®, Windows 2000®, Windows NT®, 
Windows Me® y Windows XP® son marcas registradas propiedad 
de Microsoft Corporation. 

17
5

75

16
0

35
4-ø5.5

ERROR 

ALARM

"BUSY" 

POWER 

Dimensiones del orificio de montaje 
cuando se utiliza fijación de montaje.

LC8 (esclava)
Se utiliza para conectar una unidad esclava
(No se emplea en caso de un solo eje) 

Alimentación de red
100/200 VAC

Software 
de configuración
del LC8

Actuador eléctrico

Nota 1) PC
(Suministrado por el cliente.)

PLC
(Suministrado por el cliente.)

Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC



Serie LC8

5

Método de montaje

En caso de conectar el LC8 con cable multiaxial, 
la longitud del cable hasta el controlador debe tener 
una longitud de 20 mm o superior pero inferior a 30 mm. 

Precauciones respecto al uso de cable multiaxial

Precaución

w

w

q

LC8-B����-�F-Q (en el caso de elegir la opción con fijación)

Llévese a cabo acoplando la fijación adjunta. Respecto 
a las dimensiones de montaje, guíese por las dimensiones 
externas descritas en la página anterior. En caso de montaje 
en pared, se necesitan los tornillos M5 (4 uds.).

LC8-B����-�-Q (en caso de que no elegir la opción con fijación)

Se necesitan tornillos M5 (4 uds.). Seleccione una longitud de 
tornillo que no supere el grosor de la placa es más de 5 mm.
Perfore orificios en la placa con una separación horizontal 
de 35 mm y una separación vertical de 109,8 mm.

Nota) No utilice tornillos con una longitud superior a la indicada. De lo contrario es
          probable que se provoque una descarga eléctrica o un incendio. 

q

w

Contenido de los accesorios

Fijación de montaje

Tornillo de montaje

2 uds.

4 uds.

35

10
9.

8

4-ø5.4

Menos de 5 mm

Grosor de la placa
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Cableado del conector del comando I/O

Diagrama de conexión
LC8-B���N-M�-Q (especificación NPN) LC8-B���P-M�-Q (especificación PNP)

Contenidos

Conectar + 24 V para tensión de alimentación de la señal.

Conectar 0V para tensión de 
alimentación de la señal.

Entradas de selección de
número de posición

Ejecutar nº de la posición seleccionada.

Desactivar la parada de emergencia.

Detención momentánea del desplazamiento.

Regreso a posición inicial.

Reinicio tras alarma y error.

Nº

14

1

22

13

12

11

10

9

8

7

6

5

4

3

2

Nombre de las señales

PLC +24V

PLC GND

PLC GND

ENTRADA POSICION 0

ENTRADA POSICION 1

ENTRADA POSICION 2

ENTRADA POSICION 3

ENTRADA POSICION 4

ENTRADA POSICION 5

ENTRADA POSICION 6

INICIO

PARADA EMERGENCIA

PAUSA

POSICIÓN INICIO 

REINICIO

—

—

—

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Contenidos

Se activa mientras un actuador se encuentra 
en movimiento.

Se desactiva al dar señal de alarma

Se desactiva cuando tenga lugar un error.

Se activa cuando se haya finalizado el retorno 
a la posición inicial.

Número de la posición
en movimiento

Nº

26

25

24

23

21

20

19

18

17

16

15

Nombre de las señales

SET-ON (libre)

BUSY (ocupado)

ALARMA

ERROR 

SALIDA POSICION 6

SALIDA POSICION 5

SALIDA POSICION 4

SALIDA POSICION 3

SALIDA POSICION 2

SALIDA POSICION 1

SALIDA POSICION 0

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

6 mA MÍN.
+

24 VDC ± 10%

80 mA MÁX.

TIERRA PLC

TIERRA PLC

REINICIO

POSICIÓN INICIO 

PAUSA

PARADA EMERGENCIA

INICIO

ENTRADA POSICION 6

ENTRADA POSICION 5

ENTRADA POSICION 4

ENTRADA POSICION 3

ENTRADA POSICION 2

ENTRADA POSICION 1

ENTRADA POSICION 0

SALIDA POSICION 0

SALIDA POSICION 1

SALIDA POSICION 2

SALIDA POSICION 3

SALIDA POSICION 4

SALIDA POSICION 5

SALIDA POSICION 6

ERROR 

ALARMA

BUSY (ocupado)

SET-ON (libre)

PLC +24 V

1

22

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

15

16

17

18

19

20

21

23

24

25

26

14

6 mA MÍN.

80 mA MÁX.
+

24 VDC ± 10%

TIERRA PLC

TIERRA PLC

REINICIO

POSICIÓN INICIO 

PAUSA

PARADA EMERGENCIA

INICIO

ENTRADA POSICION 6

ENTRADA POSICION 5

ENTRADA POSICION 4

ENTRADA POSICION 3

ENTRADA POSICION 2

ENTRADA POSICION 1

ENTRADA POSICION 0

SALIDA POSICION 0

SALIDA POSICION 1

SALIDA POSICION 2

SALIDA POSICION 3

SALIDA POSICION 4

SALIDA POSICION 5

SALIDA POSICION 6

ERROR 

ALARMA

BUSY (ocupado)

SET-ON (libre)

PLC +24 V

22

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

15

16

17

18

19

20

21

23

24

25

26

14

Entrada
Tensión de entrada nominal: 24 VDC
Entrada nominal: 6 mA/1 punto

Salida
Máx. tensión de carga: 24 VDC
Corriente de carga máxima: 80 mA/1 punto

Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC
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Actuadores eléctricos

8

Serie LJ1 ............................................. Pág. 11

Serie LG1 ............................................. Pág. 76

Serie LTF ............................................. Pág. 85



Serie LC8

9

Tabla de selección de actuadores compatibles con LC8

Serie LJ1 5

10

15

20

30

60

Carga(kg)Serie
Velocidad 
máxima 
(mm/s)

Tipo de husillo Tipo de guiado
Carrera (mm) y velocidad (mm/s) estándar

100 200 300 400 500 600

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

300

300

500

600

600

500

300

500

500

500

1000

1000

1000

1000

±0.1

±0.1

±0.1

±0.02

±0.05

±0.1

±0.1

±0.02

±0.05

±0.1

±0.02

±0.05

±0.02

±0.05

Husillo trapecial

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo trapecial

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Tornillo deslizante

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Guía 

deslizante

Guía deslizante

Guía de alta
rigidez

Guía lineal 
Integrada

Guía de alta 
rigidez

Guía de alta
rigidez

 hasta 300

 hasta 300

 hasta 500

Serie LG1 15

30

500

500

1000

±0.1

±0.02

±0.05

±0.02

±0.05

Husillo trapecial

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 1000

 hasta 1000

Serie LTF 15

25

30

50

500

1000

300

500

±0.02

±0.05

±0.02

±0.05

±0.02

±0.05

±0.02

±0.05

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

 hasta 500

 hasta 1000

 hasta 1000

 hasta 300

 hasta 300

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 1000

 hasta 1000

 hasta 1000

 hasta 1000

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 500

 hasta 600

 hasta 600

 hasta 500 390

390

230

230
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LJ1S1081�SC-Q
LJ1S2082�SC-Q
LJ1H1081�SC-Q
LJ1H1081�PB-Q
LJ1H1081�NB-Q
LJ1H2082�SC-Q
LJ1S3083�SC-Q
LJ1H2082�PA-Q
LJ1H2082�NA-Q
LJ1H3083�SE-Q
LJ1H2082�PC-Q
LJ1H2082�NC-Q
LJ1H3083�PD-Q
LJ1H3083�ND-Q

LG1�H2�82�SC-Q
LG1�H2�82�PA-Q
LG1�H2�82�NA-Q
LG1�H2�82�PC-Q
LG1�H2�82�NC-Q

LTF68E�PH-Q
LTF68E�NH-Q
LTF88E�PL-Q
LTF88E�NL-Q
LTF68E�PF-Q
LTF68E�NF-Q
LTF88E�PH-Q
LTF88E�NH-Q

LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q

LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q

LG1�H2��2�SC-X10-Q
LG1�H2��2�PA-X10-Q
LG1�H2��2�NA-X10-Q
LG1�H2��2�PC-X10-Q
LG1�H2��2�NC-X10-Q

LTF6�E�PH-X10-Q
LTF6�E�NH-X10-Q
LTF8�E�PL-X10-Q
LTF8�E�NL-X10-Q
LTF6�E�PF-X10-Q
LTF6�E�NF-X10-Q
LTF8�E�PH-X10-Q
LTF8�E�NH-X10-Q

LC8-B1H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B1H��-��-Q
LC8-B1H��-��-Q
LC8-B1H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B2H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q
LC8-B3H��-��-Q

LJ1S10�1�SC-X10-Q
LJ1S20�2�SC-X10-Q
LJ1H10�1�SC-X10-Q
LJ1H10�1�PB-X10-Q
LJ1H10�1�NB-X10-Q
LJ1H20�2�SC-X10-Q
LJ1S30�3�SC-X10-Q
LJ1H20�2�PA-X10-Q
LJ1H20�2�NA-X10-Q
LJ1H30�3�SE-X10-Q
LJ1H20�2�PC-X10-Q
LJ1H20�2�NC-X10-Q
LJ1H30�3�PD-X10-Q
LJ1H30�3�ND-X10-Q

hasta 300

hasta 300

hasta 500

hasta 500

hasta 500

500

500

hasta 500

hasta 500

930 740 600 500

930 740 600 500

1000 1000 700 500

1000

740930 600 500

740 600 500930

890 710 580 480

890 710 580 480

440 350 290 240

440 350 290 240

1000 700 500

Carrera (mm) y velocidad (mm/s) estándar

700 800 900 1000 1200 1500  Modelo de actuador

Motor estándar Motor no estándar

 Modelo de controlador Modelo de actuador

Serie LC8Driver Posicionador 
para servomotor AC



Características técnicas 
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada de cable

LJ1H10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Detectores opción Nota 3)

Tipo de motor

F HR11

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

X10 Q

-
X10

Motor estándar
Motor no estándar

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

11

Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1H10

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

–
H

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

100N

Carrera

B

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

12mm
20mm

B
C

Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 
presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

400
�

�

�

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

500
�

�

�

600

�

700

�

800

�

900

�

1000

�

LJ1H10        PB- Carrera

LJ1H10        NB- Carrera

LJ1H10        SC- Carrera

Carrera (mm)
Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
Consulte las dimensiones en la pág.13.

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10 Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S

Forma de pedido



 5 a 40 (sin condensación)

200

5.6

5.8

1000

ø20 mm, paso de 20 mm

Características técnicas

Carrera (mm)

Peso (sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Tipo de husillo

Guía

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Laminado

Rectificado

Laminado

Paso 12 mm

Paso de 20 mm

Paso de 12 mm

Paso de 20 mm

50W

50W

Husillo a bolas

Husillo trapecial

300

6.4

6.8

400

7.1

7.6

500

7.9

8.4

600 700 800 900100

4.8

4.9

Guía de alta rigidez

10

600

ø12mm, paso 12mm

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 
12mA o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

10

500

12.69.3 10.1 10.9 11.8

 –

–

–

–

Circuito interno del detector 
de final de carrera

Precaución

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Nota)  Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
           Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

–

Serie LJ1H10Guía de alta rigidez

12

D-Y7HL

Ci
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ito
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inc
ipa

l 
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l d
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cto
r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul



Serie LJ1H10
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Dimensiones

Escala: 15%

Tabla de dimensiones (sin freno)
A

  225
  325
  425
  525
  625
  725
  825
  925
1025
1125

(mm)
Modelo

LJ1H10��- 100-��
LJ1H10��- 200-��
LJ1H10��- 300-��
LJ1H10��- 400-��
LJ1H10��- 500-��
LJ1H10        SC-  600-��
LJ1H10        SC-  700-��
LJ1H10        SC-  800-��
LJ1H10        SC-  900-��
LJ1H10        SC-1000-��

B
  245
  345
  445
  545
  645
  745
  845
  945
1045
1145

C
  460
  560
  660
  760
  860
  960
1060
1160
1260
1360

D
201
201
201
201
201
201
201
201
201
201

E
192
192
192
192
192
192
192
192
192
192

F
43
43
43
43
43
43
43
43
43
43

Carrera
  100
  200
  300
  400
  500
  600
  700
  800
  900
1000

Nota) Para fijar el cuerpo se precisan tuercas especiales de cabeza en T. Las tuercas especiales de cabeza en T se incluyen con la unidad de cuerpo.
 Consulte el apartado "Opciones" en la pág. 67 en lo referente a la cantidad de tuercas de cabeza en T.
 El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como valores estándar al montar el equipo.

(F)

20

45

80

ø5H10 profundidad 8 8-M5 prof. rosca 8

Lado de entrada 
de cable 

5H10 profundidad 6

100 D

A(rango de desplazamiento de tabla) E

C

40
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

3-ø5H10 profundidad 5

B 80 40 30

36

11.5

4.
5

109.4

18

45°

 Dimensiones de la ranura en T Nota)

10 6

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

60
50

80

83
30

90Sección A

Detalle de sección A
(Ranura del detector)

3.
3

5.
8

1.7
4.8

Sección Z



Serie LJ1H10Guía de alta
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Estructura

Nº Descripción
Servomotor AC
Husillo
Guía de alta rigidez
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Bastidor A
Carro
Carcasa A
Carcasa B
Cubierta superior

–
–
–
–
–
–

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Material Observaciones

Lista de componentes / Componentes principales
Nº Descripción

Cubierta lateral

Cubierta del encapsulado

Rail de sensor

Amortiguador

Culata A

Culata B

Cubierta interior

Cubierta motor

Detector magnético

Electroimán

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

IIR
PC
PC
PC
PC
–

Imán especial

Material Observaciones

Lista de componentes / Componentes principales

50W/100W
Husillo a bolas / Husillo trapecial 

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Vista A–A'

!2@1@0!4

u

i q!5!5

A'

A

!7!8!1!9!3!6 ry !0!0 e wt



Características técnicas 
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada de cable

LJ1H20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud  de cableNota 3)

Tipo de motor

F HR21

Tabla 1: Combinación de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

X10 Q

–
X10

Motor estándar
Motor no estándar

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

15

Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1H20

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

-
H

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20 Nota 1)

Y20 Nota 1)

300N

Carrera

A

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

10mm
20mm

A
C

Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla
1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial  
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

400
�

�

�

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

500
�

�

�

�

�

600
�

�

�

�

�

700

�

�

�

800

�

�

�

900

�

�

�

1000

�

�

�

1200

�

LJ1H20        PA-  Carrera

LJ1H20        NA-  Carrera

LJ1H20        PC-  Carrera

LJ1H20        NC-  Carrera

LJ1H20        SC-  Carrera

Carrera (mm)
Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
Consulte las dimensiones en la pág.17.

Forma de pedido

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S



 5 a 40 (sin condensación)

200

8.4

8.5

1000

18.0

20.4

ø20mm, paso 20mm

Carrera (mm)

Peso 
(sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Tipo de husillo

Guía

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Laminado/

rectificado

Laminado

Paso 10mm

Paso 20mm

Paso 20mm

Paso 10mm

Paso 20mm

Paso 20mm

100W

100W

Husillo a bolas

Husillo trapecial

300

9.6

9.6

400

10.7

10.8

500

12.1

12.3

600

13.2

13.8

700

14.4

16.3

800

15.6

16.8

900

16.8

18.6

100

7.2

7.5

Guía de alta rigidez

30

500

ø15mm, paso

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 
12mA o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

15

500

1200

–

24.2

 –

–

– 30

– 1000

– –ø15mm, paso 20mm

930 740 600 500 –

–

–

Precaución

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Nota)  Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
           Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Serie LJ1H20Guía de alta rigidez

16

D-Y7HL

Ci
rc

ui
to

 p
rin

cip
al

 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas

Circuito interno del detector
de final de carrera
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A
  250
  350
  450
  550
  650
  750
  859
  959
1059
1159
1359

Carrera
  100
  200
  300
  400
  500
  600
  700
  800
  900
1000
1200

(mm)
B

  316
  416
  516
  616
  716
  816
  916
1016
1116
1216
1416

C
  132
  232
  332
  432
  532
  632
  732
  832
  932
1032
1232

D
  462
  562
  662
  762
  862
  962
1062
1162
1262
1362
1562

E
200
200
200
200
200
200
192
192
192
192
192

F
190
190
190
190
190
190
177
177
177
177
177

G
22
22
22
22
22
22
26
26
26
26
26

ø8H8 profundidad 10

4-M6 prof. de rosca 15

4-M8 prof. de rosca 20

3-ø8H10 prof. 5

8-ø6.6

Lado de entrada de cable

8H8 prof. 8

A(rango de desplazamiento de tabla)

110
67

20

92

92

11.5

18

9.4

45°

58 30

20
67

104.
5

90
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

62

130

(G)

E

F

D

C

B

Tabla de dimensiones (sin freno)
Modelo

Dimensiones de la ranura en T Nota) 

Escala: 10%

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como valores estándar al montar el equipo.
 Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M6 x (33+α, α: longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
 Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la página 67.

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z

12.5 9.5

Sección A

135

9082

52 52.5

92

55

Detalle de sección A
(Ranura del detector)  

3.
3

5.
81.7

4.8

Sección Z

Dimensiones

LJ1H20��-  100-��
LJ1H20��-  200-��
LJ1H20        ��-  300-��
LJ1H20        ��-  400-��
LJ1H20        ��-  500-��
LJ1H20        ��-  600-��
LJ1H20        �C-  700-��
LJ1H20        �C-  800-��
LJ1H20        �C-  900-��
LJ1H20        �C-1000-��
LJ1H20        SC-1200-��
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Servomotor AC
Husillo
Guía de alta rigidez
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Cuerpo A
Carro
Carcasa A
Carcasa B
Cubierta del cuerpo A

–

–

–

–

–

–

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Cubierta lateral
Retén rodamientos
Amortiguador
Culata A
Culata B
Cubierta interior
Cubierta del motor R
Cubierta del motor L
Detector magnético
Electroimán

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

IIR
PC
PC
PC
PC
PC
–

Imán especial

100W
Husillo a bolas / Husillo trapecial

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

o

!6!7

!3 !0

!5 t !4 !4w e y r

@0

A

A'

i q

!9 u !1 !8

!2

@1

Vista A–A'

Lista de componentes / 
Componentes principales

Lista de componentes / 
Componentes principales

Nº Descripción Material Observaciones Nº Descripción Material Observaciones

Estructura



19

Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1H30

Características técnicas
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada de cable

LJ1H30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motor

F HR31 X10 Q

–
X10

Motor estándar
Motor no estándar

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

–
H

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo

 de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

600N

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1000mm
1200mm
1500mm

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

Carrera

D

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

25mm
40mm

D
E

Paso husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Tabla 1: Combinaciones tipo de husillo, paso de husillo y carrera

400
�

�

�

Carrera (mm)
Modelo

200
�

�

�

300
�

�

�

500
�

�

�

600
�

�

�

800
�

�

�

1000
�

�

�

1200
�

�

�

1500
�

�

�

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.
Consulte las dimensiones en la pág. 21.

LJ1H30        PD-  Carrera

LJ1H30        ND-  Carrera

LJ1H30        SE-  Carrera

Entrada superior

Entrada izquierda

Entrada axial
Entrada 
derecha

Entrada inferior

Forma de pedido

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S



 5 a 40 (sin condensación)

200

14.9

13.8

1500

41.9

40.8

ø30mm, paso 40mm

Carrera (mm)

Peso
(sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Salida del motor

Codificador

Tipo de husillo

Guía

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Laminado

Rectificado

Laminado

guía de 25mm

guía de 40mm

guía de 25mm

guía de 40mm

200W

200W

Husillo a bolas

Husillo trapecial

300

16.9

15.9

400

18.9

17.9

500

20.9

20   

600

22.9

22.1

800

27.4

26.2

1000

31.9

30.4

1200

35.9

34.5

Guía de alta rigidez

60

1000 700 500

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4,5 a 28VDC, consumo de corriente:12mA o 
inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

30

500

Servomotor AC (200W)

Sistema incremental

ø25mm, paso 25mm

Precaución

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Note 1) Dado que la velocidad máxima puede verse limitada por la carga, debe realizarse una evaluación adicional de este parámetro.
Nota 2)  Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Serie LJ1H20Guía de alta rigidez
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D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
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l 
de

l d
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ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas

Circuito interno del detector
de final de carrera
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A
  404
  504
  604
  704
  804
1004
1204
1404
1704

Carrera
  200
  300
  400
  500
  600
  800
1000
1200
1500

(mm)
B

  297
  397
  497
  597
  697
  897
1097
1297
1597

C
  630
  730
  830
  930
1030
1230
1430
1630
1930

D
31.5
31.5
31.5
31.5
31.5
31.5
31.5
31.5
31.5

120

160 212

194.5

110 30

11.5

18
9.4

33

20

80

(D)

20

80

104.
5

76

45°

110

C

B

8-ø9

ø8H10 prof. 10

4-M12 prof. rosca 15

4-M8 prof. de rosca 10

Lado de entrada de cable

A(rango de desplazamiento de tabla)

8H10 prof. 8

Escala: 10%

4-ø8H10 profundidad 5
11

0 
(P

as
o 

ra
nu

ra
 e

n 
T

)

Dimensiones 
de la ranura en T Nota)

Tabla de dimensiones (sin freno)
Modelo

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como valores estándar al   
 montar el equipo.
 Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M8 x (30+α, α: longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
 Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la   
 página 67.

Sección Z  

12.516.5

Sección A  

170

10
5

110

11
3

63.563

69

3.
3

5.
81.7

4.8

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z

Detalle de sección A
(Ranura del detector)

Dimensiones

LJ1H30��-  200-��
LJ1H30��-  300-��
LJ1H30��-  400-��
LJ1H30��-  500-��
LJ1H30��-  600-��
LJ1H30��-  800-��
LJ1H30        ��-1000-��
LJ1H30        ��-1200-��
LJ1H30        ��-1500-��
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o !4

@0 e wt!5 !4 !3 r !8 !6!7

y !0 !9

A

A'

i q

!1 !2

@1u
Vista A–A'

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11

Descripción

Servomotor AC
Husillo
Guía de alta rigidez
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Cuerpo A
Carro
Carcasa A
Carcasa B
Cubierta superior

–

–

–

–

–

–

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Aleación de aluminio

Material Observaciones

Lista de componentes / 
Componentes principales

200W
Husillo a bolas / Husillo trapecial

Nº

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Lista de componentes / 
Componentes principales

Nº Descripción
Cubierta lateral
Retén rodamientos
Amortiguador
Culata A
Culata B
Cubierta interior
Cubierta del motor A
Cubierta del motor B
Detector magnético
Electroimán

Material Observaciones
Aleación de aluminio
Acero al carbono

IIR
PC
PC
PC
PC
PC
–

Imán especial

Estructura



Certificado CE

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motor
-

X10
Motor estándar
Motor no estándar

23

Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1S10

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

–
H

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada de cable

100LJ1S10 S F H

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

C X10 Q

20mmC

Paso de husillo

Husillo trapecialS

Tipo de husillo

Consulte las dimensiones en la pág. 25.

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

R11
Características técnicas
motor / controlador

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

 5 a 40 (sin condensación)

5

300

±0.1

ø20mm, paso 20mm

Guía de deslizamiento

200

5.7

1000

12.0

Carrera (mm)

Peso (sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Repetitividad de posicionado

Tipo de husillo

Guía

300

6.5

400

7.3

500

8.1

600

8.9

700

9.6

800

10.4

900

11.2

100

5.0

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 12mA o
inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

Husillo trapecial laminado

D-Y7HL

Ci
rc

ui
to

 p
rin

cip
al

 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas

Circuito interno del detector
de final de carrera
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Tabla de dimensiones
A

  225
  325
  425
  525
  625
  725
  825
  925
1025
1125

Carrera
  100
  200
  300
  400
  500
  600
  700
  800
  900
1000

Modelo
LJ1S10        SC-  100-��
LJ1S10        SC-  200-��
LJ1S10        SC-  300-��
LJ1S10        SC-  400-��
LJ1S10        SC-  500-��
LJ1S10        SC-  600-��
LJ1S10        SC-  700-��
LJ1S10        SC-  800-��
LJ1S10        SC-  900-��
LJ1S10        SC-1000-��

B
  245
  345
  445
  545
  645
  745
  845
  945
1045
1145

C
  460
  560
  660
  760
  860
  960
1060
1160
1260
1360

80

45
20

100 201

192(43)

45°

18

9.4 4.
5 10

11.5

Escala: 15%

ø5H10 profundidad 8 8-M5 prof. rosca 8

Lado de entrada
 de cable

5H10 profundidad 6

A (rango de desplazamiento de la mesa)

C

4080 30

36

B

3-ø5H10 profundidad 5

40
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Dimensiones de la ranura en TNota)

Nota) Para fijar el cuerpo se precisan tuercas especiales de cabeza en T. Las tuercas especiales de cabeza en T se incluyen 
 con la unidad de cuerpo.
 Consulte el apartado "Opciones" en la pág. 67 en lo referente a la cantidad de tuercas de cabeza en T, etc.
 El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como 
 valores estándar al montar el equipo.

10 6

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z  

Superficie de referencia
 de montaje de la pieza∗

60
50

80

83
30

90Sección A

Detalle de la sección A 
(ranura del detector)

3.
3

5.
8

1.7
4.8

Sección Z

Dimensiones
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Nº Descripción
Servomotor AC
Husillo
Patín
Placa guía A
Placa guía B
Barra de empuje
Cubierta del bastidor
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Bastidor A
Carro
Carcasa B

–
–

Aleación de aluminio
Resina especial
Resina especial
Acero al carbono
Acero inoxidable

–
–
–

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

Material Observaciones

Lista de componentes / 
Componentes principales

Nº Descripción
Carcasa A
Cubierta superior A
Cubierta lateral
Rail de sensor
Retén rodamientos
Amortiguador
Culata A
Culata B
Cubierta interior
Electroimán
Tornillo Allen
Tuerca
Detector magnético

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

IIR
PC
PC
PC

Imán especial
Acero al cromo molibdeno

Acero suave
–

Material Observaciones

Lista de componentes / 
Componentes principales

50W
Husillo trapecial

  1
  2
  3
  4
  5
  6
  7
  8
  9
10
11
12
13

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

M3 x 8
M3

A

A'

!1@5

@6

!6

r

t

!7 @3

@4

y

Vista A-A'

!0 !5!9!8

e u q

@0 @1@2!3 o !2 w !4 i

Estructura
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Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1S20

Certificado CE

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motor
–

X10
Motor estándar
Motor no estándar

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

-
H

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada
 de cable

300LJ1S20 S F H

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

C X10 Q

20mmC

Paso de husillo

Husillo trapecialS

Tipo de husillo

Consulte las dimensiones en la pág. 29.

R21
Características técnicas
motor / controlador

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo de 
controlador

Tensión de 
alimentación

 eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita
 Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.   
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

 5 a 40 (sin condensación)

10

300

±0.1

ø20mm, paso 20mm

Guía de deslizamiento

200

7.4

1000

15.9

1200

18.1

Carrera (mm)

Peso (sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Repetitividad de posicionamiento (mm)  

Tipo de husillo

Guía

300

8.5

400

9.6

500

10.6

600

11.7

700

12.8

800

13.8

900

14.9

100

6.3

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 12mA 
o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

Husillo trapecial laminado

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas

Circuito interno del detector
de final de carrera
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A
  269
  369
  469
  569
  669
  769
  878
  978
1078
1178
1378

Carrera
  100
  200
  300
  400
  500
  600
  700
  800
  900
1000
1200

LJ1S20        SC-  100-��
LJ1S20        SC-  200-��
LJ1S20        SC-  300-��
LJ1S20        SC-  400-��
LJ1S20        SC-  500-��
LJ1S20        SC-  600-��
LJ1S20        SC-  700-��
LJ1S20        SC-  800-��
LJ1S20        SC-  900-��
LJ1S20        SC-1000-��
LJ1S20        SC-1200-��

B
  316
  416
  516
  616
  716
  816
  916
1016
1116
1216
1416

C
  132
  232
  332
  432
  532
  632
  732
  832
  932
1032
1232

D
  462
  562
  662
  762
  862
  962
1062
1162
1262
1362
1562

E
184
184
184
184
184
184
176
176
176
176
176

F
175
175
175
175
175
175
162
162
162
162
162

G
18
18
18
18
18
18
22
22
22
22
22

110
67

20

140 E

F

D

C

B

(G)

62
20

67

4.
5

10

92

92

11.5

9.4

18

58 30

45°

8–ø6.6

ø8H8 prof. rosca 10

4-M6 prof. de rosca 15

4-M8 prof. de rosca 20

Lado de entrada 
de cable

8H8 prof. 8

A (rango de desplazamiento de la mesa)

Escala: 10%

3-ø8H10 prof. 5

90
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Tabla de dimensiones (sin freno)
Modelo

Dimensiones de
la ranura en T Nota)

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como valores estándar al montar el equipo.
 Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M6 x (33+α, α: longitud efectiva de rosca de la plataforma de montaje del actuador).
 Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado “Opciones” en la página 67.

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Superficie de referencia
 de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z

12.5 9.5

Sección A

135

9082

52 52.5

92

55

Detalle de la sección A 
(ranura del detector)

3.
3

5.
81.7

4.8

Sección Z

Dimensiones
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Servomotor AC
Husillo
Patín
Placa guía A
Placa guía B
Barra de empuje
Cubierta del bastidor
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Cuerpo A
Carro
Carcasa A

–
–

Aleación de aluminio
Resina especial
Resina especial
Acero al carbono
Acero inoxidable

–
–
–

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

Lista de componentes /
Componentes principales

Carcasa B
Cubierta del cuerpo A
Cubierta lateral
Retén rodamientos
Amortiguador
Culata A
Culata B
Cubierta interior
Cubierta del motor R
Cubierta del motor L
Detector magnético
Electroimán
Tornillo Allen
Tuerca

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

IIR
PC
PC
PC
PC
PC
–

Imán especial
Acero al cromo molibdeno

Acero suave

Lista de componentes / 
Componentes principales

100W
Husillo trapecial

  1
  2
  3
  4
  5
  6
  7
  8
  9
10
11
12
13

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

M4 x 8
M4

!3 o

!9 !8 @4

!2e

!7w

!0

!8 i @0@1

@7 @6 q

@3

u

!5 @2

!6

y

t
r

@5

!1

A

A'

!4

Vista A-A'

Nº Descripción Material Observaciones Nº Descripción Material Observaciones

Estructura
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Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1S30

Certificado CE

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motor
-

X10
Motor estándar
Motor no estándar

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

–
H

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior
Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de 
entrada de cable

600LJ1S30 S F H

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

Carrera

C X10 Q

20mmC

Paso de husillo

Husillo trapecialS

Tipo de husillo

Consulte las dimensiones en la pág. 33.

R31
Características técnicas 
motor/controlador

Entrada superior

Entrada
 izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada
inferior

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric
Corporation

Matsushita 
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

Nota 2)

Nota 2)

Nota 2)

Forma de pedido

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Nota) Consulte en el esquema siguiente la estructura del circuito interno del detector de final de carrera.
Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

5 a 40 (sin condensación)

20

300

ø25mm, paso 20mm

Guía de deslizamiento

200

13.3

Carrera (mm)

Peso (sin motor) (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Tipo de husillo

Guía

300

15.1

400

16.9

500

18.7

600

20.4

800

24.6

1000

28.6

1200

32.2

1500

37.6

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)
 

Tensión de alimentación eléctrica: 4,5 a 28VDC, consumo de corriente: 12mA 
o inferior, salida de control: colector abierto, corriente de carga máxima 150mA

Husillo trapecial laminado

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas

Circuito interno del detector
de final de carrera
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A
  445
  545
  645
  745
  845
1045
1245
1445
1745

Carrera
  200
  300
  400
  500
  600
  800
1000
1200
1500

LJ1S30        SC-  200-��
LJ1S30        SC-  300-��
LJ1S30        SC-  400-��
LJ1S30        SC-  500-��
LJ1S30        SC-  600-��
LJ1S30        SC-  800-��
LJ1S30        SC-1000-��
LJ1S30        SC-1200-��
LJ1S30        SC-1500-��

B
  365
  465
  565
  665
  765
  965
1165
1365
1665

C   
698
798
898
998

1098
1298
1498
1698
1998

120

246.5200

221.5

80
20

(31.5)

110 110 30

18
9.4

11.5

4.
5

77
20

45°

C

8–ø9

B

76

10

33

ø8H10 prof. 10 4-M8 prof. de rosca 10

4-M12 prof. rosca 15

Lado de entrada 
de cable

A(rango de desplazamiento de la mesa)

Escala: 10%

8H10 prof. 8

4-ø8H10 prof. 5

11
0 

(P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Dimensiones 
de la ranura en T Nota)

Tabla de dimensiones (sin freno)
Modelo

Nota) El plano de referencia de montaje del cuerpo y el plano de referencia de montaje de la pieza deberían utilizarse como   
 valores estándar al montar el equipo.
 Al montar la unidad de cuerpo, se requieren tornillos M8 x (30+α, α: longitud efectiva de rosca de la plataforma de   
 montaje del actuador).
 Al realizar el montaje empleando las ranuras en T del actuador se requieren tuercas de cabeza en T. Véase el apartado 

Z sección

12.516.5

 Sección A

170

10
5

110

11
3

63.563

69

3.
3

5.
81.7

4.8

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Detalle de sección Z

Detalle de la sección A 
(ranura del detector)

Dimensiones
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Servomotor AC
Husillo
Patín
Placa guía A
Placa guía B
Barra de empuje
Cubierta del bastidor
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Cuerpo A
Carro
Carcasa A

–
–

Aleación de aluminio
Resina especial
Resina especial
Acero al carbono
Acero inoxidable

–
–
–

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

Lista de componentes / 
Componentes principales

Carcasa B
Cubierta del cuerpo A
Cubierta lateral
Retén rodamientos
Amortiguador
Culata A
Culata B
Cubierta interior
Cubierta del motor R
Cubierta del motor L
Detector magnético
Electroimán
Tornillo Allen
Tuerca

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

Acero al carbono
IIR
PC
PC
PC
PC
PC
–

Imán especial
Acero al cromo molibdeno

Acero suave

Lista de componentes / 
Componentes principales

200W
Husillo trapecial

  1
  2
  3
  4
  5
  6
  7
  8
  9
10
11
12
13

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

M5 x 8
M5

!9

!3 o

!8 @4 !7w

!2e

@3

u

!8 i

!0!4

@0@1

@7 @6 qA
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t

!6

y
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Vista A-A'

Nº Descripción Material Observaciones Nº Descripción Material Observaciones

Estructura



Especificación sala limpia (-X60)

Rendimiento en cuanto a generación de partículas

Gráficos de vacio

Áreas de aplicación de grasa

El cambio de materiales, el tratamiento anticorrosión, el uso de una grasa especial y la limpieza mediante vacío del interior del actuador 
permiten el funcionamiento en sala limpia. 

Cubierta superior

Separador del sellado 

Sellado 
antipolvo

Cubierta lateral

Procedimiento del test
Se situó un actuador en el interior de una cámara limpia y se 
midió la concentración de partículas en cada punto circundante.

Entorno de prueba: <Mesa de trabajo manual limpia> Nippon Airtek: VS-1603L
<Tamaño> ancho x largo x alto = 620mm x 1550mm x 730mm
<Nivel de limpieza> Fed-st clase 10 
<Velocidad de flujo descendente> Apróx. 0,3m/s

Equipo de prueba: <Equipo de prueba> Contador láser de partículas
Hitachi Electric Engineering: TS-3500

<Tamaño de partícula objetivo> 0,17µm o más
<Caudal de muestra> 28l/min (ANR)
<Tiempo de toma de muestra> 1min
<Tiempo de mantenimiento> 2min
<Número de pruebas> 6

Situación del actuador y puntos de prueba

Precaución
  Es preciso el mantenimiento de las zonas engrasadas del 

sellado antipolvo.
Con esta especificación se aplica una grasa para vacío a las 
zonas deslizantes del sellado antipolvo a fin de prevenir la 
generación de partículas. Debería llevarse a cabo el 
mantenimiento a los 4.000 km, a los 4 millones de ciclos o a los 6 
meses, guiándose por la condición que se cumpla primero.

Grasa indicada: Barrierta IEL/V [grasa fluorada (70g) para 
equipamientos de vacío fabricada por NOK Kluber]

  Se requiere un entorno de caudal descendente con una 
velocidad de flujo de 0,3 m/s o superior.
El rendimiento en cuanto a generación de partículas de esta 
especificación se ha puesto a prueba en el entorno descrito a la 
izquierda. 

Mesa

Sellado antipolvo

Superficie de aplicación de grasa 

(superficie interior del sellado antipolvo 
y zonas deslizantes del carro)
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10Z

10X

10C

2001501005025
Caudal de vacio (l/min  ANR)

Velocidad: 500mm/s

Velocidad: 1.000mm/s

LJ1H30
Características

de caudal de
vacio

10Z

10X

10C

2001501005025
Caudal de vacio (l/min  ANR)

LJ1H10
Características

de caudal
de vacio

Velocidad: 400mm/s

Velocidad: 600mm/s

10Z

10X

10C

2001501005025
Caudal de vacio (l/min  ANR)

Velocidad: 500mm/s

Velocidad: 1.000mm/s

LJ1H20
Características

de caudal
de vacio

El centro
 de la carre
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 alineado con el centro
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Serie LJ1H/LJ1S
Ejecuciones especiales
Consulte con SMC los datos detallados acerca de dimensiones, características técnicas y entregas.



Ejecuciones especiales Serie LJ1H/LJ1S

36

Especificación de sellado antipolvo (-X70)

Cubierta de protección antipolvo
El sellado antipolvo (cubierta antipolvo) impide la entrada de polvo, fragmentos 
y polvo de papel, etc. 

Capaz de proporcionar de modo compacto guías soporte para cables y conductos.

Especificación CABLEVEYOR -transportador de cable- (-X40)

Estructura

Lista de componentes

Dimensiones de sección 
transversal del CABLEVEYOR

CABLEVEYOR es fabricado por

Ejemplo) Para LJ1  10

Nº
1
2
3
4
5

Descripción
CABLEVEYOR 

Cubierta lateral del cable
Placa de montaje
Brida del cable

Capuchón extremo

Observaciones

—
—
—
—
—

Material
—

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

EP

Precauciones en la manipulación del CABLEVEYOR

1. Al manipular, conectar o desconectar el CABLEVEYOR:

•  Utilice ropa adecuada y equipo apropiado de protección (gafas 
protectoras, guantes, calzado de seguridad, etc.).

•  Utilice herramientas adecuadas.

•  Proporcione soporte de modo que el CABLEVEYOR y sus 
componentes no se muevan libremente.

2. Tome medidas de prevención de daños (cubierta de seguridad, 
etc.).

3. Antes de instalar, retirar o realizar operaciones de mantenimiento 
en el equipo desconecte siempre la alimentación y asegúrese de 
que no pueda ser activada por accidente.

4. A fin de prevenir accidentes secundarios, mantenga el área 
circundante en orden y trabaje en condiciones de seguridad.

5. El área transversal total del cable insertado en el CABLEVEYOR 
no debería superar el 60% del área transversal del 
CABLEVEYOR.

6. El espacio libre mínimo entre el cable y la anchura interna del 
CABLEVEYOR debería ser superior al 10% del diám. ext. del 
cable y en cualquier caso siempre superior a 2 mm.

Sin sellado antipolvo

Con sellado antipolvo

ø2ø3ø6 ø4ø8ø8

Serie

LJ1  10

LJ1  20

LJ1  30

A

10

10

14

B

20

20

40

ø4

B

A

H
S

H
S

H
S
H
S

(mm)

Correcto: 60% o menos Incorrecto: superior a 60%

Nota 1) Material del sellado antipolvo: Poliuretano
Consulte SMC para más detalles.

Nota 2) No se han tomado medidas para el uso en un entorno con neblina.
Por otro lado, el uso del sellado antipolvo puede no ser tampoco 
posible, dependiendo del entorno de trabajo. Consulte con SMC.



Características técnicas 
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación sala limpia

F HR11

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

400
�

�

Carrera (mm)
Modelo

100
�

�

200
�

�

300
�

�

500
�

�

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X60 Q

LJ1H10        PB-  Carrera-F�-X60

LJ1H10        NB-  Carrera-F�-X60
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Ejecuciones especiales: Especificación sala limpia
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1H10

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10 Nota 1)

Y10 Nota 1)

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm

100
200
300
400
500

Carrera

B

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

12mmB

Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric
 Industrial
 Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Husillo a bolas rectificado

Tornillo de bolas laminado

P
N

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS1-2000
LJ1-IEL

Sellado antipolvo
Grasa para 
sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�10/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación para sala limpia   Serie LJ1H10

Características técnicas

Guía de 12mm  
Guía de 12mm 

50W 

50W
Tornillo de bolas laminado
Tornillo de bolas rectificado

Tornillo de bolas laminado

Tornillo de bolas rectificado

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

500 
8.5 
8.1 

400 
7.7 
7.3 

300 
7.0 
6.6 

200 
6.2 
5.8 

100 
5.4 
5.0 

5 a 40 (sin condensación) 

10 

600 

±0.05

±0.02 

Servomotor AC (50W) 

ø12mm, paso 12mm 

ø12mm, paso 12mm  

Guía de alta rigidez, rail de acero inoxidable, aplicación de grasa AFE (fabricada por THK)

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,  
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,  
tomando como referencia la condición que antes se cumpla.

Rc 1/4, una en cada superficie axial     Selle la conexión no utilizada mediante un tapón.

Con sellado antipolvo
Grasa fluorada para equipamiento de vacío fabricada por NOK Kluber

50l/min (ANR)

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de
husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo 

Mantenimiento periodico de la grasa

Conexión de succión por vacío

Caudal de succión
En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad  
de posicionado 

(mm)

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1H10�   (X60)  1  
  2 

44

40
 (P

as
o 

ra
nu

ra
 e

n 
T)

28

576569
9095

80

46
58

17

2 ranuras
en T1 

2 ranuras
en T 2

Dimensiones de la ranura en T 1
(ranura del detector)

Dimensiones de la ranura en T2

40

36
2-ø5H10 prof. 8

6-M5 prof. de rosca 9

3-ø5H10 prof. 5

40
70

120

90 203

19441

Rc 1/4
Conexión de succión   
por vacio

Rc 1/4
Conexión de succión 
por vacío

Superficie de referencia  
de montaje de la pieza∗

4 ranuras de montaje
de detector de final de carrera 
Las dos ranuras inferiores 
no pueden utilizarse.

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Carrera + 115 (rango de desplazamiento de la mesa) 7.5

Carrera + 350

274080Carrera + 145

9.
3

23

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

5.
8 3.

3

1.7
5.3

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 

Cromado negro +
revestimiento de 

fluoresina 
especial y aplicacion 

de grasa



Características técnicas 
motor/controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación sala limpia

F HR21

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X60 Q
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Ejecuciones especiales: Especificación sala limpia
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1H20

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

A

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

10mm
20mm

A
C

Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

P
N

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS2-2000
LJ1-IEL

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�20/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

100
�

�

200
�

�

300
�

�

400
�

�

500
�

�

�

�

600
�

�

�

�

700

�

�

800

�

�

900

�

�

1000

�

�

LJ1H20        PA- Carrera  -F�-X60

LJ1H20        NA- Carrera -F�-X60

LJ1H20        PC- Carrera -F�-X60

LJ1H20        NC- Carrera -F�-X60

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric 
Corporation

Matsushita
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación para sala limpia Serie LJ1H20

Características técnicas

Paso 10mm 
Paso 20mm
Paso 10mm 
Paso 20mm

100W

100W

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Con motor
Sin motor

500 
12.8
12.3

400 
11.4
10.9

300 
10.3
  9.8

200 
9.1
8.6

100 
7.9
7.4

5 a 40 (sin condensación)

±0.05
±0.02

Servomotor AC (100W)

Guía de efecto directo de gran rigidez, rail de acero inoxidable, aplicación de grasa AFE (fabricada por THK)

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
 salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,
tomando como referencia la condición que antes se cumpla.

Rc 1/4, una en cada superficie axial       Selle la conexión no utilizada mediante un tapón.

Con sellado antipolvo
Grasa fluorada para equipamiento de vacío fabricada por NOK Kluber

50l/min (ANR)
100l/min (ANR)

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de
husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

Mantenimiento periódico de la grasa

Conexión 
de succión por vacío

Caudal de succión

600 
13.9
13.4

700 
15.1
14.6

800 
16.3
15.8

900 
17.5
17.0

1000 
18.7
18.2

Cromado negro +
revestimiento de fluoresina

 especial y aplicación 
de grasa

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

Si se muestran dos dimensiones, la dimensión superior es para carreras de 100 a 600 mm,
y la dimensión inferior es para carreras de 700 a 1.200 mm. 

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1H20�2 (X60)

33

64
.5

135

92

52 52.5

33
90

35 64
.5 85

62

3-ø8H10 prof. 20

8-M6 prof. de rosca 20

2-ø8H10 prof. 10
4-M8 prof. de rosca 15

92

20

67

Carrera +32

90
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Carrera +216

29
33 Carrera + 129 (rango de desplazamiento de la mesa)

Carrera +120 (rango de desplazamiento de la mesa)

Carrera +334

185
172 7.5

100

20

195
187

92

58 1010

62

70
130

Rc 1/4
Conexión 
de succión por vacío

2 ranuras en T 1

2 ranuras  
en T 2

5.
8

3.
3

1.7
5.3

Dimensiones de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

Dimensiones de la ranura en T 1
 (ranura del detector)

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Rc 1/4
Conexión de 
succión por vacío

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 

30

500

—

—
— 1000 930 740 600 500

15—

—

—ø15mm, paso 10mm

ø15mm, paso 20mm

Carrera: 500mm o menos
Carrera: 500mm o más
Velocidad: 500mm/s o inferior

Velocidad: 500mm/s o superior

Succión por un extremo o por ambos.
Succión en ambos extremos.



Características técnicas motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación sala limpia

F HR31

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X60 Q
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Ejecuciones especiales: Especificación sala limpia
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1H30

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

200P

Carrera

D

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Paso de husillo: 25mm

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

P
N

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS3-2000
LJ1-IEL

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�30/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

200
�

�

300
�

�

400
�

�

500
�

�

600
�

�

800
�

�

1000
�

�

1200
�

�

1500
�

�

LJ1H30        PD-  Carrera-F�-X60

LJ1H30        ND-  Carrera-F�-X60

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación para sala limpia Serie LJ1H30

Características técnicas

Paso 25mm 
Paso 25mm

200W 

200W 1000 700 500
Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Con motor
Sin motor

600 
24.2
23.1

500 
22.2
21.1

400 
20.2
19.1

300 
18.2
17.1

200 
16.2
15.1

5 a 40 (sin condensación) 

60 

±0.05

±0.02 

Servomotor AC (200W)

ø25mm, paso 25mm

ø25mm, paso 25mm

Guía de alta rigidez, rail de acero inoxidable, aplicación de grasa AFE (fabricada por THK)

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Cada 4.000 km, 4 millones de ciclos o periodo de funcionamiento de 6 meses,
 tomando como referencia la condición que antes se cumpla.

Rc 1/4, una en cada superficie axialSelle la conexión no utilizada mediante un tapón, 
succión en ambos extremos

Con sellado antipolvo
Grasa fluorada para equipamiento de vacío fabricada por NOK Kluber

100l/min (ANR)

200l/min (ANR)

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de
husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

Mantenimiento periodico de la grasa

Conexión de succión por vacío

Caudal de succión
Velocidad: 500mm/s o inferior

Velocidad: 500mm/s o más

800 
28.7
27.6

1000 
33.2
32.1

1200 
37.2
36.1

1500 
43.2
42.1

Cromado negro + 
revestimiento de fluoresina

 especial y aplicación 
de grasa

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

Dimensiones/LJ1H30�3 (X60)

 

4-ø8H10 prof. 19

8-M10 prof. de rosca20

2-ø8H10 prof. 84-M8 prof. de rosca10

Carrera +97

Carrera +393

20
80

160

100 217

199.549.5 Carrera + 144 (rango de desplazamiento de la mesa)

110 30

20

8

80

110

11
0 

(P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

76

68
10

5
12

0

110
126

44

170
110

76

68

Rc 1/4
Conexión de succión 

por vacío

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Rc 1/4
Conexión de succión
por vacío

Entrada 
de cable

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

2 ranuras 
en T 1
2 ranuras 
en T 2

5.
8 3.

3

1.7
5.3

Dimensiones de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10
9.4

18

45°

Dimensiones de la ranura en T 1 
(ranura del detector)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos.  



Características técnicas
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR11

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X70 Q
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Ejecuciones especiales: Especificación sellado antipolvo 
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1H10

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

B

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

12mm
20mm

B
C

Paso husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

 Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Tornillo deslizante

P
N
S

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS1-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�10/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

600

  

�

700

�

800

�

900

�

1000

�

LJ1H10        PB-  Carrera-F�-X70

LJ1H10        NB-  Carrera-F�-X70

LJ1H10        SC-  Carrera-F�-X70

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación

 eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno 
del detector de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1H10

Características técnicas

Paso 12mm 
Paso 20mm
Paso 12mm 
Paso 20mm

50W

50W

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

Tornillo de bolas laminado
Tornillo de bolas rectificado
Tornillo deslizante

Con motor
Sin motor
Con motor
Sin motor

500 
8.5
8.1
8.8
8.4

400 
7.7
7.3
8.0
7.6

300 
7.0
6.6
7.2
6.8

200 
6.2
5.8
6.2
5.8

100
5.4
5.0
5.3
4.9

5 a 40 (sin condensación)
10
10
600
500

±0.05
±0.02
±0.1

Servomotor AC (50W)
ø12mm, paso 12mm
ø12mm, paso 12mm
ø20mm, paso 20mm
Guía de alta rigidez

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Con sellado antipolvo
Lubricante especial

Carrera (mm)

Peso (kg)

Husillo
a bolas
Husillo 
trapecial

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

600 
––
––
9.7
9.3

700 
––
––

10.5
10.1

800 
––
––

11.3
10.9

900 
––
––

12.2
11.8

1000 
––
––

13.0
12.6

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1H10�  (X70) 1 
2

5769

9095

80

46
58

2 ranuras en T 1

2 ranuras en T 2

40

36
2-ø5H10 prof.8

6-M5 X 0.8 prof. rosca 9

3-ø5H10 prof.5

40
70
120

90 203

194 
41

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

4 ranuras de montaje 
de detector de final de carrera
Las dos ranuras inferiores
no pueden utilizarse.

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

Carrera +115 (rango de desplazamiento de la mesa) 7.5

Carrera +350

27 4080Carrera +145

9.
3

23

Dimensiones 
de la ranura 

en T 2

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

5.
8

3.
3

1.7
5.3

40
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Dimensiones de la ranura en T 1
(Ranura del detector)



Características técnicas 
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR21

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X70 Q
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Ejecuciones especiales: Especificación sellado antipolvo 
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1H20

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

Carrera

A

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

10mm
20mm

A
C

Paso husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado 

Husillo trapecial

P
N
S

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS2-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�20/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

�

�

600
�

 �

�

�

�

700

�

�

�

800

�

�

�

900

�

�

�

1000

�

�

�

1200

�

LJ1H20        PA-  Carrera-F�-X70

LJ1H20        NA-  Carrera-F�-X70

LJ1H20        PC-  Carrera-F�-X70

LJ1H20        NC-  Carrera-F�-X70

LJ1H20        SC-  Carrera-F�-X70

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo

 de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial
 Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.



46

Ejecuciones especiales - Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1H20

Características técnicas

Guía 10mm 
Guía de 20mm
Guía de 20mm

Tornillo 
de bolas

Tornillo deslizante

Tornillo 
de bolas
Tornillo deslizante

Guía 10mm 
Guía de 20mm
Guía de 10mm

100W

100W

Tornillo de bolas laminado
Tornillo de bolas rectificado
Tornillo deslizante

Tornillo de bolas 
laminado/rectificado
Tornillo deslizante

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Con motor
Sin motor
Con motor
Sin motor

500 
12.8
12.3
13.3
12.3

400 
11.4
10.9
12.2
10.8

300 
10.3
  9.8
11.1
  9.6

200 
  9.1
  8.6
  10.0
  8.5

100 
7.9
7.4
9.0
7.5

5 a 40 (sin condensación)

Servomotor AC (100W)

15

500
±0.05
±0.02
±0.1

Guía de alta rigidez
ø20mm, paso 20mm

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Con sellado antipolvo
Lubricante especial

Carrera (mm)

Peso (kg)

Tornillo 
de bolas
Tornillo 
deslizante

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad 
máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

600 
13.9
13.4
14.3
13.8

700 
15.1
14.6
15.3
16.3

800 
16.3
15.8
17.2
16.8

900 
17.5
17.0
19.1
18.6

1000 
18.7
18.2
20.6
20.4

1200 
––
––

24.7
24.2

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 

30 ––

ø15mm, paso 10mm ––

500 ––
–– 1000 930 740 500 ––

––
––

600

15 ––––

øPaso 15mm, 20mm ––––

Allí donde se muestren dos dimensiones, la dimensión superior corresponde a carreras de 100 a 600 mm,
 y la dimensión inferior a carreras de 700 a 1.200 mm. 

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1H20�2 (X70)

135

92
52 52.5

90

35

85 90

62

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

3-ø8 H 10  prof.20

8-ø6.6

2-ø8H10 prof.10
4-M8 prof. de rosca 20

92
20

67

Carrera +32

90
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Carrera +216

29
33

Carrera +120 (rango de desplazamiento de la mesa)
Carrera +129 (rango de desplazamiento de la mesa)

Carrera +334

185
172 7.5

100

20

195
187

92

58 1010

62

70
130

2 ranuras 
en T 1

2 ranuras 
en T 2

Dimensiones 
de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10
9.4

18

45°

5.
8

3.
3

1.7
5.3

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Dimensiones de la ranura en T 1
(Ranura del detector)



Características técnicas 
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada 
de cable

LJ1H30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR31

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X70 Q
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Ejecuciones especiales: Especificación sellado antipolvo, 
guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1H30

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

200P

Carrera

D

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado CE

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS3-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�30/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

600
�

�

�

800
�

�

�

1000
�

�

�

1200
�

�

�

1500
�

�

�

LJ1H30        PD-  Carrera-F�-X70

LJ1H30        ND-  Carrera-F�-X70

LJ1H30        SE-  Carrera-F�-X70

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctrica Modelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

Husillo trapecial

P
N
S

25mm
40mm

D
E

Paso de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1H30

Características técnicas

Paso 25mm 
Paso 40mm
Paso 25mm 
Paso 40mm

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

200W

200W

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

Husillo a bolas laminado/rectificado
Husillo trapecial

Con motor
Sin motor
Con motor
Sin motor

600 
24.2
23.1
23.2
22.1

500 
22.2
21.1
21.1
20.0

400 
20.2
19.1
19.0
17.9

300 
18.2
17.1
17.0
15.9

200 
16.2
15.1
14.9
13.8

5 a 40 (sin condensación)
60
30

500
±0.05
±0.02 
±0.1 

Servomotor AC (200W)
ø25mm, paso 25mm
ø30mm, paso 40mm

1000 700 500

Guía de alta rigidez
Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,

salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

Con sellado antipolvo
Lubricante especial

Carrera (mm)

Peso (kg)

Husillo
a bolas

Husillo 
trapecial

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad 
máxima (mm/s)

Potencia motor

Husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

800 
28.7
27.6
27.3
26.2

1000 
33.2
32.1
31.5
30.4

1200 
37.2
36.1
35.6
34.5

1500 
43.2
42.1
41.9
40.8

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1H30�3 (X70)

 

4-ø8H10 prof. 19

8-ø9

2-ø8H10 prof. 8
4-M8 
prof. de rosca10

Carrera +97

Carrera +393

20
80

160

100 217

199.549.5 Carrera + 144 (rango de desplazamiento de la mesa)

110 30

20

8

80

110

11
0 

(P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

76

10
5

12
0

110
126

44

170

110

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

2 ranuras 
en T 1

2 ranuras
en T 2

Dimensiones 
de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10
9.4

18

45°

5.
8

3.
3

1.7
5.3

Entrada 
de cable

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Dimensiones 
de la ranura en T 1

(Ranura del detector)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 
  



Características técnicas 
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada de cable

LJ1S10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR11 X70 Q
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo  
Guía deslizante

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1S10

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100S

Carrera

C

Tipo de husillo

Certificado CE

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS1-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�10/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Husillo trapecialS

20mmC
Paso del husillo

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10 Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1S10

Características técnicas

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

100 
5.4
5.0

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Salida del motor
Tipo de husillo
Guía

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

200 
6.1
5.7

300 
6.9
6.5

400 
7.7
7.3

500 
8.5
8.1

600 
9.3
8.9

700 
10.0
  9.6

800 
10.8
10.4

900 
11.6
11.2

1000 
12.4
12.0

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

5 a 40 (sin condensación) 

5 

300 

±0.1 

Servomotor AC (50W) 

Husillo trapecial ø 20mm, paso de 20mm

Guía de deslizamiento

Con sellado antipolvo

Lubricante especial
En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1S10�1SC (X70)

5769
9095

80

46
582 ranuras 

en T 1

2 ranuras
en T 2

40

36

2-ø5H10 profundidad 8

6-M5 prof. rosca 9

3-ø5H10 profundidad 5

40
70

120

90 203

19441

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

4 ranuras de montaje
de detector de final de carrera
Las dos ranuras inferiores 
no pueden utilizarse.

Superficie de referencia
de montaje del cuerpo∗

Carrera +115 (rango de desplazamiento de la mesa) 7.5

Carrera +350

274080Carrera +145

9.
3

23

Dimensiones 
de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

5.
8

3.
3

1.7
5.3

40
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Dimensiones 
de la ranura en T 1

 (Ranura del detector)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 
 



Características técnicas
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada de cable

LJ1S20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR21 X70 Q
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo   
Guía deslizante

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1S20

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100S

Carrera

C

Tipo de husillo

Certificado CE

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS2-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�20/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Husillo trapecialS

20mmC
Paso del husillo

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión
de alimentación

 eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20 Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

 Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation 

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.
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Ejecuciones especiales/Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1S20

Características técnicas

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

100 
6.8
6.3

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Potencia motor
Husillo
Guía

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

200 
7.9
7.4

300 
9.0
8.5

400 
10.1
9.6

500 
11.1
10.7

600 
12.2
11.7

700 
13.3
12.8

800 
14.3
13.8

900 
15.4
14.9

1000 
16.4
15.9

1200 
18.6
18.1

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

5 a 40 (sin condensación) 

10 

300 

±0.1 

Servomotor AC (100W) 

Husillo trapecial ø20mm, paso de 20mm 

Guía de deslizamiento

Con sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 
 

Si se muestran dos dimensiones, la dimensión superior es para carreras de 100 a 600 mm, 
y la dimensión inferior es para carreras de 700 a 1.200 mm.

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1S20�2�SC (X70)

Dimensiones 
de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

5.
8

3.
3

1.7
5.3

135

92

52 52.5

90

35

85 90

62

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

3-ø8H 10 prof. 20

8-ø6.6

2-ø8H10 prof. 10
4-M8 X 1.25 prof. de rosca 20

92

20

67

Carrera +32

90
 (

P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

Carrera +216

33
37

Carrera +131 (rango de desplazamiento de la mesa)
Carrera +140 (rango de desplazamiento de la mesa)

Carrera +334

170
157 7.5

110

20

179
171

92

58 1010

62

70
140

2 ranuras 
en T 1

2 ranuras 
en T 2

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Dimensiones 
de la ranura en T 1

 (Ranura del detector)



Características técnicas 
motor / controlador

AxialF

Dirección de entrada de cable

LJ1S30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Especificación de sellado antipolvo

F HR31 X70 Q
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Ejecuciones especiales: Sellado antipolvo 
Guía deslizante

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1S30

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

200S

Carrera

C
Certificado CE

D-Y7HL

Referencia
LJ1-DS3-2000
LJ1-L101

Sellado antipolvo
Grasa para sellado antipolvo

Observaciones
para LJ1�30/2000mm x 4

Repuestos (sellado antipolvo)

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo

de controlador

Tensión 
de alimentación

 eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Tipo de husillo
Husillo trapecialS

20mmC
Paso del husillo

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Ejecuciones especiales - Especificación con sellado antipolvo Serie LJ1S30

Características técnicas

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

200 
14.4
13.3

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Potencia motor
Tipo de Husillo
Guía

Especificación del carro
Especificación de la grasa para el sellado antipolvo

300 
16.2
15.1

400 
18.0
16.9

500 
19.8
18.7

600 
21.5
20.4

800 
25.7
24.6

1000 
29.7
28.6

1200 
33.3
32.2

1500 
38.7
37.6

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

5 a 40 (sin condensación) 

20 

300 

±0.1 

Servomotor AC (200W) 

Husillo trapecial ø20mm, paso 25mm

Guía de deslizamiento

Con sellado antipolvo

Lubricante especial

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Escala: 15%

Dimensiones/LJ1S30�3�SC (X70)

 

4-ø8H10 prof. 19

8-ø9

2-ø8H10 prof. 104-M8 prof. de rosca 10

Carrera +165

Carrera +461

20
80

200

140 252

22746 Carrera +188 (rango de desplazamiento de la mesa)

110

20
8

80

110

11
0 

(P
as

o 
ra

nu
ra

 e
n 

T
)

76

10
5

12
0

110
126

44

170

110

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗

2 ranuras 
en T 1

2 ranuras 
en T 2

Dimensiones 
de la ranura en T 2

11.5

4.
5

10

9.4

18

45°

5.
8 3.

3

1.7
5.3

Entrada 
de cable

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗

Dimensiones 
de la ranura en T 1

(Ranura del detector)

∗ El plano de referencia de montaje del cuerpo debería utilizarse como estándar para el montaje sobre equipos. 

30
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Ejecuciones especiales: Especificación  
CABLEVEYOR 
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal    Potencia motor: 50 W
Serie LJ1H10

Características técnicas  
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada
 de cable

LJ1H10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

F HR11

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

CABLEVEYOR es fabricado por

X40

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

-
H

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

B

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

12mm
20mm

B
C

Paso del husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 
1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones en la tabla 
1 presentada a continuación).

Certificado 
CE

L
R

Dirección de entrada 
de CABLEVEYOR

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
 d

el
 d

et
ec

to
r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

600

  

�

700

�

800

�

900

�

1000

�

LJ1H10        PB-  Carrera-��-X40�
LJ1H10        NB-  Carrera-��-X40�
LJ1H10        SC-  Carrera-��-X40�

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10 Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Especificación CABLEVEYOR
 (transportador de cable)

 

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1H10

Características técnicas

Guía de 12mm 

Guía de 20mm

Guía de 12mm 

Guía de 20mm

Husillo a bolas laminado

Husillo a bolas rectificado

Husillo trapecial

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

Con motor 
(estándar)
Sin motor 
(no estándar)

500 
  9.6
10.1
  9.2
  9.7

400 
8.7
9.2
8.3
8.8

300 
7.9
8.3
7.5
7.9

200 
6.9
7.1
6.5
6.7

100 
6.0
6.1
5.6
5.7

10 —

600 —

±0.05 
±0.02

—
—

—
—

ø20mm, paso de 20mm
Guía de alta rigidez

Horizontal
5 a 40 (sin condensación)

±0.1
Servomotor AC (50W) 

10

500

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
 salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

TKP0130-2BR18 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Cubierta con ranura de detector

Carrera (mm)

Peso (kg)

Tornillo de bolas

Tornillo deslizante

Tornillo de bolas

Tornillo deslizante

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Tornillo deslizante

Posición de montaje
Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

CABLEVEYOR (transportador de cable)
Cubierta lateral

600 
––

11.1
––

10.7

700 
––

12.0
––

11.6

800 
––

13.0
––

12.6

900 
––

14.0
––

13.6

 1000 
––

14.9
––

14.5

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Repetitividad
 de posicionado

(mm)

ø12mm, Paso de 12mm

Escala: 25%

Dimensiones/LJ1H10�1  (X40)

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

802-ø5H10 profundidad 6 4-M5
Para montaje de pieza

100

20

4-ø9.5
4-ø5.2

(4-M5)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

5.
5

13
21

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.

83
5020

8042

10
3

15
.5

10
95

CABLEVEYOR es fabricado por



CABLEVEYOR es fabricado por
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Ejecuciones especiales: Especificación CABLEVEYOR
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal    Potencia motor: 100 W
Serie LJ1H20

Características técnicas
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de
entrada de cable

LJ1H20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

F HR21

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X40

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

-
H

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

Carrera

A

Tipo del husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

10mm
20mm

A
C

Paso del husillo
(Consulte las combinaciones 
en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones 
en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado 
CE
 

L
R

Dirección de entrada de 
CABLEVEYOR 

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 

de
l d

et
ec

to
r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

�

�

600
�

�

�

�

�

700

�

�

�

800

�

�

�

900

�

�

�

1000

�

�

�

1200

�

LJ1H20        PA-  Carrera-��-X40�
LJ1H20        NA-  Carrera-��-X40�
LJ1H20        PC-  Carrera-��-X40�
LJ1H20        NC-  Carrera-��-X40�
LJ1H20        SC-  Carrera-��-X40�

Especificación 
CABLEVEYOR 

(transportador de cable)
 

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada izquierda

Entrada axial Entrada
 derecha

Entrada inferior

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20 Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.
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En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1H20

Características técnicas

Paso 10mm 

Paso 20mm

Paso 20mm

Paso 10mm 

Paso 20mm

Paso 20mm

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial
Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

500 
13.5
14.8
13.0
14.3

400 
12.3
13.6
11.8
13.1

300 
11.1
12.4
10.6
11.9

200 
  9.9
11.2
  9.4
10.7

100 
  8.7
10.0
  8.2
  9.5

Servomotor AC (100W)

15

500
±0.05
±0.02
±0.1

Guía de alta rigidez
ø20mm, paso 20mm

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

TKP0130-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Cubierta con ranura de detector

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

CABLEVEYOR (transportador de cable)

CABLEVEYOR es fabricado por  

Cubierta lateral

Horizontal
5 a 40 (sin condensación) 

Posición de montaje

600 
14.7
16.0
14.2
15.5

700 
15.9
17.2
15.4
16.7

800 
17.1
18.4
16.6
17.9

900 
18.3
19.6
17.8
19.1

1000 
19.5
20.8
19.0
20.3

1200 
––

23.2
––

22.7

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

30 ––

ø15mm, paso 10mm ––

500 ––
–– 1000 930 740 500 ––

––
––

600

15 ––––

ø20mm, paso 15mm ––––

Con motor 
(estándar)
Sin motor 
(no estándar)

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Escala: 25%

Dimensiones/LJ1H20�2 (X40)

110

130

20
2-ø8H10 prof. 10 4-M8 

Para montaje de pieza

4-ø14
4-ø9

9
15

35

 (4-M8)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.

13542

138
92

20

10
5

95
1015

.5



CABLEVEYOR es fabricado por

59

Ejecuciones especiales: Especificación CABLEVEYOR 
Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1H30

Características técnicas 
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada
de cable

LJ1H30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

F HR31

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera
Carrera (mm)

Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla.

X40

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

-
H

200P

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

200
300
400
500
600
800
900

1000
1200
1500

Carrera

D

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

25mm
40mm

D
E

Paso del husillo
(Consulte las combinaciones 
en la tabla 1 presentada a continuación).

(Consulte las combinaciones 
en la tabla 1 presentada a continuación).

Certificado 
CE
 

L
R

Dirección de entrada de 
cable/CABLEVEYOR

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

200
�

�

�

300
�

�

�

400
�

�

�

500
�

�

�

600
�

�

�

800
�

�

�

1000
�

�

�

1200
�

�

�

1500
�

�

�

LJ1H30        PD-  Carrera-��-X40�
LJ1H30        ND-  Carrera-��-X40�
LJ1H30        SE-  Carrera-��-X40�

Especificación
 CABLEVEYOR

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric 
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1H30

Características técnicas

Paso 25mm 

Paso 40mm

Paso 10mm 

Paso 20mm

Husillo a bolas
Husillo trapecial

Husillo a bolas
Husillo trapecial

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

Husillo a bolas laminado
Husillo a bolas rectificado
Husillo trapecial

600 
26.2
25.4
25.1
24.3

500 
24.1
23.2
23.0
22.1

400 
21.9
20.9
20.8
19.8

300 
19.7
18.7
18.6
17.6

200 
17.5
16.4
16.4
15.3

Servomotor AC (200W)

Guía de alta rigidez
ø30mm, paso 40mm

ø25mm, paso 25mm

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior, 
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menos

TKP0180-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.
Cubierta con ranura de detector

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Potencia motor

Tipo de husillo

Guía

Detectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

CABLEVEYOR
Cubierta lateral

Posición de montaje

800 
31.1
29.9
30.0
28.8

1000 
36.0
34.5
34.9
33.4

1200 
40.3
39.0
39.2
37.8

1500 
46.9
45.8
45.8
44.7

Repetitividad 
de posicionado

(mm)

1000 700 500

Con motor  
(estándar)
Sin motor  
(no estándar)

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Husillo a bolas

Husillo trapecial

Horizontal
5 a 40 (sin condensación)

60
30 

500
±0.05
±0.02
±0.1

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1H30�3  (X40)

120
160

202-ø8H10 prof. 10 4-M12
Para montaje de pieza

  (4-M12)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

13 15

30

4-ø12.2
4-ø20

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.

17064

170
11040

12
8

11
8

20
.5

14
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Ejecuciones especiales: Especificación CABLEVEYOR
Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 50 W
Serie LJ1S10

Características técnicas
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada
de cable

LJ1S10

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

F HR11 X40

Longitud de cableNota 3)

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

100S

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

C

Tipo de husillo

20mmC
Paso del husillo

Certificado 
CE
 

L
R

Dirección de entrada de 
cable/CABLEVEYOR

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo trapecialS

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ053
HC-PQ053
HC-PQ053

—

HC-MFS053
HC-MFS053
HC-MFS053

—

HC-KFS053
HC-KFS053
HC-KFS053

—

HF-KP053
HF-KP053
HF-KP053

—

50W —

50W

—

50W

—

50W

—

50W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

811
812
R11
R12
R19
R10 Nota 1)

RM11
RM12
RM19
RM10 Nota 1)

RK11
RK12
RK19
RK10 Nota 1)

RP11
RP12
RP19
RP10 Nota 1)

G10 Nota 1)

Y10 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Especificación 
CABLEVEYOR

 

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.
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Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1S10

Características técnicas

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1S10�1�SC (X40)

802-ø5H10 profundidad 6 4-M5
Para montaje de pieza

100

20

4-ø9.5

4-ø5.2

(4-M5)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

5.
5

13
21

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.

83
5020

8042

10
3

15
.5

10
95

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

100 
6.2
5.8

Carrera (mm)

Peso (kg)

Posición de montaje
Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Potencia motor
Tipo de husillo
Guía

CABLEVEYOR
Cubierta lateral

200 
7.0
6.6

300 
8.0
7.6

400 
8.9
8.5

500 
9.8
9.4

600 
10.7
10.3

700 
11.5
11.1

800 
12.5
12.1

900 
13.4
13.0

1000 
14.3
13.9

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Horizontal

5 a 40 (sin condensación) 

5 

300 

±0.1 

Servomotor AC (50W) 

ø20mm, paso 20mm 

Guía de deslizamiento

TKP0130-2BR18 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Y59A(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.
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Ejecuciones especiales: Especificación CABLEVEYOR
Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LJ1S20

Características técnicas
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada 
de cable

LJ1S20

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

F HR21 X40

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

200S

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

Carrera

C

Tipo del husillo

20mmC
Paso del husillo

Certificado 
CE
  

L
R

Dirección de entrada de 
 CABLEVEYOR

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo trapecialS

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Especificación 
CABLEVEYOR

 

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20 Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del
detector de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.
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Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1S20

Características técnicas

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

100 
7.8
7.3

Carrera (mm)

Peso (kg)

Posición de montaje
Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Potencia motor
Tipo de husillo
Guía

Especificación CABLEVEYOR
Cubierta lateral

200 
9.0
8.5

300 
10.3
9.8

400 
11.5
11.0

500 
12.6
12.1

600 
13.8
13.3

700 
15.0
14.5

800 
16.2
15.7

900 
17.4
16.9

1000 
18.5
18.0

1200 
20.9
20.4

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Horizontal

5 a 40 (sin condensación) 

10

300 

±0.1 

Servomotor AC (100W) 

ø20mm, paso 20mm 

Guía de deslizamiento

TKP0130-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta con ranura de detector

En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1S20�2�SC (X40)

110

140

20
2-ø8H10 prof. 10 4-M8 

Para montaje de pieza

4-ø14
4-ø9

9
15

35

(4-M8)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

CABLEVEYOR es fabricado por

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.

13542

138
92

20

10
5

95
1015

.5
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Ejecuciones especiales: Especificación CABLEVEYOR 
Guía de deslizamiento

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LJ1S30

Características técnicas
motor / controlador

Axial
Derecha
Izquierda

Parte superior

Parte inferior

F
R
L
T
B

Dirección de entrada 
de cable

LJ1S30

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

HR31 X40

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) 2 uns.

–
H

200S

200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
800mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

200
300
400
500
600
800

1000
1200
1500

Carrera

C

Tipo de husillo

20mmC
Paso del husillo

Certificado 
CE
 

L
R

Dirección de entrada de  
cable/CABLEVEYOR

L Q

Izquierda
Derecha

Husillo trapecialS

D-Y7HL

C
irc

ui
to

 p
rin

ci
pa

l 
de

l d
et

ec
to

r

SALIDA
Negro

DC (+)
Marrón

DC (–)
Azul

Especificación 
CABLEVEYOR

 

Dirección de entrada de
cable

Entrada superior

Entrada 
izquierda

Entrada axial Entrada 
derecha

Entrada inferior

F

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

831
832
R31
R32
R39
R30 Nota 1)

RM31
RM32
RM39
RM30 Nota 1)

RK31
RK32
RK39
RK30 Nota 1)

RP31
RP32
RP39
RP30 Nota 1)

G30 Nota 1)

Y30 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric 
Corporation

Matsushita
Electric
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Forma de pedido

Circuito interno del detector
de final de carrera

Nota 3) En motores estándar: El 
cable que conecta el 
motor y el ‘driver’ está 
incluido. Especifique la 
longitud del cable.En 
motores no estándar: El 
cable para conectar el 
motor y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el cliente 
o puede ser pedido por 
separado consultando la 
sección "forma de pedido 
de cables” en la pág. 67

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 70.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 71 y 72.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S
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Ejecuciones especiales - Especificación CABLEVEYOR Serie LJ1S30

Características técnicas

Con motor (estándar)
Sin motor (no estándar)

200 
15.9
14.8

Carrera (mm)

Peso (kg)

Posición de montaje
Rango de temperatura de trabajo (°C)
Carga (kg)
Velocidad máxima (mm/s)
Repetitividad de posicionamiento (mm)  
Potencia motor
Tipo de husillo
Guía

CABLEVEYOR
Cubierta lateral

CABLEVEYOR es fabricado por

300 
17.9
16.8

400 
19.9
18.8

500 
21.9
20.8

600 
23.8
22.7

800 
28.3
27.2

1000 
32.7
31.6

1200 
36.6
35.5

1500 
42.6
41.5

Tensión de alimentación eléctrica: 4.5 a 28VDC, consumo de corriente: 10mA o inferior,
salida de control: colector abierto, corriente de carga: 40mA o inferior, caída de tensión interna: 1.5V o menosDetectores de final de carrera para motores no-estándar Nota)

Horizontal

5 a 40 (sin condensación) 

20

300 

±0.1 

Servomotor AC (200W) 

ø20mm, paso 25mm 

Guía de deslizamiento

TKP0180-2BR28 es fabricado por TSUBAKIMOTO CHAIN CO.

Cubierta con ranura de detector
En lo referente a características técnicas básicas como el momento admisible, consulte los productos equivalentes en las páginas sobre el "Motor estándar".
Nota) Se incluyen 2 uns. de D-Z76(L) en los motores estándar de SMC sólo para la conexión de LC8.

Escala: 20%

Dimensiones/LJ1S30�3�SC (X40)

120
200

20

17064

170
11040

12
8

11
8

20
.5

14

2-ø8H10 prof. 10 4-M12
Para montaje de pieza

(4-M12)

Dimensiones de montaje de la pieza

Placa de montaje

13 15

30

4-ø12.2
4-ø20

∗ Esta figura muestra el CABLEVEYOR con entrada por lateral izquierdo.

Las dimensiones distintas a las indicadas en la imagen son las mismas que las de los modelos estándar.
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Tuercas de cabeza en T 
para montaje de actuador eléctrico Cables de motor estándar (Repuestos)

Cables para conexión de actuadores y LC8.

Cantidades de tuercas de cabeza en T para montaje
Modelo Cantidad

LJ1   10
Carrera de 200mm o inferior     6 uds.

Carrera de 300mm o superior     8 uds.

8 uns.

8 uns.

Tuerca de cabeza en T
(tamaño de tuerca M8)

Modelo LJ1-T8 
(peso 8.4g)

RLJ1 05

5

1

5m

LJ1   20

LJ1   30

∗ Las tuercas de cabeza en T están integradas en la unidad de cuerpo sólo
   en el caso de la serie LJ1  10.

M8
17

.5

157.5

Cables de motor no estándar
Cables para conexión de motores no estándar y controladores.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuación habrán de ser provistas 
por el cliente.

Forma de pedido

Longitud de cable

BLJ1 05

02
03
04
05

8

2m
3m
4m
5m

Forma de pedido

Longitud de cable

Consulte otros detalles en la literatura técnica 
del fabricante correspondiente.

LJ1-1-R05

Tabla de compatibilidad de cables
Modelo Ref. del fabricante

(para motor) Nota)

MR-JCCBL5M-L (para codificador)

LJ1-1-RP05
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para codificador)

Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric Corporation, 
y por tanto el cliente habrá de proveer un cable eléctrico de 4 hilos de 0,75 mm2 .

Las tuercas de cabeza en T se utilizan para montar un actuador empleando sus 
ranuras en T. Cuando se realice el montaje empleando sólo tuercas de cabeza en T 
la cantidad de tuercas indicada a continuación debe considerarse la mínima 
requerida.

Modelo compatible
R

RP
Cable tipo R, RK, RM
Cable tipo RP

SerieLJ1
Características técnicas opcionales

H
S

H
S

H
S

H
S

Nota)
Este cable se incluye para el actuador con el motor estándar de SMC. Este es el
código de pedido del cable de repuesto.
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Actuador eléctrico Serie LJ1

Unidad CABLEVEYOR para actuador eléctrico

Estructura / Lista de componentes

Lista de componentes
Nº

1
2
3
4
5

Descripción

CABLEVEYOR
Cubierta lateral del cable

Placa de montaje
Brida del cable

Capuchón extremo

Observaciones

–
–
–
–
–

Material

–
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

EP

Capaz de proporcionar de modo compacto guías soporte para cables y conductos.

1LJ1 100

1
2
3

Modelo 
compatible

100
200
300
400
500
600

C

Carrera

Forma de pedido

LJ1    10
LJ1    20
LJ1    30

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm

700
800
900
1000
1200
1500

700mm
800mm
900mm

1.000mm
1.200mm
1.500mm

Serie LJ1   20 Serie LJ1   30

Serie LJ1    10

Precauciones en la manipulación del CABLEVEYOR
1.�Al manipular, conectar o desconectar el CABLEVEYOR

•��Utilice ropa adecuada y equipo apropiado de protección 
(gafas protectoras, guantes, calzado de seguridad, etc.).

•��Utilice herramientas adecuadas.
•��Proporcione soporte de modo que el CABLEVEYOR y 

sus componentes no se muevan libremente.
2.�Tome medidas de prevención de daños (cubierta de 

seguridad, etc.).
3. Antes de instalar, retirar o realizar operaciones de 

mantenimiento en el equipo desconecte siempre la 
alimentación y asegúrese de que no pueda ser activada por 
accidente.

4.�A fin de prevenir accidentes secundarios, mantenga el área 
circundante en orden y trabaje en condiciones de 
seguridad.

qte rw

4-ø19
80

12
8

13
8.

5

4-ø14

4-ø9

160
120
80
67
20

4-ø13

Vista A

4-ø14

4-ø9

4-ø6.5

2-ø8H10

4-ø11

13
8

92

130
110
67
20

75 10
.5

11
0.

5

177
42

Vista A

A A
4-ø8H10

234
54

4-M6 x 117
0

11
0

92

44.5
122

59
10

10
3

11
0.

5

2-ø5H10 

20

8-ø5.58-ø9

100
80
45
20

83 50

A
Vista A

1410

40
20

∗ Consulte la correspondencia entre 
modelos y carreras en el apartado de 
"Variaciones de la serie" de la pág. 3 de 
características.

CABLEVEYOR es fabricado por

H
S

H
S

H
S

H
S

H
S

H
S



Fijación X-Y

Fijación para combinar actuador en eje X y actuador en eje Y

LJ1 BXY J2J1 LS

LS
RS

Dirección de instalación del eje Y 
(ver “Tabla 1”.)

Dirección extendida: Izquierda

Dirección extendida: Derecha

Símbolo
J2J1
J3J2

Actuadores aplicables
Eje X

Serie L1H20
Serie L1H30

Eje Y
Serie L1H10
Serie L1H20

LS

RS

Tabla 1  Dirección de instalación del eje Y (dirección extendida del eje Y vista desde el lado del motor del eje X)

Dirección extendida: Izquierda

Dirección extendida: Derecha

Eje Y
Extremo del motor

Eje X

Extremo del motor

Extremo del motor

Soporte

Para seleccionar la fijación X-Y, póngase en contacto con SMC.

Eje X

Eje Y

Eje Y
Carrera (mm)

100
200
300
400

J2J1
Símbolo de actuador aplicable

10
10
10
—

J3J2
30
22
14

8

Eje Y, peso máximo trasladable por cada carrera (kg)

Nota) Dirección extendida vista desde el lado del motor del eje X.

Extremo del motor

69

Serie LJ1



70

Lista de motores

LJ1�10G1���

LJ1�20G2���

LJ1�30G3���

LJ1�10R1���
LJ1�10RM1���
LJ1�10RK1���
LJ1�10RP1���
LJ1�20R1���
LJ1�20RM1���
LJ1�20RK1���
LJ1�20RP1���
LJ1�30R1���
LJ1�30RM1���
LJ1�30RK1���
LJ1�30RP1���

LJ1�10Y1���

LJ1�20Y2���

LJ1�30Y3���

50W

100W

200W

50W

100W

200W

50W

100W

200W

MSM5AZA1A
MSM011A1A
MSM012A1A
MSM021A1A
MSM022A1A
HC-PQ053
HC-MFS053
HC-KFS053
HF-KP053
HC-PQ13
HC-MFS13
HC-KFS13
HF-KP13
HC-PQ23
HC-MFS23
HC-KFS23
HF-KP23
SGM-A5B312
SGM-A5A312
R88M-W05030L-S1
R88M-W05030H-S1
SGM-01B312
SGM-01A312
R88M-W10030L-S1
R88M-W10030H-S1
SGM-02B312
SGM-02A312
R88M-W20030L-S1
R88M-W20030H-S1

LJ1-SFC-010WD-8B-8B 

LJ1-SFC-020WD-8B-8B 
 
LJ1-SFC-030WD-11B-12B 
LJ1-SFC-030WD-11B-14B (para LJ1�30�3�S�)

LJ1-SFC-010WD-8B-8B 
 
 
 
LJ1-SFC-020WD-8B-8B 
 
  
 
LJ1-SFC-030WD-12B-14B 
LJ1-SFC-030WD-14B-14B (para LJ1�30�3�S�)
 

LJ1-SFC-010WD-6B-8B 
 
 
 
LJ1-SFC-020WD-8B-8B 
 
  
 
LJ1-SFC-030WD-12B-14B 
LJ1-SFC-030WD-14B-14B (para LJ1�30�3�S�)
 

Matsushita Electric Industrial Co.,LTD

Mitsubishi Electric Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Potencia del motor
(W) Modelo de motor Código de pedido del acoplamiento como repuesto

Serie LJ1
Datos de referencia

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.
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Serie LJ1

Serie LJ1 H/S 10

Serie LJ1 H/S 20

Serie LJ1 H/S 30

M5 x 0,8

6

4

70

M4 x 0,7

6

4

70

LJ1H20���N
PC

LJ1H20���SC
LJ1S20���SC

Carrera de 500 a 1.000

Carrera de 700 a 1.200

Carrera de 700 a 1.200

23 30

72

55

89

ø
30

ø
26

ø
30

ø
35

ø
50

ø
34

C
ø

8

ø
19

ø
29

.5

ø
8

60

Sección BB

 Modelo de carrera largaNota 1)

Sección BB

93
B

B

A A

9.2 PCD32.5

27.5 17

118 29 24.6

B

B

AA

105

32 13

PCD10.5 35.3

115 32 36.5

B

B

AA

13.5
Sección BB

35.1
PCD

37 8

Dimensiones

LJ1�30�3�S�

LJ1�30�3�P�

LJ1�30�3�N�

C

14

12

12

Nota) Al montar el acoplamiento sobre el 
motor, realice el montaje dentro del rango 
de las dimensiones indicadas a la 
izquierda.

Dimensiones de montaje del motor

Fabricante

Tamaño rosca

Cantidad

PCD

M4 x 0,7

8

2

46

M3 x 0.5

6

4

45

Área de montaje del motor

Longitud efectiva
 de rosca (mm)

Matsushita
Mitsubishi 
Yaskawa

Nota 1) Para las dimensiones del área de 
montaje del motor de los modelos abajo 
mencionados, consulte las dimensiones 
del modelo de carrera larga.

Dimensiones de montaje del motor

Fabricante

Tamaño rosca

Cantidad

PCD

M4 x 0,7

8

2

46

M3 x 0.5

6

4

45

Área de montaje del motor

Longitud efectiva
 de rosca (mm)

MatsushitaMitsubishi 
Yaskawa

Nota) Al montar el acoplamiento sobre el 
motor, realice el montaje dentro del rango 
de las dimensiones indicadas a la 
izquierda.

Dimensiones de montaje del motor

Fabricante

Tamaño rosca

Cantidad

PCD

Área de montaje del motor

Longitud efectiva
 de rosca (mm)

MatsushitaMitsubishi 
Yaskawa

Encapsulado

Encapsulado

Encapsulado

Motor

Motor

MotorAcoplamiento

Acoplamiento

Acoplamiento Rosca

Rosca

Rosca

Sección AA 
(interior del encapsulado)

Sección AA 
(interior del encapsulado)

Sección AA
(interior del encapsulado)

Dimensiones de montaje 
del acoplamientoNota)

Dimensiones de montaje 
del acoplamientoNota 2)

Dimensiones de montaje 
del acoplamientoNota)

Dimensiones de montaje de motor no estándar

Nota 2)Al montar el acoplamiento sobre el 
motor, realice el montaje dentro del 
rango de las dimensiones indicadas a 
la izquierda.
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Especificación sala limpia / Especificación sellado antipolvo

Serie LJ1   10

Serie LJ1    20

Serie LJ1   30

Dimensiones del área de montaje del motor

Tamaño rosca
Longitud de rosca efectiva (mm)

Cantidad
P.C.D.

Mitsubishi Electric Corporation
Yaskawa Electric Corporation

M4 x 0.7
8
2
46

M3 x 0.5
6
4
45

Dimensiones del área de montaje del motor

Tamaño rosca
Long. de rosca efectiva (mm)

Cantidad
P.C.D.

M4 x 0.7
8
2
46

M3 x 0.5
6
4
45

Dimensiones del área de montaje del motor

Tamaño rosca
Longitud de rosca efectiva (mm)

Cantidad
P.C.D.

M5 x 0.8
6
4
70

M4 x 0.7
6
4
70

Fabricante Matsushita Electric
Industrial Co., Ltd.

Mitsubishi Electric Corporation
Yaskawa Electric CorporationFabricante

Matsushita Electric
Industrial Co., Ltd.

Mitsubishi Electric Corporation
Yaskawa Electric CorporationFabricante Matsushita Electric

Industrial Co., Ltd.

Sección BB

Sección BB

Modelo de carrera larga

Sección AA
(Interior del encapsulado)

Sección BB

Detalle del área
de montaje del motor

Sección AA
(Interior del encapsulado)

Detalle del área 
de montaje del motor

Sección AA 
(interior del encapsulado)

Detalle del área 
de montaje del motor

P.C.D

27.5

Acoplamiento

Motor

15

Rosca

72

3423

60

9.2 32.5

 ø
8

 ø
29

.5
 ø

30

 ø
19

P.C.DRosca

55

29 24.6

10.5 35.3

ø
8

ø
30

ø
26

32

Motor

Acoplamiento

13

118Encapsulado

B

B

AA

P.C.D.Rosca

89

36.532

13.5 35.1

C

ø
35 ø
50

ø
34

37 8

115
Encapsulado

B

B

A A

116

AA

B

B

Encapsulado

105

Acoplamiento

Motor

LJ1H20�2�   C-700 a 1000-��
LJ1H20�2�SC-700 a 1200-��

H
S

Dimensiones

LJ1�30�3�S�

LJ1�30�3�P�

LJ1�30�3�N�

C

14

12

12

H
S

H
S

H
S

Actuador eléctrico Serie LJ1
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LJ1H10 LJ1H20 LJ1H30

LJ1S10 LJ1S20 LJ1S30

F
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l/l
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a
M1

L2

L2

M2

M2

L
3

M3

L
1

M1

L2

L2

M2

M2

L
3

M3

a

L
1W

W

W

W

W

W

W

a

a

a=3000

2000

1000

2000

1000

2000

1000

600

400

200

600

400

200

600

400

200

3000

2000

1000

2000

1000

2000

1000

300

100

200

150

50

100

30

10

20

0 2 4 6 8 10

0 2 4 6 8 10

0 2 4 6 8 10 0 10 20 30

0 10 20 30 0 20 40 60

0 20 40 60

0 20 40 60

00 2 4 6 8 10

150

50

100

0 2 4 6 8 10

150

50

100

0 2 4 6 8 10

0 1 2 3 4 5

30

10

20

0 1 2 3 4 5

30

10

20

0 1 2 3 4 5

10 3020

300

100

200

0 10 3020

300

100

200

0 10 3020

0 10 20 30

a=3000a=3000 a=3000

a=3000 a=3000
a=2000

a=1000

a=2000

a=1000

a=3000

a=2000

a=500

a=2000

a=1000

a=500

a=2000

a=1000

a=500

a=2000

a=1000

a=2000

a=1000

a=2000 a=2000

a=1000 a=1000

a=2000

a=1000

a=500

a=2000

a=1000

a=500

a=2000

a=1000

a=500

Carga (W) kg
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m
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La mesa es sometida a momentos en varias direcciones, dependiendo 
del punto de carga de la pieza. El diseño debería llevarse a cabo de tal 
modo que la cantidad de voladizo hasta la pieza permanezca dentro de 
los límites mostrados en los siguientes gráficos.

 W: Carga (N)
L1, L2, L3: Cantidad de voladizo al centro de gravedad de la pieza (mm)

 a: Aceleración de la mesa (mm/s2)

Uso de los gráficos
1) Determine el modelo.

2) Determine la posición de montaje.
Compruebe si el montaje es horizontal o lateral (sólo LJ1H).

3) Compruebe la cantidad de voladizo.
Las condiciones de funcionamiento deberían permitir que la 
carga y la cantidad de voladizo para cada componente del 
momento (flector, torsor, flector transversor) caigan dentro de 
los intervalos indicados en los gráficos. 

Posición de montaje

Dirección de movimiento de la carga
Modelo

Posición de montaje Modelo

F
le

ct
o

r
Fl

ec
to

r t
ra

ns
ve

rs
or

T
o

rs
o

r

Carga (W) kg Carga (W) kg

Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg

Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg

Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg

Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg

Carga (W) kg Carga (W) kg Carga (W) kg
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l
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Dirección de movimiento de la carga
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l/l
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Serie LJ1
Actuador eléctrico

Momento dinámico admisible



Datos sobre flexión /LJ1H
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La carga y la cantidad de flexión en el punto de carga W para cada serie se muestran en los gráficos siguientes.

W

W

Distancia al punto 
de carga

Distancia al punto 
de carga

Figura 1.  Horizontal

Figura 2.  Lateral

200 300 500
Distancia al punto de carga  mm

Carga lateral 50%

100

Flexión de peso 
vacío horizontal

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Carga lateral 50%

Carga lateral 100%

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Flexión de peso 
vacío lateral

Flexión de peso 
vacío horizontal

Carga lateral 100%

Carga lateral 50%

Distancia al punto de carga  mm
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200 300 500 1000100

Con soporte en un sólo extremo y 
mesa desplazada hasta final de 
carrera

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Carga lateral 100%

Flexión de peso 
vacío horizontal

Flexión de peso 
vacío lateral

Flexión de peso 
vacío lateral 
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Datos sobre flexión /LJ1S 
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La carga y la cantidad de flexión en el punto de carga W para cada serie se muestran en los gráficos siguientes.

W

W

Distancia al 
punto de carga

Distancia al 
punto de carga

Figura 1.  Horizontal

Figura 2.  Lateral
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Carga lateral 100%

Carga lateral 50%

Flexión de peso 
vacío horizontal

Flexión de peso 
vacío lateral

Carga lateral 100%

Carga lateral 50%

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Carga lateral 100%

Carga lateral 50%
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10000

Con soporte en un sólo extremo y 
mesa desplazada hasta final de 
carrera

Flexión de peso vacío lateral

Flexión de peso vacío horizontal

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Flexión de peso 
vacío horizontal

Flexión de peso 
vacío lateral

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%
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Q100LG1 21 F

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1000mm
1200mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000
1200

Carrera

X10P A
Material del bastidor

Aleación de aluminio
Acero inoxidable

Guía de alta rigidez

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LG1H

(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación.)

Certificado CE

H

-
T

Tipo de husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado
Husillo trapecial

P
N
S

10mm
20mm

A
C

Paso del husillo
(Consulte las combinaciones en la tabla 1 presentada a continuación).

21
Serie

Con acoplamiento

Tabla 1: Combinaciones de tipo de husillo, paso de husillo y carrera

400
�

�

�

100
�

�

�

200
�

�

�

300
�

�

�

500

�

�

�

600

�

�

�

700

�

�

�

800

�

�

�

900

�

�

�

1000

�

�

�

1200

�

LG1�H21        PA- Carrera

LG1�H21        NA- Carrera

LG1�H21        PC- Carrera

LG1�H21        NC- Carrera

LG1�H21        SC  Carrera

Carrera (mm)
Modelo

No pueden fabricarse combinaciones distintas a las indicadas en esta tabla. Véanse las dimensiones de la página 77.

Características técnicas  
motor / controlador

R21

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ23

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

821
822
R21
R22
R29
R20 Nota 1)

RM21
RM22
RM29
RM20 Nota 1)

RK21
RK22
RK29
RK20 Nota 1)

RP21
RP22
RP29
RP20 Nota 1)

G20 Nota 1)

Y20 Nota 1)

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

AxialF

Dirección de entrada de cable

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motorNota 3)

-
X10

Motor estándar
Motor no estándar

Motor estándar

Ninguno
N.C. (contacto B) PNP 2 uns.

–
 H

Forma de pedido

76

H

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 80

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en la pág. 81.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en la pág. 81.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
S



 5 a 40 (sin condensación)

200

  6.5

10.2

  7.2

11.2

1000

12.9

20.2

14.2

22.2

ø20mm, guía de 20mm

Carrera (mm)

Peso (kg)

Rango de temperatura de trabajo (°C)

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Tipo de husillo

Guía

Husillo trapecial

Husillo
a bolas

Husillo trapecial

Laminado/rectificado

Laminado

Guía de 10mm

Guía de 20mm

Guía de 20mm

Guía de 10mm

Guía de 20mm

Guía de 20mm

100W

100W

Husillo
a bolas

Bastidor de aleación de aluminio

Bastidor de acero inoxidable

300

  7.3

11.4

  8.0

12.5

400

  8.1

12.7

  8.9

14.0

500

  8.9

13.9

  9.8

15.3

600

  9.7

15.2

10.7

16.7

700

10.5

16.4

11.6

18.0

800

11.3

17.7

12.4

19.5

900

12.1

18.9

13.3

20.8

100

5.7

8.9

6.3

9.8

Guía de alta rigidez

30

500

ø15mm, guía de 10mm

15

500

1200

–

–

16.4

25.7

 –

–

– 30

– 1000

– –ø15mm, guía de 20mm

930 740 600 500 –

–

–

Husillo
a bolas

Husillo trapecial

Husillo
a bolas

Características técnicas

LG1H21: Con acoplamiento

Husillo
trapecial

Bastidor de aleación de aluminio

Bastidor de acero inoxidable
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Dimensiones
A

  329
  429
  529
  629
  729
  829
  929
1029
1129
1229
1429

Carrera
  100
  200
  300
  400
  500
  600
  700
  800
  900
1000
1200

Modelo B
–

    60
  160
  260
  360
  460
  560
  660
  760
  860
1060

C
 – 

    80
  180
  280
  380
  480
  580
  680
  780
  880
1080

Nota) Las dimensiones presentadas entre paréntesis ( ) corresponden a una carrera de 100 mm.

D
  486
  586
  686
  786
  886
  986
1086
1186
1286
1386
1586

Nota)

110

67

85210

78.5(78.5)10710

95

125

55

(150)

(170)

95

95

(–) (–)

(–) (–)

95

95

110 20

100

52
.5

20 ±0.02

ø8H10 prof. 10

4-M6 prof. de rosca 10

4-M8 prof. de rosca 10

Línea de señal 
del encoder

Línea de potencia 
del motor

8H10 prof. 8

A (rango de desplazamiento de tabla)

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo

1
D

8(4)-ø6.2 C

B

30

3(2)-ø8H10 prof. 10

8(4)-M6

prof. de rosca 10

LG1�H21          ��-  100-F�
LG1�H21          ��-  200-F�
LG1�H21          ��-  300-F�
LG1�H21          ��-  400-F�
LG1�H21          ��-  500-F�
LG1�H21          ��-  600-F�
LG1�H21          ��-  700-F�
LG1�H21          ��-  800-F�
LG1�H21          ��-  900-F�
LG1�H21          ��-1000-F�
LG1�H21          ��-1200-F�

LG1H21: Con acoplamiento / Estructura
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LG1H21: Con acoplamiento / Estructura

Nº Descripción
Servomotor AC
Husillo de avance
Guía de alta rigidez
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Bastidor
Mesa
Carcasa A
Carcasa B

–
–
–
–
–
–

Aleación de aluminio / acero inoxidable

Material Observaciones

Lista de componentes
Nº Descripción

Cubierta del cuerpo
Tapa de cojinete
Amortiguador
Culata A
Culata B
Fotomicrosensor
Placa del sensor
Conector A
Conector B

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

IIR
PC
PC
–
–
–
–

Material Observaciones

Lista de componentes

100W
Tornillo de bolas / tornillo deslizante

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

11
12
13
14
15
16
17
18
19

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

A'

Vista A-A'

A

!8

!9

!1

u

!5

!0 !2

i

!7

ew !3 t

o !6

!4

q ry!3
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Cables de motor no estándar

RLJ1 05

5

1
Forma de pedido

Longitud de cable

02
03
04
05

      2m
      3m
      4m
      5m

5m

Consulte otros detalles en la literatura técnica del fabricante
correspondiente.

Cables para el actuador (Repuestos)
Cables para conexión de actuadores y LC8.

BLG1 028
Forma de pedido

Longitud de cable

Cables para conexión de motores no estándar y controladores.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuación habrán de 
ser provistas por el cliente.

Modelo compatible
R

RP
Cable tipo R, RK, RM
Cable tipo RP

LJ1-1-R05

Tabla de compatibilidad de cables
Modelo Ref. del fabricante

(para motor) Nota)

MR-JCCBL5M-L (para encoder)

LJ1-1-RP05
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para encoder)

Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric 
Corporation, por  lo que el cliente habrá de proveer un cable eléctrico de 
2 hilos de 0.75mm2 .
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Serie LG1H
Características técnicas opcionales

Nota) Este cable se incluye para el actuador con el motor estándar de SMC.
          Este es el código de pedido del cable de repuesto.



Serie LG1H
Datos de referencia

Nota) Al montar el acoplamiento sobre 
el motor, realice el montaje dentro 
de los límites de las dimensiones 
indicadas a la izquierda.

Los siguientes motores pueden montarse si se especifica opción sin motor.

Opciones de motor 1

Dimensiones de montaje de motor no estándar / LG1H21 (con acoplamiento)

Dimensiones 
del área de montaje del motor

Fabricante

Tamaño rosca

Cantidad

PCD

M4 x 0.7

8

2

46

M3 x 0.5

6

4

45

Área de montaje del motor

28.310.5

ø
30

ø
8

32 6

ø
26

PCDRoscaAcoplamiento Motor

103.5Encapsulado

A

B Sección BB

Sección AA (interior del encapsulado)

Dimensiones de montaje del acoplamiento

B

A

44

32
.5

21
.5

±0.5

Longitud efectiva
 de rosca (mm)

MatsushitaMitsubishi
Yaskawa 

Lista de motores

LG1�H21G2���

LG1�H21R2���
LG1�H21RM2���
LG1�H21RK2���
LG1�H21RP2���

LG1�H21Y2���

100W

100W

100W

MSM011A1A
MSM012A1A
HC-PQ13
HC-MFS13
HC-KFS13
HF-KP13
SGM-01B312
SGM-01A312
R88M-W10030L-S1
R88M-W10030H-S1

LJ1-SFC-020WD-8B-8B

LJ1-SFC-020WD-8B-8B

LJ1-SFC-020WD-8B-8B

Matsushita Electric
Industrial Co.,LTD

Mitsubishi Electric Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Potencia del motor
(W) Modelo de motor Código de pedido del

acoplamiento como repuesto

81

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.



Serie LG1
Actuador eléctrico

Momento dinámico admisible
La mesa es sometida a momentos en varias direcciones, 
dependiendo del punto de carga de la pieza. El diseño debería 
llevarse a cabo de tal modo que la cantidad de voladizo hasta 
la pieza permanezca dentro de los límites mostrados en los 
siguientes gráficos.

W: Carga (kg)
L1, L2: Cantidad de voladizo al centro de gravedad de la pieza (mm)

a: Aceleración de la mesa (mm/s2)

Uso de los gráficos

1) Determine el modelo.

2) Determine la posición de montaje.
Confirme montaje horizontal o lateral.

3) Compruebe la cantidad de voladizo.
Las condiciones de funcionamiento deberían permitir que la carga y 
la cantidad de voladizo para cada componente del momento (flector, 
torsor, flector transversor) caigan dentro de los intervalos indicados 
en los gráficos. 

Flector

Flector
transversor

Torsor

Horizontal

·

Lateral

Horizontal

Lateral

Horizontal

·

Lateral

LG1H21
Dirección de movimiento de la carga

Posición de montaje
Modelo

a

M1

M2

M2

M3

a

L
3

L2

L2

W

W

W

W

L
1

L1
 m

m

W: Carga (kg)
0 10 20 30

4000

2000

L2
 m

m

W: Carga (kg)
0 10 20 30

L3
 m

m

W: Carga (kg)
0 10 20 30

200

2000

4000

400

600

a=1000

a=2000

a=3000

a=1000
a=2000
a=3000

82



La carga y la cantidad de flexión en el punto de carga W se muestran en los gráficos siguientes.

Datos sobre flexión

Con soporte en un sólo extremo y mesa desplazada hasta final de carrera

Horizontal
Distancia al punto 

de carga

Distancia al punto 
de carga

Lateral

LG1H LG1TH

10

0.1
0.2

0.5
1
2

5

50

20

100
200

500
1000

10000
20000

50000

0.1
0.2

0.5
1
2

5

50

20

200

500

20000

50000
100000

100 200 300 500 1000

Carga horizontal 100%
Carga horizontal 50%

Carga horizontal 100%

Carga horizontal 50%

Cantidad de flexión 
de peso vacío 
horizontal

Cantidad de flexión 
de peso vacío lateral

Cantidad de  
flexión de peso  
vacío horizontal

Cantidad de flexión 
de peso vacío lateral

Carga lateral 100%

Carga lateral 50%

Carga lateral 100%
Carga lateral 50%

C
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ad
 d

e 
fl

ex
ió

n
  µ

m

Distancia al punto de carga  mm
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1000

10000

100000
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n
  µ

m

Distancia al punto de carga  mm

W

W

Serie LG1
Actuador eléctrico

Datos sobre flexión
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Foto-microsensor (OMRON Corporation)

Disposición de la terminal
1

2

3

4

Marrón

Blanco

Negro

Azul

Vcc

LNota)

SALIDA

Tierra (0V)

1

2

3

4

Sensor

Circuito de sección de salida

Activado cuando iluminado Activado cuando no iluminado

Estado 
de funcionamiento 

del transistor de salida

Circuito de salida

NPN

PNP

LED indicador

Circuito 
principal

DC5 a 24V

RL

0V

L

SALIDA

ENTRADA

Carga 1 
(relé)

Carga 2
Nota 2)

+

–

Valores nominales
Tensión de alimentación eléctrica

Consumo de corriente

Salida de control

Temperatura ambiente de funcionamiento

Humedad ambiental de funcionamiento

5 a 24VAC ±10%, rizado (p-p)10% o menos

35mA o menos

5 a 24VAC, corriente de carga (1c)100mA, tensión residual 0.8V o menos 

Corriente de carga (1c) 40mA, tensión residual 0.4V o menos

Funcionamiento: -25 a 55°C (almacenamiento: -30 a 80°C)
Funcionamiento: 5 a 85% RH (almacenamiento: 5 a 95%RH)

+

–

Nota) Este sensor es un modelo 
normalmente activado cuando no 
iluminado; sin embargo, puede 
utilzarse como un modelo activado 
cuando encendido puentando las 
terminales L y  + .

Nota 2) Cuando lo utilice con salida de tensión, instale siempre una resistencia en 
RL y use la carga 2. Para establecer un estándar para la resistencia, 
consulte el uso correcto en la pág. 36.

Esquema 

de tiempos

LED indicador

Circuito
principal

DC5 a 24V

0V

L

SALIDA
CI

Carga

+

–

Iluminado

No iluminado

Luz encendida

Luz apagada

ENCENDIDO

APAGADO

En funcionamiento

Retorno

H

L

Led 
indicador 

(rojo)

Transistor
de salida

Carga 1 
(relé)

Carga 2

Transistor 
de salida

Carga 1
(relé)

Carga 2

(Con  L  y  +  desconectados)(Con  L  y  +  puenteados

Led 
indicador 
(rojo)

84

Iluminado

No iluminado

Luz encendida

Luz apagada

ENCENDIDO

APAGADO

En funcionamiento

Retorno

H

L

Ref. SMC
LTF-SSSX-1

LTF-SSSXP-1
LJ1-EE-1010

NPN Nota 2)

PNP Nota 3)

2m   Nota 4)

Foto-microsensor   Nota 1)

Cable de foto-microsensor

Nota

Referencias de las piezas de repuesto del sensor (Foto-microsensor) 

Nota 1) El tornillo y la fijación de montaje están incluidos en la referencia SMC.
Nota 2) Los sensores están incluidos en el motor estándar de SMC.
Nota 3) Estos sensores sólo se utilizan con los motores no estándar.
Nota 4) El cable del foto-microsensor se incluye en la referencia de SMC.

Ref. Omrom
EE-SX674

EE-SX674P
EE-1010

Serie LG1HGuía de alta rigidez



Características técnicas 
motor / controlador

Dirección de entrada de motor / detector

LTF6

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motorNota 3)

RE1 X10 Q

–
X10

Motor estándar
Motor no estándar

Guía lineal integrada

Montaje horizontal     Potencia motor: 100 W
Serie LTF6

Motor estándar

Sin detector ni rail de detector
Rail de foto-microsensor 1 un.
Rail de sensor de proximidad 1 un.

–
A
B

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación 

eléctricaModelo

HC-PQ13
HC-PQ13
HC-PQ13

—

HC-MFS13
HC-MFS13
HC-MFS13

—

HC-KFS13
HC-KFS13
HC-KFS13

—

HF-KP13
HF-KP13
HF-KP13

—

100W —

100W

—

100W

—

100W

—

100W

—

MR-C10A1-UE
MR-C10A-UE

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J2S-10A1
MR-J2S-10A

—
—

MR-J3-10A1
MR-J3-10A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

8E1
8E2
RE1
RE2
RE9
RE0 Nota 1)

RME1
RME2
RME9
RME0 Nota 1)

RKE1
RKE2
RKE9
RKE0 Nota 1)

RPE1
RPE2
RPE9
RPE0 Nota 1)

GE0 Nota 1)

YE0 Nota 1)

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm

100
200
300
400
500
600

Carrera

F

Tipos de husillo

Paso del husillo
  6mm
10mm

F
H

Certificado CE

Motor SMC estándar

Mitsubishi
Electric 
Corporation

Matsushita
Electric 
Industrial
Co.,Ltd.

Yaskawa
Electric
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Husillo a bolas rectificado
Husillo a bolas laminado

P
N

Sin motor, detector ni rail de detector
Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la derecha

Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la izquierda

–
R
L

Se incluyen conexiones de grapa para detector con todos los modelos 
excepto para el modelo "-". Los detectores se solicitan por separado.
Para más detalles, véanse las páginas de la 98 a la 100. 

Dirección de entrada
de motor / detector

Peso (sin motor) (kg)
Rango de temperatura de trabajo (°C)

Tipo de husillo

5 a 40 (sin condensación)
30
15

±0.05
±0.02

Servomotor AC (100W)
ø10mm, guía de 6mm, guía de10mm 
ø10mm, guía de 6mm, guía de10mm 

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

6mm
10mm
6mm

10mm

100W

100W

Laminado
Rectificado

Laminado
Rectificado

Carrera (mm) 100
1.7

200
2.1

300
2.6

400
3.1

500
3.6

600
4.1

300
500

230
390

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Repetitividad 
de posicionamiento (mm)  

Potencia motor

Entrada
izquierda

Entrada
derecha

Características técnicas

Forma de pedido

85

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 92.

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en las págs. 95 y 96.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 95 y 96.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Dimensiones/LTF6�E�PF(X10)
Escala: 20%

CarreraModelo
LTF6  ��-100-��-        -Q
LTF6   ��-200-��-        -Q
LTF6  ��-300-��-        -Q
LTF6  ��-400-��-        -Q
LTF6  ��-500-��-        -Q
LTF6  ��-600-��-        -Q

n1

100
200
300
400
500
600

2 
3 
4
5
6
7

n2

1
1
1
1
2
2

4.
941

5.8
3.3

8

5.
8

3.
3

5

4

1

14.8

5

2

21.5

19

19

305

4010

60

33
17

.5

40 40
82.5

15
30

42
.5

22
.5

(20.5) Carrera +66(rango de desplazamiento de la mesa) 

B: Carrera +75
B/2 en caso de carreras de 500 a 600 mm

10

11
.5

Unidad 
de motor∗2

PCD∗3

32
.5

Paso= 100

47.5

Carrera +169

Carrera +95 64

50
30

12 (prof. de ranura 1)5

A

A

Detalle de sección E 
(dimensiones de la ranura 
en T del rail del detector)

Detalle de la sección D 
(dimensiones del rail de sensor)

E
DSensor de proximidad

Foto micro sensor

Sección AA 
(dimensiones de montaje del sensor)

Sección AA

Superficie 
de referencia 
de montaje 
de la pieza∗1

Superficie 
de referencia 
de montaje 
del cuerpo∗1

2 x n2roscas M2.6 x 0.45 a 4.5 (misma pos. lado opuesto)
4-C∗3

(2 x n1)-ø5.5, pasante ø11.5,
prof. avellanado 5

prof. de rosca 4
4-M2

prof. de rosca 8
4-M5

(n1-1) x paso

∗1. Los planos de referencia de montaje del cuerpo y la pieza 
deben usarse como guía para el montaje de equipos. Véase 
el procedimiento de montaje en la pág. 94.

∗2. Véase la tabla inferior para más información sobre la longitud 
del motor.

∗3. En lo referente a las dimensiones de la posición de montaje 
del motor, consulte las dimensiones descritas en la pág. 95 
como guías de montaje y diseño.

Momento admisible (N⋅m)

Momento dinámico admisible

LTF6ModeloPosición de montaje
Dirección de la carga

a
Mep

L2

L2

Mer

Mer

L
3

Mey

L
1m

m

m

m

a

Carga de traslado m (kg)

L
1 

(m
m

)

Carga de traslado m (kg)

L
2 

(m
m

)

Carga de traslado m (kg)

L
3 

(m
m

)

Véase en la pág. 96 los datos de flexión.

200

100

302010

302010

302010

a=1000
a=2000
a=3000
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100
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a=2000

a=3000
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m : Carga de traslado (kg)
a : Aceleración de la pieza (mm/s2)
Me : Momento dinámico admisible
L : Voladizo hasta el centro de gravedad de la pieza (mm)
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Serie LTF6Guía lineal integrada

89.5
86.5
96.5
82.4

Motor SMC estándar
HC-PQ13
HC-MFS13/KFS13
HF-KP13

Longitud del motor (mm)



87
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Características técnicas
motor / controlador

Dirección de entrada de motor / detector

LTF8

2m
3m
4m
5m

2
3
4
5

Longitud de cableNota 3)

Tipo de motorNota 3)

RF1 X10 Q

–
X10

Motor estándar
Motor no estándar

Guía lineal integrada

Montaje horizontal     Potencia motor: 200 W
Serie LTF8

Motor estándar

Sin detector ni rail de detector
Rail de foto-microsensor 1 un.
Rail de sensor de proximidad 1 un.

-
A
B

Características técnicas de motor y controlador

Fabricante
MotorSímbolo

Potencia
Modelo 

de controlador

Tensión 
de alimentación

eléctricaModelo

HC-PQ23
HC-PQ23
HC-PQ23

—

HC-MFS23
HC-MFS23
HC-MFS23

—

HC-KFS23
HC-KFS23
HC-KFS23

—

HF-KP23
HF-KP23
HF-KP23

—

200W —

200W

—

200W

—

200W

—

200W

—

MR-C20A1-UE
MR-C20A-UE

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J2S-20A1
MR-J2S-20A

—
—

MR-J3-20A1
MR-J3-20A

—
—

110/115VAC
200/230VAC
110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

110/115VAC
200/230VAC

—
—

— — — —

— — — —

8F1
8F2
RF1
RF2
RF9
RF0 Nota 1)

RMF1
RMF2
RMF9
RMF0 Nota 1)

RKF1
RKF2
RKF9
RKF0 Nota 1)

RPF1
RPF2
RPF9
RPF0 Nota 1)

GF0 Nota 1)

YF0 Nota 1)

100P

100mm
200mm
300mm
400mm
500mm
600mm
700mm
800mm
900mm

1000mm

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

Carrera

H

Tipo de husillo

Paso del husillo
10mm
20mm

H
L

Certificado CE

Motor SMC estándar

Mitsubishi 
Electric 
Corporation

Matsushita 
Electric 
Industrial 
Co.,Ltd.

Yaskawa 
Electric 
Corporation

 Nota 2)

 Nota 2)

 Nota 2)

Husillo a bolas rectificado

Husillo a bolas laminado

P
N

Sin motor, detector ni rail de detector
Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la derecha

Entrada directa de motor, entrada del cable del motor, del detector y del rail del detector situadas a la izquierda

-
R
L

Se incluyen conexiones de grapa para detector con todos los modelos 
excepto para el modelo"-". Los detectores se solicitan por separado. Para más
detalles, véanse las páginas de la 98 a la 100. 

Dirección de entrada de motor / detector

Peso (sin motor) (kg)
Rango de temperatura de trabajo (°C)

Tipo de husillo

5 a 40 (sin condensación)
50
25

±0.05
±0.02

Servomotor AC (200W)
ø15mm, guía de 10mm, guía de 20mm
ø15mm, guía de 10mm, guía de 20mm

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

Husillo
a bolas

10mm
20mm
10mm
20mm

50W

200W

Laminado
Rectificado

Laminado
Rectificado

Carrera (mm) 100
3.4

200
4.3

300
5.1

400
6.0

500
6.8

600
7.7

700
8.5

800
9.4

900
10.2

1000
11.1

500
1000

240
480

350
710

290
580

440
890

Carga máxima (kg)

Velocidad máxima (mm/s)

Repetitividad 
de posicionamiento (mm)  

Potencia motor

Entrada
izquierda

Entrada 
derecha

Características técnicas

Forma de pedido

89

Nota 3) En motores estándar: 
El cable que conecta 
el motor y el ‘driver’ 
está incluido. 
Especifique la longitud 
del cable.En motores 
no estándar: El cable 
para conectar el motor 
y el ‘driver’ es 
opcional y puede ser 
suministrado por el 
cliente o puede ser 
pedido por separado 
consultando la sección 
"forma de pedido de 
cables” en la pág. 92.

Detectores de final de carrera
para motores no-estándar

Nota 1)
El motor y el ‘driver’ no están incluidos.
Los orificios de montaje y acoplamiento del motor se incluyen para el modelo de motor seleccionado. 
Véase la tabla de compatibilidad de motor en las págs. 95 y 96.
En lo referente a las dimensiones del área de montaje del motor, consulte las dimensiones en las págs. 95 y 96.
Nota 2)
Motor no estándar (a partir del fabricante de servomotor general)
* El motor y el ‘driver’ de Mitsubishi Electric Corporation están incluidos si así se especifica.
* El ‘driver’ LC8 del motor estándar de SMC debe pedirse por separado.
* En lo referente a motores fabricados por Matsushita Electric Industrial y Yaskawa Electric
Corporation, solicite directamente al fabricante la información sobre características técnicas, referencias, etc.

H
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Momento admisible (N⋅m)

Momento dinámico admisible

LTF8ModeloPosición de montaje
Dirección de la carga

a
Mep

L2

L2

Mer

Mer

L
3

Mey

L
1

m

m

m

m

a

Carga de traslado m (kg)

L
1 

(m
m

)

Carga de traslado m (kg)

L
2 

(m
m

)

Carga de traslado m (kg)

L
3 

(m
m

)

Véase en la pág. 96 los datos de flexión.

100

50403020

300

200

10

a=1000

a=2000
a=3000

0

100

50403020

300

200

10

a=1000
a=2000
a=3000

0

100

50403020

300

200

10

a=1000
a=2000

a=3000

0

F
le

ct
o

r

H
or

iz
on

ta
l/l

at
er

al
H

or
iz

on
ta

l/l
at

er
al

L
at

er
al

Ho
riz

on
ta

l

Fl
ec

to
r t

ra
ns

ve
rs

or
T

o
rs

o
r

m : Carga de traslado (kg)
a : Aceleración de la pieza (mm/s2)
Me : Momento dinámico admisible
L : Voladizo hasta el centro
  de gravedad de la pieza (mm)

Dimensiones/LTF8�F�PH(X10)
Escala: 13%

CarreraModelo n1

100
200
300
400
500

2 
3 
4
5
6

n2

1
1
1
1
2

CarreraModelo n1

600
700
800
900

1000

7
8
9

10
11

n2

2
2
2
2
2

PCD∗3

7.
5

14.8

4.
5

21.5
4.

941

5.8
3.3

8
5.

8
3.

3

5
4

1

60

21
.5

56

21
.5

405

5012

74

46
20

.5

(25.5) 97.5

Carrera +219
Unidad 

de motor∗2

4561
.5

31
.5

19
36

(n1-1) x paso

Paso= 100

67.5

72Carrera +135

B: Carrera +105 15

B/2 en caso de

14

Carrera +96(rango de desplazamiento de tabla)

80
46

12 (prof. de ranura 1)
5

A

A

ED
Sensor de proximidad

Sección AA
(dimensiones de montaje 

del sensor)

Sección AA
Detalle de sección E  

(dimensiones de la ranura 
en T del rail del detector)

Detalle de la sección D
(dimensiones del rail 

del sensor)

Superficie de referencia 
de montaje de la pieza∗1

Superficie de referencia 
de montaje del cuerpo∗1

2 x n2-M2.6 x 0.45

prof. de rosca 9
4-M6

prof. de rosca 4
4-M2

4-C∗3

(2 x n1)-ø6.6, pasante ø13,
prof. avellanado 6

Foto micro sensor

prof. rosca 4.5 (misma pos. lado opuesto)

Carreras de 55 a 1.000 mm

∗1. Los planos de referencia de montaje del cuerpo y la pieza 
deben usarse como guía para el montaje de equipos. Véase 
el procedimiento de montaje en la pág. 94.

∗2. Véase la tabla inferior para más información sobre la longitud 
del motor.

∗3. En lo referente a las dimensiones de la posición de montaje 
del motor, consulte las dimensiones descritas en la pág. 96 
como guías de montaje y diseño.

Guía lineal integrada Serie LTF8

90

LTF8  ��- 100-��-        -Q
LTF8   ��- 200-��-        -Q
LTF8  ��- 300-��-        -Q
LTF8  ��- 400-��-        -Q
LTF8  ��- 500-��-        -Q

LTF8  ��- 600-��-        -Q
LTF8   ��- 700-��-        -Q
LTF8  ��- 800-��-        -Q
LTF8  ��- 900-��-        -Q
LTF8  ��-1000-��-        -Q

97
89

99.5
76.6

Motor SMC estándar
HC-PQ23
HC-MFS23/KFS23
HF-KP23

Longitud del motor (mm)



Cables de motor no estándar

RLJ1 05

5

Modelo compatible

1

Cables aplicables LTF 
(motor no estándar)

Forma de pedido

Longitud de cable
5m

Controlador

R
RP

Cable tipo R, RK, RM

Cable tipo RP

Estos son cables para conectar motores no estándar y controladores.
Las longitudes de cables distintas a las indicadas a continuación habrán de ser 
provistas por el cliente.

LJ1-1-R05

Modelo Ref. del fabricante

(para motor) Nota)

MR-JCCBL5M-L (para codificador)

LJ1-1-RP05
MR-PWS1CBL5M-A2-L (para motor)
MR-J3ENCBL5M-A2-L (para codificador)

Consulte otros detalles en la literatura técnica del fabricante
correspondiente.

Nota) No se suministra cable con los productos de Mitsubishi Electric Corporation, 
y por tanto el cliente habrá de proveer un cable eléctrico de 4 hilos de 0.75 
mm2 .

Serie LTF

91

Cables de motor estándar (Repuestos)

Cables para conexión de actuadores y LC8.

BLJ1 05

02
03
04
05

8

2m
3m
4m
5m

Forma de pedido

Longitud de cable

Nota)
Este cable se incluye para el actuador con el motor estándar de SMC. Este es el
código de pedido del cable de repuesto.



LTF6/LTF8

Estructura

Nº Descripción
Servomotor AC
Husillo
Guía lineal tipo bastidor
Acoplamiento
Cojinete R
Cojinete F
Carcasa A
Carcasa B
Retén rodamientos

—
—
—
—
—
—

Aleación de aluminio
Aleación de aluminio

Acero al carbono

Material Observaciones

Lista de componentes
Nº Descripción

Espaciador
Tornillo de amortiguación
Amortiguador
Placa de encapsulamiento
Brida del cable
Rail del foto micro sensor
Conexión de grapa para detector

Foto micro sensor
Cable conector para sensor

Acero inoxidable
Acero aleado

Resina
Acero suave

Resina
Aleación de aluminio

Acero suave

Material Observaciones
100W/200W

Husillo a bolas
1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13 
14
15
16
17
18

92

Serie LTFGuía lineal integrada



Montaje superior

LTF6

Carrera

100

200

300

400

500

600

n
2

3

4

5

6

7

Cantidad
4

6

8

10

12

14

LTF8

Cantidad de orificios 
de montaje

Carrera

600

700

800

900

1000

n
7

8

9

10

11

Cantidad
14

16

18

20

22

Carrera

100

200

300

400

500

n
2

3

4

5

6

Cantidad
4

6

8

10

12

Cantidad de orificios 
de montaje

3.
5

ø6.6 o M6
2 X n-orificios de montaje

Tornillo M6

36

30

Paso= 100

Paso = 100

A = (n-1) X paso

A = (n-1) X paso

2

ø5.5 o M5
2 X n-orificios de montaje

Tornillo M5

Nota) Al diseñar los equipos, asegúrese de que ninguna superficie de montaje interfiera con el motor, ya que la 
sección del motor puede sobresalir de la superficie inferior de montaje del producto.

Nota) Al diseñar los equipos, asegúrese de que ninguna superficie de montaje interfiera con el motor, ya que la 
sección del motor puede sobresalir de la superficie inferior de montaje del producto.

Serie LTF

93



LTF6

Dimensiones de montaje de motor no estándar

ø
26

932

10 32.8

ø
30

ø
6

PCD

4-C

Orificios de acoplamiento

Dimensiones de montaje del acoplamiento∗ 

Encapsulado

AA

Sección AA (interior del encapsulado)

MotorAcoplamiento

Dimensiones del área 
de montaje del motor

C (tamaño rosca)
Longitud de rosca efectiva (mm)

Cantidad
P.C.D.

Mitsubishi Electric
Corporation

Yaskawa Electric
Corporation

M3 x 0.5
6
4
45

Fabricante Matsushita Electric
Industrial Co., Ltd.

M4 x 0.7
8
2
46

∗ Al montar un acoplamiento sobre el 
motor, móntelo dentro del intervalo de 
dimensiones mostrado a la izquierda.

94

Serie LTFGuía lineal integrada



LTF8

Dimensiones de montaje de motor no estándar

PCD

837

ø
34

32.813.5

ø
50

ø
10

ø
38

Orificios de acoplamiento

4-C

MotorAcoplamiento

Dimensiones de montaje
del acoplamiento∗ 

Sección AA 
(interior del encapsulado)

Encapsulado

AA

Dimensiones del área 
de montaje del motor

C (tamaño rosca)
Longitud de rosca efectiva (mm)

Cantidad
P.C.D.

Mitsubishi Electric
Corporation

Yaskawa Electric
Corporation

M4 x 0.7
8
4
70

Fabricante Matsushita Electric
Industrial Co., Ltd.

M5 x 0.8
10
4
70

∗ Al montar un acoplamiento sobre el motor, 
móntelo dentro del intervalo de 
dimensiones mostrado a la izquierda.

Lista de motores

LTF6GE���

LTF8GE���

LTF6RE���
LTF6RME���
LTF6RKE���
LTF6RPE���
LTF8RE���
LTF8RME���
LTF8RKE���
LTF8RPE���

LTF6YE���

LTF8YE���

100W

200W

100W

200W

100W

200W

MSM011A1A
MSM012A1A
MSM021A1A
MSM022A1A
HC-PQ13
HC-MFS13
HC-KFS13
HF-KP13
HC-PQ23
HC-MFS23
HC-KFS23
HF-KP23
SGM-01B312
SGM-01A312
R88M-W10030L-S1
R88M-W10030H-S1
SGM-02B312
SGM-02A312
R88M-W20030L-S1
R88M-W20030H-S1

LJ1-SFC-020WD-6B-8B

LJ1-SFC-030WD-10B-11B

LJ1-SFC-020WD-6B-8B

LJ1-SFC-030WD-10B-14B

LJ1-SFC-020WD-6B-8B

LJ1-SFC-030WD-10B-14B

Matsushita Electric
Industrial Co.,LTD

Mitsubishi Electric Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Yaskawa Electric Corporation

OMRON Corporation

Potencia del  
motor (W) Modelo de motor Código de pedido del acoplamiento como repuesto

Serie LTF

95

Nota) El acoplamiento apropiado se incluye en el pedido del actuador sin motor.



La carga y la cantidad de flexión en el punto de carga W para cada serie se muestran en los gráficos siguientes.

Datos sobre flexión

LTF6

LTF8

Distancia al punto 
de carga

Distancia al punto 
de carga

ww

Figura 2.  LateralFigura 1.  Horizontal
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Horizontal Lateral

Horizontal Lateral

Carga 100%

Carga 50%

Sin carga

Carga 100%

Carga 50%

Sin carga

Carga 100%

Carga 50%

Sin carga

Carga 100%

Carga 50%

Sin carga

Con soporte en un sólo extremo y 
mesa desplazada hasta final de 
carrera

96

Serie LTFGuía lineal integrada



Detectores de proximidad

Serie LTF

97

Características del detector (SUNX Corporation)

Eje de detección de la dirección, Perpendicular al eje de detección: 0.04mm o menos

12 a 24V DC ±10%, rizado P-P 10% o menos

15mA

500Hz

LED rojo (se ilumina cuando está conectado)

–10° a 55°C
45 a 85% RH

Línea de alimentación: 240Vp, anchura de impulso de 0.5µs

Dentro del +15/–10% de la distancia de detección a 20°C dentro del rango de temperatura ambiente

Dentro del ±2% con una fluctuación del ±10% de la tensión de trabajo

Conexión de grapa para montaje de detector de proximidad

Asegúrese de utilizar los tornillos de 
montaje incluidos y de instalar el detector 
de proximidad como se muestra en la 
figura de la derecha.
Monte la conexión de grapa para el 
detector de proximidad tal y como se ilustra 
a la derecha.
Aplique siempre el par de apriete adecuado 
y utilice un agente de sellado en los 
tornillos para evitar que se aflojen.

Circuito interno

LTF-SSG�

Cable marrón

Salida
Cable negro

Salida azul

Par de apriete: 0.07±0.01N⋅m
Tornillo Phillips (clase 1) (M2 x 4)

Conexión de grapa 
para detector de proximidad

Rail de detector de proximidad

Par de apriete: 0.16±0.01N⋅m
Tornillo avellanado Phillips (clase 1) (M2.6 x 5)

Par de apriete: 0.29±0.01N⋅m
Tornillo Phillips de cabeza redonda (M3 x 9)

Detector 
de proximidad

Fijación de montaje 
del detector

Tuerca cuadrada

Ref.

Repetitividad

Tensión de alimentación eléctrica

Consumo de corriente

Salida

Frecuencia de respuesta máxima

LED indicador

Resistencia a condiciones
medioambientales

Variación 
de distancia 
de detección

Temperatura ambiente

Humedad ambiente

Resistencia al ruido
Características de
de temperatura
Características de
tensión

C
irc

ui
to

 in
te

rn
o

LTF-SSG�P

Cable marrón

Salida
Cable negro

Referencia
LTF-SSGA
LTF-SSGB
LTF-SSGAP
LTF-SSGBP
LTF-SR6-100
LTF-SR6-200
LTF-SR6-300
LTF-SR6-400
LTF-SR6-500
LTF-SR6-600
LTF-SR8-100
LTF-SR8-200
LTF-SR8-300
LTF-SR8-400
LTF-SR8-500
LTF-SR8-600
LTF-SR8-700
LTF-SR8-800
LTF-SR8-900
LTF-SR8-1000
LTF-DG6-GX
LTF-DG8-GX

N.A. (contacto A) NPN
N.C. (contacto B) NPN
N.A. (contacto A) PNP
N.C. (contacto B) PNP
para LTF6 carrera:100
para LTF6 carrera:200
para LTF6 carrera:300
para LTF6 carrera:400
para LTF6 carrera:500
para LTF6 carrera:600
para LTF8 carrera:100
para LTF8 carrera:200
para LTF8 carrera:300
para LTF8 carrera:400
para LTF8 carrera:500
para LTF8 carrera:600
para LTF8 carrera:700
para LTF8 carrera:800
para LTF8 carrera:900
para LTF8 carrera:1000
para LTF6
para LTF8

Detector de proximidad Nota 1)

Rail de detector 
de proximidad Nota 1)

Conexión de grapa
para detector de proximidad Nota 1)

Observaciones

Cable azul

C
irc
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NPN
Corriente de carga máxima: 100mA
Máxima tensión aplicada: 30V DC

Tensión residual: 1V o inferior (a 100 mA de corriente de entrada)
0.4V o inferior (a 16 mA de corriente de entrada)

LTF-SSG�

PNP
Corriente de carga máxima: 100mA
Máxima tensión aplicada: 30V DC

Tensión residual: 1V o inferior (a 100 mA de corriente de entrada)
0.4V o inferior (a 16 mA de corriente de entrada)

LTF-SSG�P

Ref. detectores (Detector de proximidad)

Nota 1) El tornillo y la fijación de montaje están incluidos.

Sunx Ref.
GXL-N12FT

GXL-N12FTB
GXL-N12FT-P

GXL-N12FTB-P
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-



Foto-microsensor (OMRON Corporation)

Disposición de la terminal
1

2

3

4

Marrón

Blanco

Negro

Azul

Vcc

LNota)

SALIDA

Tierra (0V)

1

2

3

4

Sensor

Circuito de sección de salida

Activado cuando iluminado Activado cuando no iluminado

Estado 
de funcionamiento 

del transistor de salida

Circuito de salida

NPN

PNP

LED indicador

Circuito 
principal

DC5 a 24V

RL

0V

L

SALIDA

ENTRADA

Carga 1 
(relé)

Carga 2
Nota 2)

+

–

Valores nominales
Tensión de alimentación eléctrica

Consumo de corriente

Salida de control

Temperatura ambiente de funcionamiento

Humedad ambiental de funcionamiento

5 a 24VAC ±10%, rizado (p-p)10% o menos

35mA o menos

5 a 24VAC, corriente de carga (1c)100mA, tensión residual 0.8V o menos 

Corriente de carga (1c) 40mA, tensión residual 0.4V o menos

Funcionamiento: -25 a 55°C (almacenamiento: -30 a 80°C)
Funcionamiento: 5 a 85% RH (almacenamiento: 5 a 95%RH)

+

–

Nota) Este sensor es un modelo 
normalmente activado cuando no 
iluminado; sin embargo, puede 
utilzarse como un modelo activado 
cuando encendido puentando las 
terminales L y  + .

Nota 2) Cuando lo utilice con salida de tensión, instale siempre una resistencia en 
RL y use la carga 2. Para establecer un estándar para la resistencia, 
consulte el uso correcto en la pág. 36.

Esquema 

de tiempos

LED indicador

Circuito
principal

DC5 a 24V

0V

L

SALIDA
CI

Carga

+

–

Iluminado

No iluminado

Luz encendida

Luz apagada

ENCENDIDO

APAGADO

En funcionamiento

Retorno

H

L

Led 
indicador 

(rojo)

Transistor
de salida

Carga 1 
(relé)

Carga 2

Transistor 
de salida

Carga 1
(relé)

Carga 2

(Con  L  y  +  desconectados)(Con  L  y  +  puenteados

Led 
indicador 
(rojo)
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Iluminado

No iluminado

Luz encendida

Luz apagada

ENCENDIDO

APAGADO

En funcionamiento

Retorno

H

L



Conexión de grapa para montaje de foto-microsensor

Rail del foto micro sensor

Cable conector para sensor

Tornillo de cabeza hueca hexagonal (M3 x 6)
Par de apriete: 0.29±0.01N⋅m

Foto micro sensor

Par de apriete: 0.07±0.01N⋅m
Tornillo avellanado Phillips (clase 1) (M2 x 4)

Par de apriete: 0.16±0.01N⋅m
Tornillo avellanado Phillips (clase 1) (M2.6 x 5)

Conexión de grapa 
para foto-microsensor

Tuerca cuadrada

Foto-microsensor

Referencia
LTF-SSSX-1
LTF-SSSXP-1
LJ1-EE-1010
LTF-FR6-100
LTF-FR6-200
LTF-FR6-300
LTF-FR6-400
LTF-FR6-500
LTF-FR6-600
LTF-FR8-100
LTF-FR8-200
LTF-FR8-300
LTF-FR8-400
LTF-FR8-500
LTF-FR8-600
LTF-FR8-700
LTF-FR8-800
LTF-FR8-900
LTF-FR8-1000
LTF-DG6-SX
LTF-DG8-SX

NPN  Nota2)

PNP  Nota3)

2m  Nota4)

para LTF6 carrera:100
para LTF6 carrera:200
para LTF6 carrera:300
para LTF6 carrera:400
para LTF6 carrera:500
para LTF6 carrera:600
para LTF8 carrera:100
para LTF8 carrera:200
para LTF8 carrera:300
para LTF8 carrera:400
para LTF8 carrera:500
para LTF8 carrera:600
para LTF8 carrera:700
para LTF8 carrera:800
para LTF8 carrera:900
para LTF8 carrera:1000
para LTF6
para LTF8

Foto-microsensor Nota1)

Cable de foto-microsensor

Rail del foto-microsensor Nota1)

Conexión de grapa
para foto-microsensor Nota1)

Observaciones

Referencias de las piezas de repuesto del sensor (Foto-microsensor) 

Nota 1) El tornillo y la fijación de montaje están incluidos en la referencia SMC.
Nota 2) Los sensores están incluidos en el motor estándar de SMC.
Nota 3) Estos sensores sólo se utilizan con los motores no estándar.
Nota 4) El cable del foto-microsensor se incluye en la referencia de SMC.

Serie LTF
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OMRON Ref.
EE-SX 674

EE-SX 674P
EE-1010

-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-
-



Driver posicionador

Normas de seguridad
El objeto de estas normas es evitar situaciones de riesgo y/o daño del equipo. 
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas 
"Precaución", "Advertencia" o "Peligro". Para garantizar la seguridad, 
atenerse a las normas ISO 10218 Nota 1), JISB 8433 Nota 2)  y otros reglamentos

1 La compatibilidad del equipo eléctrico es responsabilidad de la persona que diseña el 
sistema o decide sus especificaciones.
Puesto que los productos aquí especificados pueden ser utilizados en diferentes condiciones de operación, su 
compatibilidad para una aplicación determinada se debe basar en especificaciones o en la realización de 
pruebas para confirmar la viabilidad del equipo bajo las condiciones de operación. La persona responsable del 
funcionamiento correcto y de la seguridad del equipo es la que determina la compatibilidad del sistema. esta 
persona debe comprobar de forma continuada la viabilidad de todos los elementos especificados, haciendo 
referencia a la información del catálogo más actual y considerando cualquier posibilidad de fallo del equipo al 
configurar un sistema.

2 Maquinaria y equipo deberían ser manejados solamente por personal cualificado.
Los actuadores eléctricos pueden ser peligrosos si el personal no está especializado. El manejo, así como 
trabajos de montaje y reparación deberían ser ejecutados por personal cualificado.

3 No realice trabajos de mantenimiento en máquinas y equipos ni intente cambiar 
componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

1.La inspección y mantenimiento del equipo no se debe efectuar hasta confirmar que todos los elementos de la 
instalación estén en posiciones seguras.

2.Al cambiar componentes confirme las especificaciones de seguridad del punto anterior. Corte la alimentación el 
equipo.

3.Antes de reinicializar el equipo confirme que las medidas de seguridad están operativas.
4 Consulte con SMC si se prevée el uso del producto en alguna de las siguientes 

condiciones:
1.Las condiciones de operación están fuera de las especificaciones indicadas o el producto se usa al aire libre.
2.El producto se instala en equipos relacionados con energía nuclear, ferrocarriles, aviación, automoción, 

instrumentación médica, alimentación, aparatos recreativos, así como para circuitos de parada de emergencia, 
aplicaciones de imprenta o de seguridad.

3.El producto se usa para aplicaciones que pueden conllevar consecuencias negativas para personas, 
propiedades o animales y requiere, por ello, un análisis especial de seguridad.

5. El manual de instrucciones ha de leerse atentamente y el producto debe utilizarse 
una vez confirmado el funcionamiento del mismo al distribuidor o a SMC.

6. Antes del uso, han de leerse atentamente las precauciones de manejo descritas en el 
catálogo.

7. Para algunos de los productos indicados en este catálogo existen limitaciones 
respecto al uso y los lugares de su uso. Para obtener más información sobre las 
limitaciones, póngase en contacto con su distribuidor o con SMC.

Nota 1) ISO 10218: Robots manipuladores industriales - Seguridad

Nota 2) JISB 8433 : Normas generales de seguridad para trabajos con robots

Advertencia

Precaución : El uso indebido podría causar lesiones o daño al equipo.

Advertencia : El uso indebido podría causar serias lesiones o incluso la muerte.

Peligro :  En casos extremos pueden producirse serias lesiones y existe el 
                peligro de muerte.

 

de seguridad.
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Actuador eléctrico - Precauciones 1
Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

1.�Compruebe las especificaciones.
Los productos descritos en este catálogo no deben usarse fuera 
de su rango de especificaciones, ya que ello puede causar 
daños, funcionamiento defectuosos, etc. (Véanse las caracterís-
ticas técnicas.)

2.�En caso de utilizar un diseño en 3 o más ejes, 

General

Advertencia
SelecciSelección

1.�En aquellos casos en los que un fallo de ali-
mentación o un funcionamiento defectuoso 
del producto puedan producir condiciones 
peligrosas, instale equipos de seguridad para 
impedir que se ocasione daños a la maquina-
ria y que las personas sufran lesiones. Debe 
considerarse también la adopción de medidas 
de protección ante posibles caídas de equi-
pos en suspensión y mecanismos de eleva-
ción.

2.�Tenga en cuenta la posibilidad de pérdidas de 
energía. 
Adopte medidas de protección frente a lesiones a las personas 
y daños a la maquinaria en caso de pérdida de presión de aire, 
energía eléctrica o potencia hidráulica.

3.�Prevea la posibilidad de paradas intermedias.
Realice el diseño de modo que se eviten posibles lesiones a 
las personas o daños al equipo en caso de que la máquina sea 
detenida por dispositivos de seguridad, al detectar condiciones 
anómalas, como un corte del suministro de energía o una pa-
rada de emergencia manual.

4.�Preste mucha atención al reanudar la opera-
ción después de una parada de emergencia o 
inesperada.
El diseño de la máquina debe evitar daños físicos o en el equi-
po al reiniciar su funcionamiento.

Precauciones de disePrecauciones de diseño

Advertencia

Precauciones de manejoPrecauciones de manejo

1.�Lea con detenimiento el manual de instruccio-
nes, a fin de garantizar un manejo y funciona-
miento adecuados. Como norma, quedan 
prohibidas las operaciones de manipulación o 
uso/manejo distintas a las contenidas en el 
manual de instrucciones.

2.�Si va a utilizarse el actuador en un entorno en 
el que vaya a estar expuesto a virutas, polvo, 
aceite de corte (agua, líquidos), etc., debe pro-
veerse una cubierta u otro tipo de protección.

3. Asegure adecuadamente los cables. Evite do-
blar los cables en ángulos cerrados allí donde 
penetran en el actuador, y compruebe asimis-
mo que los cables no se mueven con facili-
dad. 

Precaución

1.�Tome las medidas adecuadas para garantizar 
que los cables no queden atrapados por el 
movimiento del actuador.

2.�No utilice el producto en zonas en las que 
pueda verse sometido a vibraciones o impac-
tos. Póngase en contacto con SMC antes de 
utilizar el producto en este tipo de ambientes, 
ya que pueden producirse daños.

3.�Durante el montaje, preste la debida atención 
a la disposición del cableado, etc. Si se da al 
cableado una disposición forzada pueden 
producirse desperfectos en el mismo, y esto a 
su vez puede ser causa de funcionamientos 
defectuosos.

MontajeMontaje

Precaución

1.�Evite el uso del producto en los siguientes 
ambientes.

1. Lugares con gran cantidad de partículas residuales o pol-
vo, o en los que puedan entrar virutas.

2. Lugares en los que la temperatura ambiente supere un in-
tervalo de 5 a 40°C.

3. Lugares en los que la humedad ambiente supere un interva-
lo de 10 a 90%.

4. Lugares en los que se generen gases corrosivos o combus-
tibles.

5. Lugares en los que se generen intensos campos magnéti-
cos o eléctricos.

6. Lugares en los que la unidad del actuador se verá sometida 
a vibración directa, impactos, etc.

7. Lugares en los que se someta al producto a la acción del 
polvo, gotas de agua o gotas de aceite abundantes. 

Condiciones de trabajoCondiciones de trabajo

Precaución

1.�Realice el mantenimiento en base al procedi-
miento indicado en el manual de instruccio-
nes.
Si se maneja de manera inadecuada, puede producirse un fun-
cionamiento defectuoso o daños en la maquinaria o el equipo.

2.�Desinstalación del equipo
Al desinstalar el equipo confirme primero que se han tomado 
medidas para impedir la caída o escape del objetos desplaza-
dos, etc., y proceda sólo a continuación tras desconectar la 
fuente de energía eléctrica. Para iniciar de nuevo el funciona-
miento, proceda con precaución una vez haya confirmado que 
las condiciones son seguras.

MantenimientoMantenimiento

Advertencia

Anexo - Pág.  2
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Actuador eléctrico - Precauciones 2
Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

Actuador

1. Existe la posibilidad de que los actuadores lleven a cabo 
peligrosos movimientos repentinos si las piezas deslizan-
tes del dispositivo se retuercen debido a fuerzas externas, 
etc.
En estos casos, pueden producirse daños físicos si las manos o los 
pies quedasen atrapados en la máquina, y daños a la instalación mis-
ma. Por consiguiente, la máquina debería estar ajustada para funcio-
nar uniformemente y diseñada para evitar tales peligros.

2. Se recomienda instalar una cubierta de protección para mi-
nimizar el riesgo de lesiones.
Si un objeto desplazado por el actuador o las partes móviles de éste 
último suponen un riesgo de lesiones a personas, diseñe la estructura 
de modo que se evite el contacto con el cuerpo humano.

3. Apriete firmemente todas las piezas estáticas y conectadas 
de los actuadores eléctricos para evitar que puedan soltar-
se.
Evite el uso en lugares donde se apliquen impactos o vibraciones di-
rectamente en el cuerpo del actuador.

Precauciones de disePrecauciones de diseño

Advertencia
9. En caso de que varias personas vayan a intervenir simulta-

neamente en el trabajo, establezca previamente el proce-
dimiento, signos, medidas ante sucesos anómalos y medi-
das de reinicio. A continuación, ponga a una persona que 
no vaya a intervenir en el trabajo a cargo de la supervisión 
del mismo.

FuncionamientoFuncionamiento

Precaución

1. Lleve a cabo la siguiente inspección antes de poner en 
funcionamiento el actuador/controlador.
a) Compruebe que ni la línea de alimentación ni ninguna línea de 

señal del actuador/driver haya sufrido daños. 
b) Compruebe que ni la línea de alimentación ni ninguna línea de 

señal del actuador/driver se haya aflojado.
c) Confirme que el montaje del actuador/driver no presenta holguras.
d) Compruebe que el actuador/driver se maneja correctamente.
e) Compruebe el correcto funcionamiento de la parada de emergencia.

2. Tome medidas tales como la instalación de un cerco 
protector, etc., para impedir que cualquier persona entre 
en el área de funcionamiento del actuador/controlador y 
equipos relacionados.

3. Si una persona ha de entrar en el área mencionada, tome 
medidas para garantizar que la parada de emergencia se 
encuentra controlada por un sensor, etc.

4. Si el actuador/controlador es detenido por un 
funcionamiento anómalo, tome las medidas precisas para 
evitar que los equipos relacionados constituyan un 
peligro.

5. En caso de anomalías en el equipo relacionado, tome las 
medidas necesarias para evitar que el 
actuador/controlador se convierta en fuente de peligro.

6. Tome las medidas necesarias para prevenir el corte de 
líneas de alimentación o de señal mediante pinzamientos, 
roturas, torsiones, arañazos y roces.

7. En caso de calor anormal, humo y llama, etc., corte 
inmediatamente el suministro de energía. 

8. En caso de instalación, ajuste, inspección o mantenimiento 
de un actuador/controlador, así como de equipo 
realcionado, corte antes siempre el suministro de energía 
y tome medidas (cierre de accesos, bloqueo, etc) para que 
nadie a parte de los trabajadores puedan reiniciar el 
funcionamiento. Más aún, exponga los avisos de 
realización de tales operaciones allí donde todos puedan 
verlos fácilmente.

FuncionamientoFuncionamiento

Precaución

Precauciones de manejoPrecauciones de manejo

1. El actuador puede utilizarse con una carga directamente 
aplicada, siempre que dicha carga se encuentre dentro del 
rango admisible. Sin embargo, es necesario diseñar un 
método adecuado de conexión y llevar a cabo una 
cuidadosa alineación al conectar una carga que utiliza 
soporte y mecanismos de guía externos. Tenga en cuenta 
que el plano de referencia para el montaje del cuerpo del 
actuador debería utilizarse únicamente como guía para la 
instalación del cuerpo. Nunca lo emplee como plano de 
referencia para la alineación de la totalidad del equipo con 
mecanismos externos de soporte y guía. Cuanto mayor es 
la carrera, mayor es la variación en el centro del eje. Por 
tanto, diseñe un método de conexión que absorba esa 
variación.

2. Dado que los rodamientos y las piezas que rodean al 
husillo guía vienen ajustados de fábrica, no cambie la 
configuración de las piezas ajustadas.

3. Este producto puede utilizarse sin lubricación. En caso de 
que se lubrique el producto, es preciso emplear grasa 
especial. Póngase en contacto con el distribuidor o con 
SMC.

4. Si el actuador eléctrico funciona repetidamente en ciclos de 
carrera corta (20 mm para LJ, 10 mm para LX), puede 
producirse una pérdida de grasa. Por consiguiente, cada 
muchos ciclos, haga funcionar el actuador con una carrera 
completa.

Precaución

MontajeMontaje

1. Antes de utilizar el producto, verifique el correcto 
funcionamiento de la instalación.

2. El producto debe montarse y accionarse después de haber 
leído y entendido el manual de instrucciones.

3. Evite rayar, hacer muescas o causar otros daños en el 
cuerpo y superficies de montaje de la mesa.
Se podría producir una pérdida de paralelismo en las superficies de 
montaje, aflojamiento en la unidad de guiado, un aumento de la 
resistencia de trabajo y otros problemas.

4. Al colocar una pieza, no aplique fuertes impactos o 
grandes momentos.
Si se aplica una fuerza externa que supere el momento admisible, 
puede producirse un aflojamiento de la unidad de guiado, un aumento 
de la resistencia de deslizamiento y otros problemas.

5. Al conectar una carga con un mecanismo de guiado o 
soporte externo, asegúrese de seleccionar un método de 
conexión adecuado y realizar una alineación correcta.

Precaución
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Actuador eléctrico - Precauciones 3
Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

1. Cuando las variaciones de tensión superen notablemen-
te la tensión recomendada, debería utilizarse un trans-
formador de tensión constante para trabajar dentro de 
los rangos recomendados.

2. Utilice una alimentación poco ruidosa entre las líneas y 
entre la corriente y la tierra. Cuando el ruido sea alto, 
debería utilizarse un transformador de aislamiento.

3. La línea de suministro de energía al driver y la línea de 
suministro de energía del interfaz hacia los terminales 
de entrada/salida general y control (24 VDC) deben ten-
derse por separado, en sistemas distintos.

4. El cable no debe unirse en haz ni situarse muy cerca de 
las líneas de entrada/salida de los terminales de control 
ni de las líneas de señal del codificador.

5. A fin de prevenir los picos de tensión producidos por des-
cargas atmosféricas, conecte un varistor capaz de soportar 
sobretensiones por rayos. Conecte a tierra el supresor de 
picos contra rayos en conexión independiente respecto a la 
línea a tierra del driver. 

AlimentaciAlimentación eln eléctricactrica

Precaución

Puesta a tierraPuesta a tierra

1. Asegúrese de realizar una puesta a tierra que garantice 
la tolerancia de ruido del regulador.

2. Debería utilizarse una toma de tierra específica en la 
medida de lo posible. La toma de tierra debería ser del 
tipo 3. (Resistencia a la tierra de 100� o menos).

3. Utilice cable con área transversal de 2 mm2 o superior 
para la toma de tierra. La toma de tierra debería estar 
lo más cerca posible del regulador y los cables de tie-
rra deberían ser lo más cortos posible.

4. En el improbable caso de que la toma a tierra provoque 
un funcionamiento defectuoso, ésta debería desconec-
tarse.

Precaución

1. Monte el regulador/driver sobre materiales incombusti-
bles. El montaje directo sobre materiales combustibles 
o cercano a los mismos puede resultar en un incendio.

2. Tenga en cuenta el periodo de enfriamiento, de modo 
que la temperatura de trabajo del cuerpo principal se 
encuentre dentro del rango de especificaciones. 
Además, debe dejar suficiente distancia entre cada ca-
ra del cuerpo principal, la estructura y los componen-
tes. 

3. Evite colocar el producto cerca de aparatos que cuen-
ten con solenoides de gran tamaño o cerca de fuentes 
de vibración, tales como un aislador sin fusible; dis-
ponga un panel aparte para la unidad o móntela lejos 
de tales aparatos.

4. La estructura de este producto permite insertar los co-
nectores o retirarlos después de la instalación. 

5. Si existen áreas cóncavas, convexas o deformadas so-
bre la superficie de montaje puede aplicarse una fuerza 
excesiva sobre el bastidor o la carcasa que puede re-
sultar problemática. Monte el producto sobre una su-
perficie lisa.

MontajeMontaje

Precaución

1. Las operaciones de ajuste, instalación o de cambios en 
el cableado deben llevarse a cabo únicamente después 
de cortar el suministro de energía al producto. De otro 
modo, existe riesgo de descarga eléctrica.

CableadoCableado

Peligro

1. El cableado debe realizarse correctamente.
Para cada una de los terminales no debe aplicarse otro voltaje que el 
indicado en el manual de instrucciones. Si no se sigue esta norma el 
producto puede sufrir averías.

2. Conecte firmemente el conector. 
3. Elimine cuidadosamente el ruido.

Si el ruido se sitúa en la misma longitud de onda que las líneas de 
señal producirá un funcionamiento defectuoso. Como medida de pre-
vención, separe las líneas eléctricas de distintos niveles de tensión, 
acorte la longitud del cableado, etc.

4. En caso de conectar la línea de alimentación del motor 
del actuador eléctrico y la línea de señal del encoder, 
preste especial atención a la identificación de las lí-
neas y la dirección del conector.

Precaución

1. Nunca toque el interior del regulador/driver. Es probable 
que sufra una descarga o se produzcan otros proble-
mas.

2. Utilice solamente la combinación indicada entre el mo-
tor y el regulador/controlador.

Precauciones de manejoPrecauciones de manejo

Advertencia

1. No desmonte el producto ni realice modificaciones en el 
mismo. Pueden producirse problemas, funcionamiento 
defectuoso, incendio, etc.

2. No toque el producto mientras se encuentre activado ni 
durante cierto tiempo después del corte de la alimenta-
ción, ya que se encontrará a temperatura elevada.

3. Si se teme un incendio o riesgos personales debido a 
una generación anormal de calor por parte del producto 
(el producto emite humo, prende, etc..), corte inmedia-
tamente el suministro de energía al cuerpo principal y 
el sistema.

Precaución

Driver/Driver de posicionamiento
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Actuador eléctrico - Precauciones 4
Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso.

Regulador/Driver

CableadoCableado

5. Nunca desmonte las líneas de alimentación del motor 
hacia el actuador eléctrico ni las líneas de señal del 
encoder. Por otro lado, en caso de utilizar un cable 
provisto por el cliente (usuario), utilícelo únicamente 
después de haber confirmado que el tamaño del cable 
es capaz de suministrar la energía eléctrica suficiente 
(indicada en el manual) y que no existe efecto ruido. 

6. Las líneas de suministro de energía del motor hacia los 
actuadores eléctricos y las líneas de señal del 
cencoder, líneas de AC, así como otras líneas de alto 
voltaje, no deben tenderse en un mismo haz o 
conducto. Deben tenderse tan alejadas unas de otras 
como sea posible. 

7. Ni los terminales de regulación, de entrada/salida en 
términos generales, ni las líneas de suministro de 
energía del motor ni las líneas de señal del encoder 
deben insertarse ni extraerse nunca mientras se 
encuentre activada la alimentación del controlador. 

Precaución
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